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1.4

1.5

Einleitung
Produktnamen und Marken

Produktnamen und Marken n

Die in dieser Dokumentation genannten Produktnamen sind Marken oder eingetrage-
ne Marken der jeweiligen Titelhalter.

Urheberrechtsvermerk

Copyright © 2014 — Alle Rechte vorbehalten.

Jegliche, auch auszugsweise Vervielfaltigung, Bearbeitung, Verbreitung und sonstige
Verwertung sind verboten.
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2 Produktbeschreibung

2.1 Drehstrommotoren DR..
Die Drehstrommotoren DR.. wurde von SEW-EURODRIVE am 1. Januar 2008 welt-
weit zum Verkauf freigegeben.

Neben Standard- und Energiesparmotoren werden innerhalb dieser Baureihe weitere
Ausfiihrungen angeboten:

» Asynchrone Servomotoren,

+ Drehfeldmagnete,

+ Einphasenmotoren mit Betriebskondensator,
+ Explosionsgeschitzte Motoren.

Angeboten werden die Motoren in direkten Getriebeanbau oder als Solomotoren in
Ful3- und/oder Flanschausfiihrung in den Baugrdfen 71 bis 315.

Neben den Bauldngenbezeichnungen K, S, M und L gibt es zwei Rotorvarianten, die
in der Typenbezeichnung abgebildet sind:

+ Kupferdruckguss des Rotorkafigs wird mit C ergénzt: MC und LC

* Permanentmagnete zusatzlich zum Rotorkafig aus Aluminium im Line-Start-Perma-
nent-Magnet (LSPM) Energiesparmotor werden mit J erganzt: SJ, MJ und LJ.

Eine grofle Anzahl von Ausfuhrungsarten und Optionen ermdglicht eine individuelle
Gestaltung der Drehstrommotoren DR...

211 Motortypen der Motorbaureihe DR..
Die Motorbaureihe DR.. umfasst folgende Motoren:

* Motor DR..: 2-, 4- und 6-polige Energiesparmotoren, jeweils in den Klassen DRS..,
DRE.. und DRP..

* Motor DR..J: 4-polige Line-Start-Permanent-Magnet (LSPM) Energiesparmotoren
in den Klassen DRE, DRP und DRU. Detaillierte Informationen zu diesem Motortyp
finden Sie in einer separaten Dokumentation.

* Motor DRL..: 4-polige asynchrone Servomotoren

+ Motor EDR..: 4-polige explosionsgeschiitzte Motoren EDRS.. und EDRE.. geman
— Europaischer Richtlinie 94/9/EG (ATEX): Kategorie 2 und 3
— Internationalem Abkommen IECEx: EPL b und ¢

— Nordamerikanischer Klassifizierung HazLoc-NA®: Class | und Class Il in Divisi-
on 2

+ Motor DRK..: 4-polige Einphasenmotoren mit Betriebskondensator
* Motor DRM..: 12-polige Drehfeldmagnete

* Motor DRS..: 4/2-, 8/4- und 8/2-poligen Standardmotoren DRS.. mit 2 Nenndreh-
zahlen

Im vorliegenden Katalog werden die oben genannten Typenbezeichnungen verwen-
det.
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21.2 Ausfihrungsarten und Optionen

In der Motorbaureihe DR.. kann kundenseitig aus folgenden Ausflihrungsarten und
Optionen der Antrieb zusammengestellt werden.

Betrieb am Umrichter: Die Motoren sind aufgrund der hochwertigen Wicklungs-
ausfiihrung zum Betrieb an einem Frequenzumrichter zugelassen. Ab einer Span-
nung von AC 3 x 500 V wird der Einsatz der Wicklungsausfihrung mit verstarkter
Isolationsbefahigung, ab AC 3 x 600 V eine Wicklungsausfiilhrung mit verstarkter
Isolationsbefdhigung in Verbindung mit erhéhter Teilentladebestandigkeit empfoh-
len.

Bremsen: Zur Auswahl stehen je MotorbaugroRe zwei oder drei verschiedene
Bremsenbaugrofien, die gemal den bendtigten Applikationsdaten direkt an der B-
Seite des Motors angebaut werden kénnen.

Funktional sichere Bremse: Die Bremse kann alternativ in einer funktional siche-
ren Ausfiihrung geman 1ISO EN 13849 realisiert werden.

Handliiftung der Bremse: Zwei mechanische Ausfilhrungen stehen zur Wahl:
Feststellend oder selbsttatig riickspringend. Der Kunde kann aus bis zu vier Betati-
gungsrichtungen auswahlen.

Fremdliifter: Nahezu alle B-seitigen Anbauten lassen den Anbau eines Fremdlif-
ters zu. Elektrisch stehen eine Gleichspannungs-, zwei Wechsel- oder Drehstrom-
ausflihrungen zur Auswahl.

FuBausfiihrung: Sowohl die Solomotorausfiihrung als auch die Motoren fiir den
Getriebeanbau kénnen mit FuRen geliefert werden. Dabei stehen neben der leis-
tungsbezogenen Achshdéhe gemall europdischer Norm EN 50347 auch bis zu 3
weitere Fulgeometrien zur Auswahl.

Flanschausfiihrung: Neben der Ausfihrung mit Durchgangsbohrungen kann die
Ausfuhrung mit Gewinden im Flansch bestellt werden. Pro MotorbaugréfRe stehen
wiederum mehrere Flanschdurchmesser zur Auswahl. Eine Kombination mit der
FuRausfiihrung ist realisierbar.

Geber: SEW-EURODRIVE praktiziert einen sehr kurzen, kupplungsfreien und
kompakten Anbau von inkrementellen und absoluten Gebern an Drehstrom-Asyn-
chronmotoren. Es stehen mindestens 6 verschiedene elektrische Schnittstellen zur
Verfigung. Fir den Anbau eines vom Kunden gestellten Gebers stehen bis zu 8
Geber-Anbauvorrichtungen zur Verfuigung.

Funktional sichere Geber: Sowohl Anbaugeber wie auch der Einbaugeber EI7C
konnen alternativ in einer funktional sicheren Ausfiihrung gemaf ISO EN 13849 re-
alisiert werden. Der EI7C-Einbaugeber zeichnet sich durch eine hohe Integrations-
stufe aus, durch die eine Mehrlange des Motors verhindert werden kann.

Isolierte Lagerung: Ab der MotorbaugréRe 250 kann es beim Betrieb des Motors
am Frequenzumrichter im Motor zu Wellenstrémen kommen. Diese Strome kdnnen
durch eine einseitig isolierte Lagerung verhindert werden. Diese Lagerung ist flr
die B-Seite des Motors vorgesehen.

Klemmenkasten: Anstelle der Standardausfihrung des Klemmenkastens kann
wahlweise eine Ausfiihrung mit mehreren Kabelverschraubungen notwendig wer-
den. Dabei kdnnen Klemmenkasten mit metrischen Verschraubungen als auch mit
konischen Zollgewinden (NPT) ausgewahlt werden

Kondenswasserbohrungen: Je nach Umgebungsbedingungen kann sich Kon-
densat im Motor bilden oder das Eindringen von Fremdwasser trotz hoher Schutz-
arten nicht immer verhindert werden. Um dieses Wasser sicher aus dem Motor ent-
fernen zu koénnen, ist das Anbringen von einer oder mehreren Kondenswasserboh-
rungen auf Wunsch maglich.
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Liifter: Anstelle des Standardlifters kann ein Lufter aus Aluminium verwendet wer-
den, der bei extremen Umgebungsbedingungen generell eingesetzt wird. Alternativ
dazu ist ein sogenannter schwerer Lifter aus Grauguss auswahlbar.

Motorschutz: Entsprechend der Warmeklasse kann der Motor mit thermischen
Schutzelementen geliefert werden: Thermofuhler (PTC-Widerstand) oder Thermo-
schalter (Bimetall).

Temperaturfiihler: Wahrend der Motorschutz nur ein annahernd digitales Signal
liefert, kann durch den Einsatz von Temperaturfiihlern PT100 oder KTY84-130 ein
genaues Abbild der Wicklungstemperatur geliefert werden.

MOVIMOT®: Wahlweise kdénnen die Motoren bis 4 kW mit einem Frequenz-
umrichter im Klemmenkasten geliefert werden. Zum MOVIMOTP® gibt es wiederum
zahlreiche Optionen, die angebaut oder mitgeliefert werden kénnen.

Funktional sichere MOVIMOT®: Die Frequenzumrichter im Klemmenkasten kann
alternativ in einer funktional sicheren Ausfiihrung gemaf ISO EN 13849 realisiert
werden.

MOVI-SWITCH®: Anstelle der Sternbriicken auf der Klemmenplatte Gbernimmt das
MOVI-SWITCH® das Schalten der Sternbriicke und ermdglicht damit ein fernbe-
dienbares Ein- und Ausschalten des Motors DR...

Optionen der Liifterhaube: Die Lifterhaube kann durch verschiedene Alternati-
ven angepasst werden: Mit Schutzdach, mit Luftfilter, gerduschreduziert, langs ge-
teilt und aufklappbar oder auch Lieferung unbellftet ohne Haube ist moglich.

Ricklaufsperre: Anstelle einer Bremse kann auch eine Ricklaufsperre angebaut
werden. Bei Bestellung ist die Sperrrichtung anzugeben.

Steckverbinder: Mehr als 20 verschiedene Steckverbinder stehen Uber die ver-
schiedenen MotorbaugréoRen zur Wahl. Dabei gibt es in den Klemmenkasten ein-
gebaute Steckverbinder wie auch seitlich am Klemmenkasten angebaute.

Verstarkte Lagerung und Nachschmiereinrichtungen: Ab der Motorbaugréfle
250 koénnen die schon hohen Standardwerte der Quer- und Axialkrafte des Rillen-
kugellagers durch eine verstarkte Lagerung mit Zylinderrollenlagern noch tbertrof-
fen werden. Dazu ist dann eine Nachschmiereinrichtung obligatorisch.

Zweites Wellenende: Die B-Seite des Motors DR.. kann auch mit einem zweiten
Wellenende geliefert werden. Dabei steht die normale Ausfihrung und eine mit ho-
heren Kraften belastbare Alternative zur Verfiigung.
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2.2 Normen und Vorschriften

Die Drehstrom(brems)motoren und Servo(brems)motoren von SEW-EURODRIVE ent- n
sprechen den einschlagigen Normen und Vorschriften.

2.21 Normenkonformitat
Die wichtigsten Normen in der Ubersicht:
+ |EC 60034-1, EN 60034-1
Drehende elektrische Maschinen, Bemessung und Betriebsverhalten.
+ |EC 60034-2-1, EN 60034-2-1
Drehende elektrische Maschinen, Bestimmung der Verluste und des Wirkungsgrads.
+ |EC 60034-9, EN 60034-9
Drehende elektrische Maschinen, Gerduschgrenzwerte.
+ |EC 60034-14, EN 60034-14
Drehende elektrische Maschinen, Schwingstarke.
+ |EC 60034-30, EN 60034-30
Drehende elektrische Maschinen, Klassifizierung von Wirkungsgradklassen (IE code).
+ EN 60529, IEC 60034-5, EN 60034-5
IP-Schutzarten fiir Gehause.

+ |EC 60072

Abmessungen und Leistungen drehender elektrischer Maschinen.
+ EN 50262

Metrische Gewinde der Kabelverschraubungen.

+ EN 50347

Standardisierte Abmessungen und Leistungen.

+ NEMA MG1

US-amerikanische Norm: Motoren und Generatoren.

222 Bemessungsdaten
Die spezifischen Daten eines asynchronen Drehstrommotors sind:
+ Baugroie
+ Bemessungsleistung
» Einschaltdauer
+  Bemessungsdrehzahl
+ Bemessungsstrom
* Bemessungsspannung
+ Leistungsfaktor cos@
» Schutzart
+  Warmeklasse
» Wirkungsgradklasse
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Diese Daten sind auf dem Typenschild des Motors festgehalten, siehe folgende Abbil-
dung. Die Typenschildangaben gelten laut IEC 60034 (EN 60034) fir eine Umge-
bungstemperatur von maximal 40 °C und fiir eine Aufstellungshéhe von maximal

1000 m Gber NN.

Beispielhafte Abbildung eines Typenschilds:

N

DRS 90M 4

50 Hz r/min 1395
kw 1.5
O kw 1.5
60 Hz r/min 1695
IM B3
i Nm
Vbr
R

-

SEWREIREDRIVIE
76646 Bruchsal / Germany

01.1151928301.0001.09
Vv 220-242 A/380-420Y
A 59/34
A 54/31
V 254 - 277 A/ 440 - 480 Y
IP 54 IsoKL 155(F) 3 ~IEC60034

Ce

°C -20...+40

PF 0.82 eff % 82

PF 0.82 eff% 79.6 O

kg 18.4 1882252
ML Made in Germany )

2.2.3 Toleranzen

18014402475914763

Nach IEC 60034 / EN 60034 sind fir Elektromotoren bei Bemessungsspannung (gilt
auch fur den Bemessungsspannungsbereich) folgende Toleranzen zulassig:

Spannung und Frequenz Toleranz A oder Toleranz B
Wirkungsgrad n Py < 150 kW -0.15 x (1-n)

Py > 150 kW -0.1 x (1-n)

Leistungsfaktor coso - —1 - Zosq)

Schlupf Py < 1 kW +30 %

Py21kwW +20 %

Anlaufstrom +20 %
Anzugsdrehmoment - 15 % bis + 25 %
Kippmoment -10 %
Massentragheitsmoment 110 %

18  Katalog - Drehstrommotoren DR.71 - 315, DT56, DR63
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Toleranz A, Toleranz B

Unterspannung

Toleranz A und Toleranz B beschreiben den zuldssigen Bereich, in dem Frequenz und
Spannung vom jeweiligen Bemessungspunkt abweichen dirfen. Der mit "0" bezeich-
nete Koordinatenmittelpunkt kennzeichnet jeweils den Bemessungspunkt fir Fre-
quenz und Spannung.

AV [%]
+10.4

AF [%]

-5 -2 0l +2| 43

-10
3966438155

Der Motor muss im Toleranzbereich A das Bemessungsdrehmoment im Dauerbetrieb
(S1) aufbringen kdnnen. Die anderen KenngréRen und die Erwarmung dirfen von den
Werten bei Bemessungsspannung und Bemessungsfrequenz im geringen Umfang ab-
weichen.

Im Toleranzbereich B muss der Motor das Bemessungsdrehmoment abgeben kon-
nen, jedoch nicht im Dauerbetrieb. Die Erwarmung und die Abweichungen von den
Bemessungsdaten sind starker als im Toleranzbereich A. Vermeiden Sie haufigen Be-
trieb des Motors an den Grenzen des Toleranzbereiches B.

Bei Unterspannung durch schwache Versorgungsnetze oder Unterdimensionierung
der Motorzuleitung kénnen die katalogmafRigen Werte wie Leistung, Drehmoment und
Drehzahl nicht erreicht werden. Dies gilt insbesondere beim Anlauf des Motors, bei
dem der Anlaufstrom ein Mehrfaches des Nennstromes betragt.
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23
2.31

2.3.2

233

234

2.3.5

Merkmale der Motorenbaureihe DR..

Gerausche

Alle Motoren der Baureihe DR.. von SEW-EURODRIVE unterschreiten die in der IEC /
EN 60034-9 festgelegten zulassigen Schall-Leistungspegel.

Lackierung

Die Motoren werden standardmafig im Farbton Maschinenlack "blau / grau" /
RAL 7031 nach DIN 1843 lackiert. Die asynchronen Servomotoren der Baureihe
DRL.. kénnen ohne Mehrpreis auch im Farbton Maschinenlack "schwarz" / RAL 9005
nach DIN 1843 geliefert werden. Auf Wunsch sind andere Farbténe und Sonderlackie-
rungen mdglich.

Oberflachen- und Korrosionsschutz

Alle Getriebe, Motoren und Getriebemotoren von SEW-EURODRIVE konnen auf
Wunsch auch in besonders oberflachengeschitzter Ausfihrung fir Anwendungen in
sehr feuchter oder aggressiver Umgebung geliefert werden.

Luftzutritt und Zugénglichkeit

Achten Sie beim Anbau der Motoren und Bremsmotoren an die Arbeitsmaschine da-
rauf, dass in axialer und radialer Richtung ausreichend Platz fiir ungehinderten Luftzu-
tritt und fUr die Wartung der Bremse vorhanden ist.

* Um ungehinderten Luftzutritt sicherzustellen, ca. halben Lifterhaubendurchmesser
Freiraum lassen.

+ Bei Bremsmotoren bitte den Platzbedarf (= Lifterhaubendurchmesser) zum Ab-
nehmen der Lifterhaube berlcksichtigen.

Bremsmotoren

Die Motoren werden auf Wunsch mit integrierter mechanischer Bremse geliefert. Die
Bremse von SEW-EURODRIVE ist eine gleichstromerregte Elektromagnet-Scheiben-
bremse, die elektrisch 6ffnet und durch Federkraft bremst. Bei Stromunterbrechung
fallt die Bremse prinzipbedingt automatisch ein. Sie erfillt damit grundlegende Sicher-
heitsanforderungen.

Die Bremse kann bei Ausristung mit Handliftung auch mechanisch gedéffnet werden.
Dabei wird entweder ein Handhebel, der selbsttatig zurtckspringt, oder ein Gewinde-
stift, der feststellbar ist, mitgeliefert.

Angesteuert wird die Bremse von einer Bremsenansteuerung, die entweder im An-
schlussraum des Motors oder im Schaltschrank untergebracht ist.

Ein wesentliches Merkmal der Bremsen ist die sehr kurze Bauweise. Das Bremslager-
schild ist gleichzeitig Teil des Motors. Die integrierte Bauweise des Bremsmotors von
SEW-EURODRIVE erlaubt besonders Platz sparende und robuste Losungen.
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2.3.6 Betrieb am Umrichter

Energiesparmotoren

Die Energiesparmotoren der DRS..-, DRE..- und DRP..-Baureihe sind mit den folgen-
den Frequenzumrichtern von SEW-EURODRIVE einsetzbar:

+ MOVIDRIVE®
+ MOVITRAC®
« MOVIFIT®

+ MOVIMOT®

+ MOVIPRO®

Asynchrone Servomotoren

LSPM-Motoren

Fremdumrichtern

Die asynchronen Servomotoren DRL.. sind mit den folgenden Frequenzumrichtern
von SEW-EURODRIVE einsetzbar:

« MOVIDRIVE®
+  MOVIAXIS®

Die Line-Start-Permanent-Magnet-Motoren der DRE..J-, DRP...J- und DRU..J-Ausflh-
rung sind mit den folgenden Frequenzumrichtern von SEW-EURODRIVE einsetzbar:

+ MOVITRAC®
« MOVIFIT®
+ MOVIMOT®

Die Motoren DRS.., DRE.., DRP.., DRU.. und DRL.. kbnnen an Fremdumrichtern be-
trieben werden. Die Hinweise zum Betrieb an Fremdumrichtern sind zu beachten.
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24 Internationale Markte
Die Motoren der Baureihe DR.. sind fUr den Einsatz in allen Landern dieser Welt ge-
eignet.
Viele Lander haben den Marktzugang an lokale Zulassungen geknupft. Sehr oft sind
zusatzliche Gesetze, Vorschriften und Marktgepflogenheiten zu erfiillen.
Fast immer ist mit der Zertifizierung eine Kennzeichnung am Motor gefordert, sei es
mit einem oder mehreren Logos auf dem Haupttypenschild oder zusatzlichen Aufkle-
bern am Motor.
Die nachstehenden Tabellen zeigen einen Auszug der Landerzertifizierungen und
Kennzeichnungen der Motorbaureihe DR...
241 Marktzugang
Land Gesetz/ Norm/ |Beschreibung Kennzeichnung (TS)
Vorschrift
Brasilien ABNT Marktkonformitat erfordert | Angaben auf dem Ty-
u.a. penschild
- Normen-Nr.
- Anlaufstromverhaltnis
- Schaltbild(er)
- Drehrichtung(en)
- LagergréfRen
Europa 2006/95/EG Niederspannungsrichtlinie |CE auf dem Typen-
(EV) schild
China CCC-Zertifizierung | Kleingeratevorschrift CCC | CCC-Logo auf dem
Typenschild
Kanada CSA Marktkonformitat mit Pri- | CSA-Logo auf dem Ty-
fung penschild
Russland |EAC Marktkonformitat Zollzertifikat
242 Marktgepflogenheit
Land Gesetz/ Norm/ |Beschreibung Kennzeichnung
Vorschrift
Kanada CSA Motorennorm fordert u.a.:
Angabe des zulassigen Ambient: -20 bis +40°C
Temperaturbereichs
Design-Letter H/N auf dem Typen-
schild
USA UL Nachweis der Feuerunge- |UR-Logo auf dem Ty-
fahrlichkeit anhand be- penschild
kannter Komponenten
Angabe der Nr. des Mon- | ML + 4 Ziffern auf dem
tagewerks Typenschild

bung
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- KVA-Letter
- Design-Letter
- Uberlastfaktor S.F

TEFC, TENC oder TEBC
(&hnlich einer IP-Schutz-
art)

Land Gesetz/ Norm/ |Beschreibung Kennzeichnung
Vorschrift
USA NEMA MG1 Motorennorm fordert u.a.:

Angaben auf dem Ty-
penschild

Angabe der Bauart und
Bellftung

Wirkungsgradvorschriften

Land Gesetz/ Norm/ |Beschreibung Kennzeichnung
Vorschrift
Australien |MEPS 2006 Energiespargesetz aus Zahlenwert des Wir-
AS / NZS 1359 2002, Pflicht ab April 2006 | kungsgrades
Brasilien NBR 17094-1 Energiespargesetz aus Inmetro-Logo auf dem
2008, Pflicht ab Dezember | Typenschild
2009
Erganzung des Energie- | Werks-Nr. auf dem Ty-
spargesetzes in 2012: An- | penschild
gabe der Nr. des Produkti-
onswerks
Chile NcH3086 Energiespargesetz aus ABCD-Sticker
2009, Pflicht ab Januar
2011
China GB 18613-2012 Energiespargesetz aus Grade-Sticker CEL
2012, Pflicht ab Septem-
ber 2012
Europa RL 2009/125/EG | Energierelevante Produk- |CE + |IE-Klasse auf
(EV) terichtlinie aus 2009, dem Typenschild
V064072009, Pflicht ab Juni 2011
VO4 / 2014, Pflicht
ab Juli 2014
Japan JIS Energiespargesetz aus JIS-Logo auf dem Ty-
1979, Uberarbeitete Aus- | penschild
gabe flir AV-Motoren ver-
pflichtend ab 01.04.2013
Kanada EER 2010 Energiespargesetz aus CSAe-Logo auf dem
2010, Pflicht ab April 2012 | Typenschild
Neusee- MEPS 2006 Energiespargesetz aus Zahlenwert des Wir-
land 2002, Pflicht ab Juni 2006 |kungsgrades
Mexiko NOM 016 ENER |Energiespargesetz ver- -- keine --
2010 pflichtend seit 12.2010
Schweiz ENV 730.01 Ubernahme der CE + IE-Klasse auf
V0640 / 2009 dem Typenschild
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Land Gesetz/ Norm/ |Beschreibung Kennzeichnung
Vorschrift
Siidkorea |REELS 2010 Energiespargesetz aus KEL (Korean Energy
2007, Pflicht ab Dezember |Label)
2010
Turkei Gazette No. Ubernahme der CE + IE-Klasse auf
28197/ V0640 / 2009 dem Typenschild
SGM-2012/2
USA EISA 2007 Energiespargesetz aus ee-Logo auf dem Ty-
2007, Pflicht ab Dezember | penschild
2010
Energiespargesetz aus NOT-... - USA Sticker
2007, Nichtverwendbarkeit
in USA
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2.5 Energiesparmotoren der Motorbaureihe DR..

2.51 Design-Merkmale der Energiesparmotoren

Durch eine baugréfen- und materialoptimierte Konstruktion lassen sich Standard-,
Energiespar- und Premiummotoren in einer Baureihe zusammenfihren. Dadurch
missen von Kunden keine unterschiedlichen Motortypen oder Baureihen eingesetzt
werden und es gibt keine abweichenden Ausfiihrungsarten und Optionen.

Die Motoren wurden im Hinblick auf die vorhandenen und absehbaren, nationalen und
internationalen Gesetze und Vorschriften als Energiesparbaukasten konzipiert, kon-
struiert und entwickelt. Sie nutzen konsequent die Vorteile eines Baukastens mit Teile-
wiederverwendung und Mehrfachverwendung, um einfach, sicher und unkompliziert
alle Stufen der Wirkungsgrade zu erreichen.

2.5.2 Motornorm IEC 60034

Auf internationaler Ebene wurde die Motorennorm IEC 60034 vereinbart. Nachste-
hend finden Sie eine kurze Beschreibung der Normteile, die hinsichtlich Energiespar-
ausfuhrungen relevant sind.

» Teil 2-1: Bestimmungen fiir Messungen im Netzbetrieb

+ Teil 2-3-1: Bestimmungen fir Messungen beim Betrieb am Frequenzumrichter
» Teil 30: Einteilung in Energiesparklassen IE-Code

» Teil 31: Auswahl von Energiesparmotoren

Fir EU-Europa wurden die Teile der IEC 60034 gleichwertig in der EN 60034 abgebil-
det und harmonisiert. Daher wird oft die Bezeichnung IEC / EN 60034 verwendet. In
diesem Motorenkatalog wird daher zur Vereinfachung nur die IEC-Norm zitiert.

IEC 60034-2-1 (2007)

Der Teil 2-1 der Motorennorm IEC 60034 beschreibt seit 2007 die Art und Weise, wie
der Wirkungsgrad eines Drehstrom-Asynchronmotors, betrieben am klassischen 3-
phasigen Versorgungsnetz, messtechnisch zu bestimmen ist.

Das Besondere am Teil 2-1 ist die Anderung bei der Bestimmung der Zusatzverluste.
Der pauschale Ansatz des alten Normteils IEC 60034-2 mit 0,5 % darf nicht mehr
praktiziert werden. Die Zusatzverluste missen indirekt messtechnisch erfasst und
rechnerisch bertcksichtigt werden.

Dieser mathematische Ansatz fiihrt zu einem kleineren Zahlenwert. Damit sieht es so
aus, als ob der Motor schlechter geworden ware, obwohl nur der pauschale Anteil ge-
andert wurde. Am Motor selbst wurde kein Bauteil verandert und der Energiever-
brauch hat sich nicht geandert.

IEC 60034-2-3 (2009), bestétigter Entwurf

Der Entwurf der Teile 2-3 der Motorennorm IEC 60034 beschreibt seit 2009 die Art
und Weise, wie der Wirkungsgrad eines Drehstrom-Asynchronmotors, betrieben am
Frequenzumrichter, messtechnisch zu bestimmen ist. Das zahlenmaRige Ergebnis
wird immer kleiner sein als der Wirkungsgrad im Netzbetrieb, da der Frequenz-
umrichter durch das Erzeugen der Ausgangsspannung zusatzliche Verluste im Motor
verursacht.

Dieses wird ab 2015 fir die Darstellung des Wirkungsgrades bertcksichtigt.
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IEC 60034-30 (2008)

IEC 60034-31 (2011)

Mit dem Teil 30 der Motorennorm IEC 60034 wurde 2008 eine international einheitli-
che Art der Einteilung von Wirkungsgraden vereinbart.

Ahnlich der Schutzartenkennzeichnung mit IP beruht diese Klassifizierung auf einer
Einteilung mit IE. Die Abkurzung IE steht fir "International Efficiency". Ende 2012 sind
drei Klassen in diesem Normteil beschrieben:

« |E1 = Standard Efficiency

» |E2 = High Efficiency

* |E3 = Premium Efficiency

Die Mindestwirkungsgrade sind definiert fur die Klassen IE1, IE2 und IE3 bei 50 Hz

und 60 Hz fur die 2-, 4- und 6-polige Ausfihrung von 3-phasigen Drehstrom-Asyn-
chronmotoren im Leistungsbereich 0,75 kW bis 375 kW.

Damit liegt ein fir Verbraucher, Hersteller und Gesetzgeber vereinbartes Normenpa-
pier vor.

In den technischen Datenulbersichten der Motoren DRS.., DRE.., DRE..J, DRP.. oder
DRP..J finden Sie die Werte der Wirkungsgrade nach IEC 60034-30.

Eine weitere Energiesparklasse wird in der Anwendungsregel der Motorennorm
IEC 60034 im Teil 31 beschrieben. Im allgemeinen Sprachgebrauch wird diese Klasse
bezeichnet als:

» |E4 = Super-Premium Efficiency

Im Teil 31 finden sich die zahlenmaRigen Vorgaben fir die Energiesparklasse IE4.
Diese sind entweder aus einer mathematischen Formel zu berechnen oder aus Tabel-
len mit Drehzahlen und Drehmomentangaben zu entnehmen.

Die Line-Start-Permanent-Magnet-Motoren in der DRU..J-Ausfihrung sind Energie-
sparmotoren von SEW-EURODRIVE, deren Vorgaben und Werte sich aus den Be-
stimmungen der IEC 60034-2-1 und -31 ableiten.

IEC 60034-30-1 (2014)

Es ist erklarte Absicht, weitere Motoren normativ in der IEC 60034-30-1 zu beschrei-
ben.

« Fur 50 Hz und 60 Hz sind die tabellarischen Vorgabewerte der Energiesparklasse
IE4 erganzt worden.

» Die untere Leistungsgrenze ist von 0,75 kW auf eine Leistung von 0,12 kW ge-
senkt worden.

» Die obere Leistungsgrenze ist von 375 kW auf eine Leistung von 1000 kW angeho-
ben worden.

» Die 8-poligen Motoren sind im kompletten Leistungsbereich 0,12 - 1000 kW in allen
vier |[E-Klassen aufgenommen worden.

» Die obere Spannung von 1000 V und die untere Spannung von 50 V sind festge-
schrieben worden, um etwaige Ausnahmen zu erschweren. Motoren mit Spannun-
gen Uber 1000 V gelten als Mittel- oder Hochspannungsantriebe, die von der IEC
60034-30-1 nicht beschrieben sind.

+ Die Einphasenmotoren mit Betriebskondensator weisen mindestens die Energie-
sparklasse |IE1 auf.
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IEC 60034-30-2 (2014), bestitigter Entwurf

253

EU-Europa

Die Abschnitte aus der IEC 60034-31, die fir den am Frequenzumrichter betriebenen
Motor gelten, werden in einem neuen, Teil 2 genannten Abschnitt der IEC 60034-30
berlcksichtigt.

Ferner wird dieser neue Teil 2 erkldren, wie der Wirkungsgrad eines am Frequenz-
umrichter betriebenen Motors relativ zum dem des Netzantriebes zu bewerten ist. Die
zusatzlichen Verluste im Motor durch den Betrieb am Frequenzumrichter werden in
der klassischen Literatur mit bis zu 20 % angegeben. Das ist aber in etwa genau der
Abstand, der zwischen den |E-Klassen die Verluste beschreibt. Daher ist es beabsich-
tigt, dass der am Frequenzumrichter betriebene Motor eine IE-Klasse niedriger zuge-
wiesen bekommt als der am Netz betriebene Motor.

Der Marktzugang in EU-Europa ist an die Konformitatserklarung der Hersteller zu den
europaischen Richtlinien geknipft. In der Konformitatserklarung erlautert der Produ-
zent, zu welchen Richtlinien er sich konform erklart. Dokumentiert wird dieses durch
das CE-Zeichen auf dem Produkt.

Beispielhafte Abbildung:c €

Nur mit dem CE-Zeichen auf dem Motortypenschild kann der Motor die Auflengrenzen
der EU und der Lander, die dem Schengener Abkommen angehdéren, am Zoll passie-
ren. Die Konformitatserklarung wird in der Regel in der Betriebsanleitung gezeigt,
kann aber auch separat vom Hersteller bezogen werden. Sie muss dem Produkt bei
Auslieferung, d. h. beim Passieren des Zolls, nicht beigefiigt sein.

Fir die Motoren sind drei Richtlinien von Bedeutung:
* Maschinenrichtlinie MRL 2006/42/EG

» Niederspannungsrichtlinie LV 2006/95/EG

» Energierelevante Produkterichtlinie 2009/125/EG

Motoren, deren CE-Konformitat gemaf Niederspannungsrichtlinie erklart wurde, mis-
sen nicht zusatzlich nach der Maschinenrichtlinie erklart werden.

Richtlinie 2006/95/EG

Die Niederspannungsrichtlinie beschreibt, wie ein Motor hinsichtlich der Sicherheits-
ziele fur elektrische Betriebsmittel beschaffen sein muss.

Im Artikel 1 der Richtlinie sind die Spannungsgrenzen angegeben. Betriebsmittel, die
an Wechselstrom, damit auch Drehstrom, von 50 V bis 1000 V angeschlossen wer-
den, missen der Richtlinie entsprechen.

Alle Motoren ab 50 V sind in Ubereinstimmung mit der Richtlinie entwickelt, konstruiert
und unterliegen gemaf Anhang IV der Richtlinie der internen Fertigungskontrolle.

Motoren mit Spannungen unterhalb von 50 V kdénnen nicht gemal Niederspannungs-
richtlinie konform erklart werden. Bitte sprechen Sie bei Bedarf SEW-EURODRIVE an.

Mit der Konformitatserklarung kann SEW-EURODRIVE die Motoren mit dem CE-Zei-
chen ausstatten.

Richtlinie 2009/125/EG

Die Richtlinie 2009/125/EG (Energy related Products) behandelt u.a. in der
1. Verordnung (EU) Nr. 640/2009 die Drehstrom-Asynchronmotoren
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Verordnung (EU) Nr. 327/2011 die Lufter / Ventilatoren
Verordnung (EU) Nr. 547/2012 die Wasserpumpen
Verordnung (EG) Nr. 641/2009 die Nasslaufer-Umwalzpumpen.

o kw0

Verordnung (EU) Nr. 4/2014 Festlegung von Anforderungen an die umweltgerech-
te Gestaltung von Elektromotoren

Verordnung 640/2009

In der Durchfuhrungsverordnung (VO640/2009) ist das Inverkehrbringen von Motoren
innerhalb der europaischen Gemeinschaft geregelt. Ein Mindestwirkungsgrad ist seit
dem 16.06.2011 vorgeschrieben, der den Werten gemal IE2 aus der IEC 60034-30:
2008 entspricht. Motoren mit niedrigeren Wirkungsgraden sind verboten.

Beschlossen sind zwei weitere Stufen der Erhéhung des Mindestwirkungsgrads von
Drehstrom-Asynchronmotoren.

Ab dem 01.01.2015 missen Motoren im Netzbetrieb mit einer Leistung = 7,5 kW den
Level IE3 gemal IEC 60034-30: 2008 erfiillen.

Ab dem 01.01.2017 missen Motoren im Netzbetrieb mit einer Leistung = 0,75 kW den
hoheren Level IE3 gemaf’ IEC 60034-30: 2008 erfiillen.

Ausgenommen von der Erhéhung sind ab 2015 / 2017 dann Motoren der 2011 be-
stimmten Klasse (IE2 gemal IEC 60034-30: 2008), die am Frequenzumrichter betrie-
ben werden.

Motoren vom Typ DRE.. (IE2), die keine der unten im Text aufgeflhrten Ausnahmen
erfillen, aber fur den Betrieb am Frequenzumrichter (VSD = Variable Speed Drive)
vorgesehen sind, erhalten eine zusatzliche Kennzeichnung:

In dieser Durchfiihrungsverordnung zur Richtline 2009/125/EG wird Bezug genommen
zu den neuen Teilen der Motorennorm IEC 60034. Im Teil 30 (-~ B 26) werden die
Klassifizierung und Mindestwerte der Wirkungsgrade auf internationaler Ebene be-
schrieben. Im Teil 2-1 (- B 25) wird das Verfahren zur Bestimmung des Zahlenwerts
des Wirkungsgrads eines netzbetriebenen Motors geregelt.

Die Energiesparmotoren von SEW-EURODRIVE in den Ausfiihrungen DRE.. und
DRP.. erfillen die Vorgaben und Werte, die sich aus den Bestimmungen der
IEC 60034-2-1 und -30 ableiten.

+ |E2-Motoren

Motoren kleinste Leistung groBte Leistung Logo

2-polige Motoren DRE.. | von 0.75 kW bis 9.2 kW CE
von 0.25 kW bis 0.55 kW

4-polige Motoren DRE.. ) CE
von 0.75 kW bis 225 kW
von 0.25 kW bis 0.55 kW

6-polige Motoren DRE.. ) CE
von 0.75 kW bis 5.5 kW

* |E3-Motoren

Motoren kleinste Leistung groBte Leistung Logo
2-polige Motoren DRP.. |von 0.75 kW bis 5.5 kW CE
4-polige Motoren DRP.. |von 0.75 kW bis 132 kW CE
6-polige Motoren DRP.. |von 0.75 kW bis 4 kW CE
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Ausgenommen von der VO640/2009 innerhalb der ErP-Regelung sind:

«  Bremsmotoren

+ Explosionsgeschutzte Motoren
* Motoren, die nicht im Dauerbetrieb eingesetzt sind
» Motoren, die konstruktiv wie folgt ausgelegt sind:
— fur héhere Temperaturen als 40 °C
oder
— fur niedrigere Temperaturen als -15 °C
oder
— fur eine Aufstellungshdhe oberhalb 1000 m tber NN.

VO4/2014 Einige Ausnahmen wurden durch die EU-Verordnung Nr. 4/2014 geandert. Sie sind ab
dem 27.07.2014 verbindlich.

» Ausgenommen sind Motoren, die konstruktiv wie folgt ausgelegt sind:
— fur héhere Temperaturen als 60 °C
oder
— fur niedrigere Temperaturen als -30 °C
oder
— fir eine Aufstellungshohe oberhalb 4000 m Giber NN.

Verordnung 327/2011

In der EU-Verordnung Nr. 327/2011 sind die Anforderungen an die umweltgerechte
Gestaltung von Liftern und Ventilatoren festgelegt, die durch Motoren mit einer elekt-
rischen Eingangsleistung zwischen 125 W und 500 kW angetrieben werden.

Die notwendigen Daten der Motoren kdnnen bei Bedarf bereitgestellt werden.
Die Option Fremdlifter wird entsprechend der Forderungen gekennzeichnet.

Verordnung 547/2012

In der EU-Verordnung Nr. 547/2012 sind die Anforderungen an die umweltgerechte
Gestaltung von Wasserpumpen festgelegt, die durch Motoren elektrisch angetrieben
werden.

Die Vorgaben der Verordnung betreffen nur den hydraulischen Teil der Wasserpum-
pen. Die Mindestanforderungen an den Wirkungsgrad der Motoren, die in den Elektro-
motorsystemen der Wasserpumpe zum Einsatz kommen, ist in der Verordnung
640/2009 (- B 27) beschrieben.

Verordnung 641/2009

In der EU-Verordnung Nr. 641/2009 sind die Anforderungen an die umweltgerechte
Gestaltung von Nasslaufer-Umwalzpumpen festgelegt. Die Motoren unterliegen den
Bestimmungen, wie in der Verordnung 640/2009 (- & 27) beschrieben.

Katalog — Drehstrommotoren DR.71 - 315, DT56, DR63 | O



Produktbeschreibung

Energiesparmotoren der Motorbaureihe DR..

Staatliche Unterstiitzung

Innerhalb Europas gibt es unterschiedliche staatliche Unterstitzungen, um den Ein-
satz von Energiesparmotoren zu férdern. Am Beispiel von Deutschland und GroRbri-
tannien werden die MalRnahmen gezeigt.

+ Das Bundesministerium fir Wirtschaft und Technologie hat am 18. September
2012 ein Programm fur kleine und mittelstdndische Unternehmen gestartet mit
dem Ziel der Férderung von energiesparenden Technologien.

Gefordert werden Ersatzinvestitionen zum Austausch alter und ineffizienter Einzel-
komponenten im Wert von 5000 € bis maximal 30000 € als Einzelmaf3nahme in
Unternehmen bis zu 500 Mitarbeitern oder 100 Mio. € Umsatz. Die Foérderung darf
maximal 30 % der Investition ausmachen und ist vor der Durchfiihrung zu beantra-
gen. Sie wird als nicht riickzahlbarer Zuschuss gewahrt und ist als systemische
Optimierung auf maximal 100000 € pro Unternehmen limitiert. Etwaige Beratungs-
leistungen werden bis 60 % oder maximal 3000 € gefordert.

Weitere Informationen sind erhaltlich beim Bundesamt fiir Wirtschaft und Ausfuhr-
kontrolle (BAFA).

Internet: http://bit.ly/QFL1aJ
E-Mail: QST@bafa.bund.de.

* In GroRbritannien gibt es seit einigen Jahren Steuerverglnstigungen fir Energie-
sparmotoren. Gemeinsam mit dem gemeinnltzigen Carbon Trust férdert die briti-
sche Regierung das ECA-Programm (Enhanced Capital Allowance). Das Ziel des
ECA-Programms ist die Verringerung des KohlendioxidausstoRes. Dieses Pro-
gramm ermdglicht es Firmen, die bei der Anschaffung neuer Anlagen und Maschi-
nen in bestimmte, Kohlendioxid minimierende Technologien und Energiesparldsun-
gen investieren, ihren gesamten Investitionsaufwand steuerlich abzusetzen. Die
durch das Programm geférderten Produkte sind in einer Liste verdffentlicht, die
monatlich aktualisiert wird. Diese Energy-Technology-Product-List (ETPL) finden
Sie unter:

https://etl.decc.gov.uk/etl/site.html (nur in Englisch verfiigbar)

SEW-EURODRIVE hat die 2-, 4- und 6-poligen Motoren DRP.. in IE3 ins Pro-
gramm aufnehmen lassen und im Marz und April 2013 wurden diese Motoren er-
neut in der ETPL gelistet. Es gibt kein Zertifikat.

Die Forderung von Motoren der IE2-Klasse (Motoren DRE..) wurde mit der Ver-
pflichtung zum 16. Juni 2011 beendet.

254 Schweiz

Die Schweiz Ubernahm die Regelung der Energierelevante Produkterichtlinie und de-
ren Umsetzungsverordnung VO640/2009 in der Energieverordnung 730.01. Fur Moto-
ren ist diese seit Januar 2012 giltig.

Damit sind die Regeln EU-Europas flr die Schweiz direkt anzuwenden.

2.5.5 Tiirkei

Die Turkei hat fur Motoren giltige Regeln in verschiedenen Communiqués (SMG
2012/2) verdffentlicht, im Februar 2012 die Gazette No. 28197.

Dort wurde die Regelung der Energierelevante Produkterichtlinie und deren Umset-
zungsverordnung VO640/2009 ibernommen.

Damit sind die Regeln EU-Europas fur die Turkei direkt anzuwenden.
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2.5.6 Australien, Neuseeland AS/NZS1359 (MEPS 2006)

257 USA

UL-Zertifikat

Der gemeinsam von den Landern Australien und Neuseeland gesetzlich verankerte
Mindestwirkungsgrad (MEPS) gilt seit 1. April 2006 in Australien und seit dem 1. Juni
2006 in Neuseeland. Er schreibt fur 2-, 4-, 6- und 8-polige Motoren von 0,73 kW bis
185 kW Zahlenwerte und Messmethoden des Wirkungsgrads vor.

Bis einschlieRlich 0,55 kW sind keine Vorschriften erlassen und damit sind die Moto-
ren DRS.. bis zu dieser Leistung zugelassen.

Ab 0,73 kW entsprechen die vorgeschriebenen Werte des Wirkungsgrads weitestge-
hend denen der durch die IEC 60034-30 bestimmten IE2- und IE3-Motoren.

Die Motoren DRE.. und die héherwertigen Motoren DRP.. von SEW-EURODRIVE er-
fullen die gesetzlichen Vorgaben und wurden von der Autorisierungsbehdrde aner-
kannt. Es gibt keine separaten Logos und keine zusatzliche Kennzeichnungspflicht.

Von den Vorschriften ausgenommen sind unter anderem:

 unteilbare Getriebemotoren. Damit kénnen die SPIROPLAN®-Getriebemotoren
W30 (auch als WA30, WF30, WAF30) und die Stirnrad-Getriebemotoren R17
(auch als RF17, RZ17) mit Motoren der Leistungen 0,75 kW und 1,1 kW in der
Ausfuhrung DRS.. gesetzeskonform geliefert werden.

 rein fir den Betrieb am Umrichter gestempelte Motoren: Asynchrone Servomotoren
DRL..

» Motoren in der Kurzzeitbetriebsart S2.
+ Motoren mit angebautem Frequenzumrichter MOVIMOT®.
+ Einphasenmotoren DRK.. mit Betriebskondensator.

Die Ubersicht der zugelassenen Motoren findet Sie im Internet mit Auswahl des Fir-
mennamens von SEW-EURODRIVE unter Link:

http://reg.energyrating.gov.au/comparator/product_types/54/search/

Nur anhand der Ubereinstimmung der Typen- und Katalogbezeichnung auf dem Mo-
tortypenschild mit den Eintragen in der zuvor genannten Datenbank kann der Motor
den australischen oder neuseelandischen Zoll passieren.

HINWEIS:

» Aus australischer und neuseelandischer Sichtweise und dortigem Sprachgebrauch
sind die IE2-Motoren die Standardausfiihrung und die héherwertigen IE3-Motoren
(Premium Efficiency) sind nur als "high-efficiency" gefiihrt.

» Die Spannungsebene 3 x 415 V, 50 Hz ist in weiten Teilen dieser Lander bereits
auf3 x 400V -6 % / +10 %, 50 Hz angepasst worden.

Fir den Marktzugang in die USA sind zwei Hauptmerkmale flr den Einsatz oder Ex-
port notwendig.

+ UL (UR)-Zertifikat UL = Underwriters Laboratory
+ EISA-2007-Konformitat.
EISA = Energy Independent and Security Act

Eine Registrierung der Drehstrommotoren bei UL (Underwriters Laboratory) ist flir den
US-amerikanischen Betreiber hinsichtlich einer geringeren Pramie fiir die Feuerversi-
cherung vorteilhaft. Die Registriernummer ist dabei Teil des Logos.
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Die Zulassungen von SEW-EURODRIVE kénnen mit der Nr. E189357 bei UL nachge-
lesen werden. Alle Motorausfiihrungen der Motorenbaureihe DR.. kdnnen bei Bestel-
lung mit entsprechendem Logo auf dem Typenschild geliefert werden.

Beispielhafte Abbildung:
b\
E189357

5112749195

In Verbindung mit MOVIMOT® kennzeichnet SEW-EURODRIVE den kombinierten An-
trieb mit dem UL-Zeichen.
Beispielhafte Abbildung:

EISA-2007-Konformitat

Die US-amerikanischen gesetzlichen Vorgaben zu den Mindestwirkungsgraden aus
dem Jahr 1992 wurden im Jahr 2007 angepasst und erneuert.

Mit Gultigkeit seit Dezember 2010 wurde der Mindestwirkungsgrad fir einen Teil der
Drehstrommotoren auf Premiumniveau erhoht.

Betroffen von der EISA 2007 sind:

* 2-, 4-, 6-polige Motoren von 0,75 kW (1 hp) bis 150 kW (200 hp). Diese miissen
den Premium-Efficiency-Level erfiillen.

* 2-, 4-, 6-polige Motoren von 185 kW (225 hp) bis 375 kW (500 hp) und die 8-poli-
gen Motoren von 0,75 kW (1 hp) bis 375 kW (500 hp). Diese mussen den High-
Efficiency-Level erfiillen.

Die Kennzeichnung der Motoren erfolgt nach Zulassung durch das Department of
Energy (DoE) mit dem ee-Logo in Verbindung mit der Registriernummer, bei SEW-
EURODRIVE: CCO056A.

Beispielhafte Abbildung:

Nur anhand der Kennzeichnung mit dem ee-Logo auf dem Motortypenschild oder ei-
ner weiteren Kennzeichnung (z. B. "Not for use in the USA") kann der Motor den US-
amerikanischen Zoll passieren.

Das ee-Zertifikat wird dem Antrieb nicht beigefligt, da der US-amerikanische Zoll das
Zertifikat Uber das Internet beim DoE mit Hilfe der Registriernummer CC0O56A einse-
hen kann.

Eine Vielzahl von Ausnahmeregeln ermoglicht die Reduzierung der Anforderungen,
unter anderen sind reduziert oder befreit:

+ Getriebemotoren im Direktanbau des Motors ohne Kupplung zwischen Motor und
Getriebe.

+ Bremsmotoren, wenn der Motor mit abgebauter Bremse die amerikanische Schutz-
art nicht erfillen kann.

» Drehmoment-Drehzahl-Charakteristik mit hohen Werten (NEMA-Design C), mit
gleichzeitiger Begrenzung des Anlaufstromverhaltnisses I/I,.

» Spezielle Bauform.
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* Motoren, die nicht flir den Dauerbetrieb bestimmt sind.

* Rein fir den Betrieb am Umrichter gestempelte Motoren (asynchrone Servomoto-

ren).

« Motoren mit angebautem Frequenzumrichter MOVIMOT®.

+ Einphasenmotoren DRK.. mit Betriebskondensator.

* Motoren, die im Stillstand betrieben werden (Drehfeldmagnete).

Nicht ausgenommen sind:

» Explosionsgeschutzte Motoren.

UR-zertifizierte Motoren von SEW-EURODRIVE

Die nachstehenden Tabellen zeigen die Motoren, die UR-zertifiziert sind:

Motoren kleinste Leistung |groRte Leistung Logo
2-polige Motoren DRS.. von 0.18 kW bis 9.2 kW UR
4-polige Motoren DRS.. von 0.18 kW bis 225 kW UR
4-polige Motoren DRK..  [von 0.18 kW" bis 1.1 kW" UR
6-polige Motoren DRS.. von 0.18 kW bis 7.5 kW UR

1) Die Motoren DRK.. dieser Leistung sind in Vorbereitung, ggf. Lieferung mit Vorgangerbaureihe méglich.

Halten Sie bitte Ricksprache mit SEW-EURODRIVE

Motoren kleinste Leistung |groBte Leistung Logo
2-polige Motoren DRE.. von 0.75 kW bis 7.5 kW UR
4-polige Motoren DRE.. von 0.75 kW bis 225 kW UR
6-polige Motoren DRE.. von 0.75 kW bis 5.5 kW UR
Motoren kleinste Leistung |groRte Leistung Logo
2-polige Motoren DRP.. von 0.75 kW bis 5.5 kW UR
4-polige Motoren DRP.. von 0.75 kW bis 75 kW UR
6-polige Motoren DRP.. von 0.75 kW bis 4 kW UR
Motoren mit zwei Nenn- |kleinste Leistung |grofte Leistung Logo
drehzahlen
von 4p: 0.25 kW bis 4p: 18.5 kW
4/2-polige Motoren DRS.. UR
von 2p: 0.37 kW bis 2p: 20 kW
) von 8p: 0.10 kW bis 8p: 18 kW
8/4-polige Motoren DRS.. UR
von 4p: 0.18 kW bis 4p: 34 kW
8/2-polige Motoren DRS.. |von 8p: 0.044 kW bis 8p: 1.1 kW
(S1/100%) . UR
von 2p: 0.20 kW bis 2p: 4.6 kKW
8/2-polige Motoren DRS.. |von 8p: 0.06 kW bis 8p: 1.1 kW UR
(S3/40/60%) von 2p: 0.25 kW | bis 2p: 4.6 kW
Motoren kleinste Momente |groRte Momente |Logo
4-polige Motoren DRL.. von 2.7 Nm bis 290 Nm UR
12-polige Motoren DRM.. |von 0.6 Nm bis 8.1 Nm UR
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Die Wirkungsgradwerte auf dem Typenschild stellen den typischen Wert dar, der ge-
maf US-amerikanischer Norm NEMA MG1 anzugeben ist.

Die individuellen Werte jedes Motors liegen oberhalb des Normativen und werden bei
den Teillastdaten und Amortisierungsberechnungen berticksichtigt und stellen daher
keinen Widerspruch zum geforderten Typenschildwert dar.

ee(CCO056A)-zetrtifizierte Motoren

Die nachstehenden Listen zeigen die Motoren, die vom US-amerikanischen Depart-
ment of Energy (DoE) zertifiziert sind:

Motoren kleinste Leistung |groBte Leistung Logo

2-polige Motoren DRE.. von 0.75 kW bis 7.5 kW ee (CCO56A)
4-polige Motoren DRE.. von 0.75 kW bis 225 kW ee (CCO56A)
6-polige Motoren DRE.. von 0.75 kW bis 5.5 kW ee (CCO56A)
Motoren kleinste Leistung | groBte Leistung Logo

2-polige Motoren DRP.. von 0.75 kW bis 5.5 kW ee (CCO56A)
4-polige Motoren DRP.. von 0.75 kW bis 75 kW ee (CCO56A)
6-polige Motoren DRP.. von 0.75 kW bis 4 kW ee (CCO56A)

Not for use in the USA

Eine Besonderheit stellt die Anforderung einer Kennzeichnung der Nichtverwendbar-
keit fir den US-Markt dar. Motoren die in USA verkauft werden, aber dort nicht im Be-
trieb genommen werden diirfen, weil sie nicht in Ubereinstimmung mit der EISA2007
sind, mussen entsprechend gekennzeichnet sein. SEW-EURODRIVE fihrt diese
Kennzeichnung mit den "Not for use in the USA"-Aufkleber durch.

Beispielhafte Abbildung:

NOT FOR USE IN THE USA

This motor does not meet the
Minimum mandatory requirements
for use in the Uniled States per
EISA 2007 reguiation

Geplante Anderungen

Die USA haben zum 01.06.2016 eine Anderung der vom Department of Energy (DoE)
herausgegeben 10 CFR Part 431 Energy Conservation Program beschlossen: Energy
Conservation Standards for Commercial and Industrial Electric.

Hierbei werden einige der heute geltenden Ausnahmen gestrichen. Hierunter fallen
beispielsweise Bremsmotoren bis 22 kW und Getriebemotoren. Diese missen dann
auch die Werte der Tabelle 12-12 der NEMA MG1-2011 erfiillen. Die Werte entspre-
chen IE3 nach IEC 60034-30-1 bei 60 Hz.

34 Katalog — Drehstrommotoren DR.71 - 315, DT56, DR63

19290403/DE — 10/2014



Produktbeschreibung

Energiesparmotoren der Motorbaureihe DR..

2.5.8 Kanada

Fir den Marktzugang in Kanada sind zwei Hauptmerkmale fir den Einsatz oder Ex-
port notwendig.

* CSA-Zulassung CSA = Canadian Standard Association
+ EER2010 Zertifikat
EER = Energy Efficiency Rules

CSA-Zulassung

Eine Zulassung und Zertifizierung der Drehstrommotoren bei CSA ist fiir den Herstel-
ler vorgeschrieben.

Die Motorausfiihrungen der Motorenbaureihe kénnen bei Bestellung entsprechend
zertifiziert mit dem CSA-Logo auf dem Typenschild geliefert werden:

Beispielhafte Abbildung:

ik

Die CSA-Zulassung der Motoren ist auf eine maximale Umgebungstemperatur von
+40 °C begrenzt. Eine Verwendung oberhalb von 40 °C kann nur durch die projektier-
te Leistungsreduktion erfolgen. Das Typenschild zeigt aber auch in diesen Fallen nur
die maximale Temperatur von +40 °C bei voller Leistung.

Die nachstehende Liste zeigt die Motoren, die CSA-zertifiziert sind.

19290403/DE — 10/2014

Motoren kleinste Leistung | groRte Leis- Logo
tung
2-polige Motoren DRS..  |von 0.18 kW bis 1.1 kKW CSA
4-polige Motoren DRS.. von 0.18 kW bis 1.1 kW CSA
4-polige Motoren EDRS.. |von 0.18 kW bis 0.55 kW CSA, HazLoc-NA®
4-polige Motoren DRK.. von 0.18 kW bis 1.1 kW CSA
6-polige Motoren DRS.. |von 0.18 kW bis 0.75 kW CSA
Motoren mit zwei Nenn- | kleinste Leistung | grofte Leis- Logo
drehzahlen tung
von 4p: 0.25 kW | bis 4p: 18.5 kW
4/2-polige Motoren DRS.. CSA
von 2p: 0.37 kW | bis 2p: 20 kW
) von 8p: 0.10 kW | bis 8p: 18 kW
8/4-polige Motoren DRS.. . CSA
von 4p: 0.18 kW | bis 4p: 34 kW
8/2-polige Motoren DRS.. |von 8p: 0.044 kW | bis 8p: 1.1 kW
A . CSA
(§1/100%) von 2p: 0.20 KW | bis 2p: 4.6 kW
8/2-polige Motoren DRS.. |von 8p: 0.06 kW |bis 8p: 1.1 kW CSA
(S3/40% 160%) von 2p: 0.25 kW | bis 2p: 4.6 kW
Motoren kleinste Momen- |groRte Momen- |Logo
te te
4-polige Motoren DRL.. von 2.7 Nm bis 290 Nm CSA
12-polige Motoren DRM.. [von 0.6 Nm bis 8.1 Nm CSA
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EER 2010

In Verbindung mit dem MOVIMOT® auf dem Motor DR.. kennzeichnet SEW-
EURODRIVE den kombinierten Antrieb mit dem UL-Zeichen, das mit dem vorange-
stellten "c" und nachgestelltem "us" erganzt wird. Damit wird dokumentiert, das UL al-
le Prifungen, die gemal CSA notwendig sind, durchgefiihrt hat und SEW-
EURODRIVE damit den Marktzugang in Kanada zertifiziert erhalten hat.

Beispielhafte Abbildung:

OF

LISTED

Die kanadischen gesetzlichen Vorgaben (EER = Energy Efficiency Rules) zu den Min-
destwirkungsgraden aus dem Jahr 1997 wurden im Jahr 2010 angepasst und erneu-
ert.

Mit Gultigkeit seit April 2012 wurde der Mindestwirkungsgrad fur einen Teil der Dreh-

strommotoren auf Premiumniveau erhoht.

Betroffen sind:

* 2-, 4-, 6-polige Motoren von 0,75 kW (1 hp) bis 150 kW (200 hp). Diese miissen
den Premium-Efficiency-Level erfiillen.

* 2-, 4-, 6-polige Motoren von 185 kW (225 hp) bis 375 kW (500 hp) und die 8-poli-
gen Motoren von 0,75 kW (1 hp) bis 375 kW (500 hp). Diese mussen den High-
Efficiency-Level erfiillen.

Nur anhand der Kennzeichnung mit dem CSA- oder CSA-Energy-Verified-Logo auf
dem Typenschild kann der Motor den kanadischen Zoll passieren.

Das CSA- oder CSA-Energy-Verified-Zertifikat wird dem Antrieb nicht beigefugt, da
der kanadische Zoll das Zertifikat Gber das Internet bei CSA mit Hilfe der Registrier-
nummer MC170602 einsehen kann. Die MC-Nr. ist seitlich querlesbar neben dem
CSA-Logo auf dem Typenschild angegeben.

Bis zum 1. Juli 2012 war eine separate Energiespar-Kennzeichnung mit einem eige-
nen Logo vorgeschrieben, nun reicht der Schriftzug "Energy Verified" unter dem CSA-
Logo aus und die Nutzung des alten Logos ist verboten.

Ab 01.07.2012

Qe

Energy Verified
Eine Vielzahl von Ausnahmeregeln ermoglicht die Reduzierung der Anforderungen,
unter anderen sind folgende Motoren reduziert oder befreit:

+ Getriebemotoren im Direktanbau des Motors ohne Kupplung zwischen Motor und
Getriebe.

» Drehmoment-Drehzahl-Charakteristik mit hohen Werten (IEC-Design H oder
NEMA-Design C), mit gleichzeitiger Begrenzung des Anlaufstromverhaltnisses.

« Abweichende Bauform, z. B. Flanschmotoren.
* Motoren, die nicht fiir den Dauerbetrieb bestimmt sind.

* Motoren bis einschlief3lich der IEC-BaugréRe 80, unabhangig von der Nennleis-
tung.
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* Rein fir den Betrieb am Umrichter gestempelte Motoren (asynchrone Servomoto-

ren).
+ Motoren mit angebautem Frequenzumrichter MOVIMOT®. n
+ Einphasenmotoren DRK.. mit Betriebskondensator.

Die nachstehenden Listen zeigen die Motoren die CSA und CSA "Energy Verified"
zertifiziert sind:

Motoren kleinste Leistung |groRte Leis- |Logo
tung
2-polige Motoren DRE..  |von 0.75 kW bis 7.5 KW ]E?;A Energy Veri-
4-polige Motoren DRE.. | von 0.75 kW bis 225 kW E;A Energy Veri-
CSA Energy Veri-
4-polige Motoren EDRE.. |von 0.75 kW bis 45 kW fied
HazLoc-NA®
6-polige Motoren DRE..  |von 0.75 kW bis 5.5 KW E;A Energy Veri-
Motoren kleinste Leistung |groBRte Leis- |Logo
tung
2-polige Motoren DRP..  |von 0.75 kW bis 5.5 kW E;A Energy Veri-
4-polige Motoren DRP..  [von 0.75 kW bis 75 kW E;A Energy Veri-
6-polige Motoren DRP..  |von 0.75 kW bis 4 kKW E;A Energy Veri-

2.5.9 Brasilien

Fir den Marktzugang in Brasilien sind zwei Hauptmerkmale fiir den Einsatz oder Ex-
port notwendig.
+ ABNT
Associagao Brasileira de Normas Técnicas
*+ NBR 17094-1

Maquinas Eletricas Girantes - Motores de Inducao - Parte 1: Trifasicos

Gesetzgebung

Mit der Erlassung des Gesetzes N° 10.295 im Jahr 2001 hat die brasilianische Regie-
rung die legale Basis fiir die Motorenverordnungen N° 4.508, N° 533 und N° 243 er-
moglicht.

Die Motorverordnung N° 553 erganzt die Verordnung N° 4.508. Eine der Neuerung
war die Aufhebung der Freiwilligkeit der Einhaltung der Wirkungsgradklasse. Damit
sind seit 08.12.2009 nur noch Motoren nach Wirkungsgradklasse ,Alto Rendimento® in
Brasilien zulassig.

Die Verordnung N° 4.508 verlangt die Nutzung des ENCE-Labels und beschreibt den
Zertifizierungsprozess.
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ABNT

ENCE steht fir Nationale Energiesparlabel (Etiqueta Nacional de Conservagdo de
Energia).

Die brasilianische Motorennorm ABNT verlangt ber die gemal Motorennorm IEC
60034 geforderten Angaben weitere Daten auf dem Typenschild:

+ ABNT-Normennummer

* Anlaufstromverhaltnis I/l

» LagergréRen der A- und B-Seite

» Drehrichtungen, bei Lieferung mit Ricklaufsperre
+ Schaltbilder.

SEW-EURODRIVE platziert diese Angaben unter Umstanden auf einem 2. Typen-
schild am Motor.

NBR 17094-1 (2008, ergénzt 2012)

Zertifizierung

Die brasilianischen gesetzlichen Vorgaben zu den Mindestwirkungsgraden aus dem
Jahr 2008 wurden im Jahr 2012 angepasst und erganzt.

Mit Glltigkeit Dezember 2009 wurde der Mindestwirkungsgrad fir Drehstrommotoren
auf annahernd High-Efficiency-Niveau erhoht.

Betroffen sind:

* 2-und 4-polige Motoren von 0,75 kW (1 hp) bis 185 kW (250 hp)
» 6-polige Motoren von 0,75 kW (1 hp) bis 150 kW (200 hp)

» 8-polige Motoren von 0,75 kW (1 hp) bis 110 kW (150 hp).

Die Kennzeichnung der Motoren erfolgt nach Zertifizierung durch das ENCE-Logo in
Verbindung mit der Inmetro-Registriernummer des Fabrikationswerks.

Die Motorenzertifizierung wird durch Inmetro durchgefiihrt. Inmetro (Instituto Nacional
de Metrologia, Qualidade e Tecnologia) ist das nationale Institut fur Metrologie, Quali-
tat und Technologie.

Mit der Zertifizierung wird kein Zertifikat erteilt, sondern nur die Freigabe, das ENCE-
Label verwenden zu diirfen und eine Registrierungsnummer je Motorfamilie zuzuord-
nen.

Beispielhafte Abbildung:
"‘:".;'.Z;,".‘.T.:".l‘;"‘ T
[

NBR-17084-1:2008  INMETRO

Nur anhand der Kennzeichnung mit dem ENCE-Logo auf dem Typenschild kann der
Motor den brasilianischen Zoll passieren.

Inmetro-Registriernummer des Fabrikationswerks von SEW-EURODRIVE bei reiner
ABNT-Ausfuhrung.

Land 2-polig 4-polig 6-polig

Werk Brasilien 001472/2013 001482/2013 001481/2013
Werk Frankreich 001466/2013 001471/2013 001477/2013
Werk Deutschland - 001479/2013 001613/2013
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Die nachstehende Liste zeigt die Motoren, die Inmetro-zertifiziert sind (NBR 17094-1):

Motoren kleinste Leistung |groBte Leistung |Logo
2-polige Motoren DRE.. von 0.75 kW bis 7.5 kW ENCE
4-polige Motoren DRE.. von 0.75 kW bis 225 kW ENCE
6-polige Motoren DRE.. von 0.75 kW bis 5.5 kW ENCE

Eine Anzahl von Ausnahmeregeln ermdglicht die Reduzierung der Anforderungen, un-
ter anderen sind folgende Motoren reduziert oder befreit:

« Getriebemotoren im unteilbaren Direktanbau des Motors ohne Motorflansch

* Rein fir den Betrieb am Umrichter gestempelte Motoren (asynchrone Servomoto-
ren)

» Motoren mit angebautem Frequenzumrichter MOVIMOT®

» Motoren, die nicht fir den Dauerbetrieb bestimmt sind

» Einphasenmotoren DRK.. mit Betriebskondensator

+ Explosionsgeschitzte Motoren mit EPL b (ATEX-Kategorie 2)
Nicht ausgenommen sind:

» Explosionsgeschitzte Motoren mit EPL ¢ (ATEX-Kategorie 3)

2.5.10 Volksrepublik China

Fir den Marktzugang in der Volksrepublik China sind zwei Hauptmerkmale fir den
Einsatz oder Export notwendig.

« GB 12350 (2009) - CCC
+ GB 18613 (2012) - CEL
GB = Gan Biao: nationale Norm

GB 12350 (2009) - CCC

Die chinesische Norm GB 12350 (2009) fordert fiir Kleingerate eine Zertifizierung und
Kennzeichnung der Produkte und eine Dokumentation, aus welchem Produktionswerk
dieser Motor stammt.

Betroffen sind die Motoren mit folgenden Leistungen:
+ 2-polig £2,2 kW

* 4-polig=1,1 KW

« 6-polig=0,75 kW

« 8-polig = 0,55 kW

Liegt eine der Bemessungsleistungen bei polumschaltbaren Motoren oberhalb der zu-
vor genannten Grenzwerte, ist der gesamte Motor von der CCC-Pflicht befreit. Erst
wenn alle Leistungen innerhalb der Grenzwerte liegen, besteht eine Kennzeichnungs-
pflicht.

Treffen folgende Bedingungen zu, muss das CCC-Zeichen immer auf dem Motor plat-
ziert sein, wenn eine Einfuhr nach China erfolgen soll:

+ es handelt sich um Motoren in einer der oben genannten Polzahlen mit den ange-
gebenen Leistungen

und
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» es handelt sich um Solomotoren oder Getriebemotoren
und

» es handelt sich um Motoren, die nicht in eine Maschine oder Anlage eingebaut
sind.

Beispielhafte Abbildung:

©

SEW-EURODRIVE hat ein Werk in Europa und eins in China zertifiziert und platziert
das CCC-Logo auf dem Typenschild am Motor.

Nur anhand der Kennzeichnung mit CCC-Logo auf dem Typenschild kann der Motor
den chinesischen Zoll passieren.

Das CCC-Zertifikat wird von SEW-EURODRIVE dem Antrieb in Kopie beigefligt, um
den Weg durch den chinesischen Zoll zu erleichtern. Dieses ist eine freiwillige Leis-
tung von SEW-EURODRIVE und ist nicht gesetzlich gefordert.

Die nachstehende Liste zeigt die Motoren, die CCC-zertifiziert sind:

Motoren kleinste Leistung |grofte Leistung Logo
2-polige Motoren DRS.. |von 0.25 kW bis 0.55 kW CCC
2-polige Motoren DRE.. |von 0.75 kW bis 2.2 kW CCC
2-polige Motoren DRP.. |von 0.75 kW bis 2.2 kW CCC
4-polige Motoren DRS.. |von 0.18 kW bis 0.55 kW CCC
4-polige Motoren DRP.. |von 0.75 kW bis 1.1 kW CCC
4-polige Motoren DRE.. |von 0.75 kW bis 1.1 kW CCC
6-polige Motoren DRS.. |von 0.18 kW bis 0.55 kW CCC
6-polige Motoren DRE.. |- 0.75 kW CCC
6-polige Motoren DRP.. |- 0.75 kW CCC
-poli von 4p: 0.25 kW bis 4p: 0.88 kW
‘I;r)/l?isp.c.)“l:ge vietoren von 22: 0.37 kW bis ZE: 1.3 kW cee
-poli von 8p: 0.10 kW bis 8p: 0.44 kW
g/ésp.c.:l;ge vietoren von 42: 0.18 kW bis 4E: 0.88 kW cee
8/2-polige Motoren von 8p: 0.044 kW bis 8p: 0.50 kW cee
DRS.. (§1/100 %) von 2p: 0.20 kW bis 2p: 2.1 kW
8/2-polige Motoren von 8p: 0.06 kW bis 8p: 0.45 kW cee
DRS.." (S3/40/60 %)  |von 2p: 0.25 kW bis 2p: 1.8 kW

1) Die CCC-Zulassung ist beantragt, bitte halten Sie Ricksprache mit SEW-EURODRIVE
HINWEIS: Die MotorbaugréRen DT56 und DR63 sind ebenfalls CCC-zertifiziert.

GB 18613 (2012) — CEL

Die chinesische Norm GB 18613 (2012) enthalt die gesetzlichen Vorgaben zu den
Mindestwirkungsgraden.

Mit Gultigkeit seit Juli 2007 / September 2012 wurde der Mindestwirkungsgrad fir
Drehstrommotoren auf High-Efficiency Niveau erhéht, was annahernd der IE2-Klasse
der IEC 60034-30 entspricht.

A()  Katalog - Drehstrommotoren DR.71 - 315, DT56, DR63

19290403/DE — 10/2014



19290403/DE — 10/2014

Produktbeschreibung

Energiesparmotoren der Motorbaureihe DR..

Die Kennzeichnung der Motoren erfolgt gemaR der chinesischen Grade-Einteilung.
Die nachstehende Tabelle zeigt den Bezug zur internationalen Motorennorm im Feb-
ruar 2013.

IEC 60034-30 GB 18613 (2012)
IEC 60034-31

IE1 -

IE2 Grade 3

IE3 Grade 2

IE4 Grade 1

Betroffen sind:

* 2-, 4- und 6-polige Motoren von 0,75 kW (1 hp) bis 375 kW (500 hp)

Neu ist seit September 2012, dass folgende Motoren nicht mehr betroffen sind:
* 4-und 6-poligen Motoren mit 0,55 kW (0,75 hp).

Diese Leistung wird nun in der Standardausfiihrung und ohne CEL gebaut und ge-
liefert.

Eine Anzahl von Ausnahmeregeln ermdglicht die Reduzierung der Anforderungen, un-
ter anderen sind folgende Motoren reduziert oder befreit:

* Polumschaltbare Motoren mit zwei Nenndrehzahlen

» Getriebemotoren im Direktanbau des Motors ohne Kupplung zwischen Motor und
Getriebe

+ Drehmoment-Drehzahl-Charakteristik mit hohen Werten (IEC-Design H), mit
gleichzeitiger Begrenzung des Anlaufstromverhaltnisses

* Motoren, die nicht fiir den Dauerbetrieb bestimmt sind

* Rein fur den Betrieb am Umrichter gestempelte Motoren (asynchrone Servomoto-
ren)

+ Motoren mit angebautem Frequenzumrichter MOVIMOT®
+ Einphasenmotoren DRK.. mit Betriebskondensator

» Unbellftete Motoren

+  Bremsmotoren

Nicht ausgenommen sind:

* Motoren mit 9,2 kW

» Explosionsgeschutzte Motoren

Die nachstehende Liste zeigt die Motoren, die zertifiziert sind und mit dem entsprech-
enden Grade-Aufkleber geliefert werden.

Motoren kleinste Leistung |grofte Leistung Aufkleber
2-polige Motoren DRE.. |von 0.75 kW bis 9.2 kW Grade 3
4-polige Motoren DRE.. |von 0.75 kW bis 200 kW Grade 3
4-polige Motoren EDRE.. |von 0.75 kW bis 45 kW Grade 3
6-polige Motoren DRE.. |von 0.75 kW bis 5.5 kW Grade 3
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Die nachstehende Liste zeigt die Motoren, die zertifiziert sind und mit CEL Grade 2
geliefert werden kénnen.

Motoren kleinste Leistung groBte Leistung Aufkleber
2-polige Motoren DRP.. |von 0.75 kW bis 5.5 kW Grade 2
4-polige Motoren DRP.. |von 0.75 kW bis 160 kW Grade 2
6-polige Motoren DRP.. |von 0.75 kW bis 4 kW Grade 2

Aus logistischen Grinden hat SEW-EURODRIVE zu jedem der drei 2012er Grade-
Aufkleber folgende Informationen hinzugefigt:

* einen Barcode

» ein farbliches Kennungsfeld entsprechend der CEL-Farbgebung
+ die SEW-Artikelnummer

Beispielhafte Abbildung:

= = =
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= = =
= = =
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12881105675 12881109003 12881112331

Nur anhand der Kennzeichnung mit dem CEL-Aufkleber auf dem Produkt kann der
Motor den chinesischen Zoll passieren.

Das CEL-Zertifikat wird dem Antrieb nicht beigefligt, da der chinesische Zoll das Zerti-
fikat Uber das Internet bei CQC (der chinesischen Zulassungsbehoérde) mit Hilfe der
Typen- und Katalogbezeichnung auf dem Motortypenschild einsehen kann.

Da diese Datenbank nur in chinesischen Schriftzeichen ausgefihrt ist, wird hier der
Link nicht angegeben. Auf Anfrage stellt SEW-EURODRIVE interessierten Kunden
den Link in die CQC-Datenbank zur Verfiigung.

2.5.11 Siidkorea REELS 2010 — KEL

In Stdkorea muissen die Drehstrommotoren den Anforderungen gemafl REELS 2010
entsprechen (REELS = Regulation of Energy Efficiency and Labeling Standard).

Betroffen sind:
* 2-,4-, 6-und 8-polige Motoren von 0,75 kW (1 hp) bis 375 kW (500 hp)

Diese Motoren missen mit einem Wirkungsgrad geliefert werden, der tUbertragen min-
destens dem der |IE2-Klasse (gemall IEC 60034-30:2008) entspricht. Eine IE3-Forde-
rung (geman IEC 60034-30: 2008) und entsprechende Grenzwerte sind nicht definiert.

Die Kennzeichnung erfolgt individuell an jedem Motor mit dem Korea-Energy-Label
(KEL). Der Aufkleber enthalt folgende Angaben:

+ Typenbezeichnung
* Polzahl

* Nennleistung

»  Wirkungsgrad
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* Umrechnung in CO, g/a
+ das monetére Aquivalent in siidkoreanischer Wahrung Won.

Alle Motoren passieren den koreanischen Zoll, ob mit oder ohne KEL-Aufkleber, ob
mit oder ohne NON-KEL-Aufkleber. Erst am Aufstellungs- und Installationsort ent-
scheidet sich, ob der Antrieb korrekt gekennzeichnet ist, und daher eingeschaltet wer-
den darf.

Beispielhafte Abbildung:
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Eine Anzahl von Ausnahmeregeln ermdglicht die Reduzierung der Anforderungen
oder eine vollstdndige Befreiung, unter anderen sind folgende Motoren reduziert oder
befreit:

e Polumschaltbare Motoren mit zwei Nenndrehzahlen

* Getriebemotoren im Direktanbau des Motors ohne Kupplung zwischen Motor und
Getriebe

* Motoren in der Kurzzeitbetriebsart S2

* Rein fir den Betrieb am Umrichter gestempelte Motoren (asynchrone Servomoto-
ren)

* Motoren, die an einem Umrichter betrieben werden. Ausnahme: Antriebe fir Lifter,
Ventilatoren und Pumpen.

« Motoren mit angebautem Frequenzumrichter MOVIMOT®
+ Einphasenmotoren DRK.. mit Betriebskondensator.

» Unbellftete Motoren (TENV, TEAO).

Beispielhafte Abbildung:

o mEe
Ol XioISeiel st ol
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ZA0 M AIBEHEZ 2N
AHIZBIIESE HB8X
aauct
This product is only to be used under
special operating conditions as described
In the Korean Energy Efficiency Stancard

and does not meet the requirements of
the minimum efficiency label

22, NN
01885847

9007207520049803

Die nachstehende Liste zeigt die Motoren, die KEL-zertifiziert sind.

Motoren kleinste Leistung grofte Leistung Aufkleber
2-polige Motoren DRE.. |von 0.75 kW bis 7.5 kW KEL
4-polige Motoren DRE.. |von 0.75 kW bis 200 kW KEL
6-polige Motoren DRE.. |von 0.75 kW bis 5.5 kW KEL

Den NON-KEL Aufkleber bekommen nur die Motoren die normalerweise KEL-pflichtig
sind, aber in oder unter ,abnormalen” Bedingungen betrieben werden.
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2.5.12

Mexiko

Beispiel: Ein DRE90L4 mit T = -20 bis +40 °C ist KEL-pflichtig und erhalt den KEL-
Aufkleber, da ,,... at refrigerant temperature under 50 °C*. Der gleiche Motor aber mit
einem Temperaturbereich von T = -20 bis +60 °C bekommt das NON-KEL.

Méogliche abnormale Bedingungen sind z. B.
* Temperatur <-15°C

* Temperatur > +50 °C

» Aufstellhdhe Gber 1000 m

In Mexico sind zwischen 0,746 und 373 kW generell IE3-Motoren einzusetzen (ent-
spricht NEMA Premium Efficiency Level).

Die mexikanische Norm NOM-016-ENER-2010 ist seit Dezember 2010 anzuwenden.
Sie gilt far:

* Drehstrommotoren mit Kurzschlusslaufer,
* bei 0,746 kW bis 373 kW Nennleistung,

* mit einer Nennspannung bis 600 V,

+ flr offene oder geschlossene Bauweise,
+ eintourige Motoren,

* bei horizontaler oder vertikaler Montage,
« Dauerbetrieb.

Das Typenschild muss in spanischer Sprache sein. Mexiko orientiert sich bei den Aus-
nahmen an den USA. Die zugelassenen Getriebemotoren sind im Kapitel
,USA® (- B 31) aufgelistet.
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2.513 Japan

In Japan gibt es seit 1998 das Top-Runner-Programm als Leitbild fir Standards zur n
Energieeffizienz.

Zum 01. April 2015 wird das Top-Runner-Programm mit Asynchronmotoren erganzt.
Betroffen sind:

* 2-,4- und 6-polige Dreiphasen-Asynchronmotoren von 0,75 kW bis 375 kW

* Spannungen unter 1000 V

* Frequenzen 50 Hz, 60 Hz und 50/60 Hz

» Betriebsarten S1 oder S3 groer 80 %

Ab diesem Zeitpunkt mussen alle Motoren, die diese Bedingungen erfillen die Wir-
kungsgrade gemal dem Top-Runner-Programm erfiillen. Die geforderten Wirkungs-
grade nach der Japanischen Norm JIS C 4034-30:2011 entsprechen den Wirkungs-
graden nach IEC 60034-30: 2008 Effizienzklasse IE3. Die Motoren Typ DRP.. erfiillen
heute schon die Anforderungen.

Nicht betroffen sind Motoren flir den Einsatz in explosionsgeféahrdeten Bereichen so-
wie Motoren mit Fremdlifter, die speziell fur Umrichterbetrieb konstruiert sind (Moto-
ren Typ DRL../V).

Die folgende Tabelle zeigt die Motoren, die gemal JIS 4034 eingesetzt werden dur-

fen:
Motoren kleinste Leistung groBte Leistung
2-polige Motoren DRP.. |von 0.75 kW bis 9.2 kW
4-polige Motoren DRP.. |von 0.75 kW bis 160 kW
6-polige Motoren DRP.. |von 0.75 kW bis 5.5 kW

2.5.14 Russland, Weirussland, Kasachstan

Fir den Marktzugang in die Eurasische Wirtschaftsunion, die Zollunion Russland,
Weilirussland und Kasachstan ist Folgendes zu beachten.

Motoren, die ab dem 15.03.2015 in den Landern Russland, Weilrussland oder Ka-
sachstan in Verkehr gebracht werden, missen ahnlich dem europaischen CE-Zeichen
das EAC-Logo (Eurasian Conformity = Eurasische Konformitat) aufweisen.

Beispielhafte Abbildung:

EAL

Mit der EAC-Kennzeichnung bestatigen Hersteller und Lieferanten, dass ein Produkt
ein Konformitatsverfahren durchlaufen hat und den vorgeschriebenen technischen An-
forderungen entspricht. Die Konformitat wird durch eine autorisierte Zertifizierungsstel-
le erteilt.

Die Anforderungen fir das Konformitatsbewertungsverfahren sind in technischen Reg-
lements der Zollunion (TR ZU) festgeschrieben. In diesen Reglements finden sich Be-
ziige und Verweise auf Normen, durch deren Anwendung ein Hersteller die Anforde-
rungen erfiillt.

Alle in diesem Katalog aufgefiihrten Motoren erfiillen die technischen Reglements der
Zollunion fur Niederspannungsanlagen.
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2.6 Der Global-Motor

Die groRe Anzahl von Vorschriften, Normen und Gesetzen, die hinsichtlich Wirkungs-
grade eines Drehstrom-Asynchronmotors im internationalen Warenverkehr einzuhal-
ten sind, haben SEW-EURODRIVE veranlasst, unseren Kunden eine standardisierte
Ausfiuihrung anzubieten, die umfangreich diese Vorgaben beriicksichtigt. Damit entlas-
tet SEW-EURODRIVE die Materialwirtschaft unserer Kunden und ermdéglicht dem
Kunden sich hinsichtlich der Aktualitat und Konformitat auf SEW-EURODRIVE zu ver-
lassen.

Der Global-Motor zeichnet sich dadurch aus, dass sowohl die 50-Hz- als auch die
60-Hz-Angaben sowie die landestypisch vorgeschriebenen Elemente auf dem Typen-
schild angegeben werden.

2.6.1 Ausfiihrungen

2.6.2 Spannung

Spannungsbldcke

Die Ausflihrung des 2- und 4-poligen Global-Motors wird anhand der Leistungsgren-
zen und der Energiesparvorgaben zweigeteilt.

+ Bis einschlie8lich 0,55 kW werden die Motoren in der Ausfiihrung DRS.. angebo-
ten.

« Ab einschlief3lich 0,75 kW werden die Motoren in der Ausfiihrung DRE.. mit Ener-
giesparkennzeichnung angeboten.

Die Ausflihrung des 6-poligen Global-Motors wird anhand der Leistungsgrenzen und
der Energiesparvorgaben dreigeteilt.

» Die Leistung 0,18 kW wird in der Ausflihrung DRS.. angeboten.

+ Bis einschliel3lich 0,55 kW werden die Motoren in der Ausfiihrung DRE.. angebo-
ten.

+ Ab einschlief3lich 0,75 kW werden die Motoren in der Ausfiihrung DRE.. mit Ener-
giesparkennzeichnung angeboten.

Das Zusammenfihren der 50-Hz- und 60-Hz-Angaben erfolgt fir den Global-Motor
durch den Spannungsbereich. Dabei sind bis zu einer Leistung von 55 kW folgende
Spannungsblockausfiihrungen in der Schaltart Dreieck / Stern (A / \) ublich.

bis 55 kW

Art Spannungen bei 50 Hz Spannungen bei 60 Hz
Spannungsblock 1 {220 — 242V /380 —-420V (A/N) 254 — 277V /440 -480V (A/N)
Spannungsblock 2 |{175—-190V /304 — 330V (A/X) 200-230V /346 -380V (A/XN)
Spannungsblock 3 {380 —-420V /660 - 725V (A/X) 440 -480V /- (AIN)

Spannungsblécke

Ab der Leistung von 75 kW reduzieren sich die Angaben der 60-Hz-Spannung auf den

ab 75 kW Nennwert.

Art Spannungen bei 50 Hz Spannungen bei 60 Hz
Spannungsblock 1 [220 —242V /380 —-420V (A/N) 266 /460 (A/N)
Spannungsblock 2 {380 —420V /660 - 725V (A/X) 460V [ ----- (AIXN)

Reduzierungen auf eine Spannungsangabe, entweder in Dreieck- oder Sternschal-
tung, kénnen aufgrund von Optionen, z. B. Steckverbinder, notwendig werden.

46 Katalog — Drehstrommotoren DR.71 - 315, DT56, DR63

19290403/DE — 10/2014



19290403/DE — 10/2014

Produktbeschreibung
Der Global-Motor

2.6.3 Kombinationen

Die héchst mdgliche Kombinatorik der Energiesparvorschriften ist mit einem Global-
Motor erreichbar fir die Lander Europa, USA, Kanada, Australien, Neuseeland, VR
China, Brasilien. Siehe hierzu die Nr. 25 in der folgenden Tabelle.

Legende zu den Tabellen:

Symbol Bedeutung

X Ja, dieses Land ist ein Teil der Global-Motorausfiihrung
- Nein, dieses Land ist kein Teil der Global-Motorausfuhrung

Ubersicht der Kombinationen:

Nr. Europa USA Kanada Australien Neuseeland VR China Brasilien

12
13
14
22
23
24
25
26
27
28
29

x
X
b3
x

X [X X [X X

XX X [ X [X X [X [X |X

X [X [X X X |X
|

X[ X [X X [ X X [X [X |X |X
X O[X X X X X [X [X |X |X
X [X (X X |X

x
x

Beispielhafte Abbildung der Kennzeichnung:

C € CE-Kennzeichen flur Europa

N

E189357
5112749195

®
§ @ CSA- und CSAe-Kennzeichen fiir Kanada
C usS

Energy Verified

UR-Kennzeichen fir die USA

ee-Kennzeichen fir die USA

CEL-Kennzeichnung fiir die VR China

CCC-Kennzeichnung fiir die VR China (falls erforderlich)

G PROCEL

PROCEL-Kennzeichnung fir Brasilien

‘/ meNORENTO € 14308 o€ POTINGA ]
A L T

NBR - 17094-1:2008  /NMETRO

Die Kennzeichnung der Motoren bei SEW-EURODRIVE erfolgt nach Zertifizierung
durch das ENCE-Logo in Verbindung mit der Inmetro-Registriernummer des Fabrikati-
onswerkes.
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Nur anhand der Kennzeichnung mit dem ENCE-Logo auf dem Typenschild kann der
Motor den brasilianischen Zoll passieren.

Das Inmetro-Zertifikat wird dem Antrieb nicht beigefiigt, da der brasilianische Zoll das
Zertifikat Uber das Internet bei Inmetro mit Hilfe der Werk-Registriernummer einsehen
kann. Die Werks-Registriernummer ist auf dem Typenschild angegeben.

Auch der Global-Motor mit Berlcksichtigung Brasilien muss eine Fertigungswerk-
Kennzeichnung auf dem Typenschild enthalten. Diese Nummer unterscheidet sich von
der Kennzeichnung der reinen ABNT-Ausfuhrung.

Inmetro-Registriernummer des Fabrikationswerkes fiir DRE..-Global-Motoren:

Land 2-polig 4-polig 6-polig
Werk Brasilien - 001480/2013 -

Werk Frankreich 001476/2013 001474/2013 001473/2013
Werk Deutschland - 001478/2013 001614/2013
Werk China 000884/2014 001331/2014 000885/2014
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264 Zusatzangaben auf den Typenschildern
Gewisse Landervorschriften erfordern Gber die Ublichen Angaben der IEC 60034 hi-
naus spezielle Werte auf dem Typenschild. Neben den im Kapitel zuvor genannten
Logos der Energiesparzulassung zeigt die nachstehende Tabelle die Erlauterungen
der Zusatzangaben und ein Beispiel eines gemal’ Nr. 25 ausgefihrten Global-Motors
DRE90M4 (1,1 kKW).
Ubersicht der Zusatzangaben:
Nr. |Land Benen- Angaben erforderlich ...
nung
1 USA K.V.A. aus NEMA MG1 Kap. 10.37.2
Code Kennbuchstabe zur Klassifizierung der Kurzschluss-Scheinleistung
2 ML aus UL/UR-Zertifizierung:
Mounting Location = Nummer des zertifizierten Montagewerks von SEW-
EURODRIVE
3 S.F. aus NEMA MG1 Kap. 12.51
zulassiger Uberlastfaktor des Motors (Werte 1.0, 1.1. oder 1.15)
4 TEFC aus NEMA MG1 Kap. 1.26
Kennzeichnung der Schutzartausfuhrung:
TEFC = totally enclosed, fan cooled (vdllig geschlossen, liftergekuhlt)
5 USA Design aus NEMA MG1 Kap. 12.35 — 12.40 oder aus IEC 60034-12:
(Kanada) Kennbuchstabe zur Klassifizierung der Drehzahl-Drehmoment-Kennlinie
NEMA MG1: A, B oder C
IEC 60034: N oder H
6 Kanada »...+40 °C" |aus CSA C22:
die Angabe des Temperaturbereichs des Motors muss immer erfolgen
7 VR China ?gvz 7,2 | aus GB18613:2012
PES
Zahlenwert des Motorwirkungsgrads
8 CCC aus GB 12350:2009
CCC-Logo bei Lieferung ohne Einbau in eine Anlage oder Maschine
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Nr. |Land Benen- Angaben erforderlich ...
nung
9 Brasilien I/, aus ABNT:
Verhaltnis Anlaufstrom zu Nennstrom
10 (CCW) aus ABNT:
(CW) Drehsinnangabe der Motorwelle mit Blick auf die Motorabtriebswelle
CCW: Counter Clockwise, Gegen-Uhrzeigersinn
CW: Clockwise, Uhrzeigersinn
11 »--Alto ren- |aus ABNT/NBR 17094:
dimento...” Bestatigungssatz, dass dieser Induktionsmotor den Wirkungsgradvorga-
ben entspricht
12 Lagerung aus ABNT:
Angabe der Groélen der A- und B-seitigen Lagerung
13 Schalt- gemal Norm ABNT:
bild(er) Schaltbilder: Zeigen, wie die Schaltbriicken entsprechend der Spannun-
gen anzuordnen sind
14 design gemal Norm ABNT:
CAT N oder CATH

Haupttypenschild

Beispielhaft das Typenschild eines Global-Motors:

SEWEEUREDRIVIE
76646 Bruchsal/Germany
FAF87 DRE132S4BE5/TF
01.1965322103.0001.14  1mnverter duty VPWM
50 Hz 1/min1460/17 v 220-242/A/380-420Y 1P 54 TEFC
kw 481 A14.3/8.2 F.P.0,82 eff% 87,4 IE2
kW 481 A11.6/6.7 F.P.0.83 eff% 88,5 IE2
60 Hz 1/min1765/20 vV 254-277/A/440-480Y K.V.A-Code K
ThKl. 155(F) SF.1.0 MLO3 Design NEMA A Ia/In 8.0/8.9
Vbr 24 DC
i 88,01 Nm 2300/1300 M M6 Nm 28
75 CLP 220 Miner.0l/11.01 BSG
874 kg 168.019 AMB°C-20.40 1885723DE Made in Germany

8926449803
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@EWDE@EX@@ 13634615 DE
01.1965322103.0001.14 e
| 6308-22-C3 n z\>
3~ABNT-NBR17094-1 NBR - 170841 INMETRO
Registro Inmetro no: 001474/2013
Motor de indugdo gaiola ALTO RENDIMENTO
N\ 2300V T 4000V
w2 L2) (v2 War(U2)=(v2)
X I X e X
(le) Vi) Wi) ©) V1) W)
Y T T T 7 0
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2.7 Asynchrone Servomotoren der Baureihe DRL..

Asynchrone Servomotoren sind neben den LSPM-Motoren ein weiteres Bindeglied
zwischen den klassischen Drehstrom-Asynchronmotoren fir Netz- und Umrichterbe-
trieb und den hdéchst dynamischen synchronen Servomotoren mit Permanentmagne-
ten.

271 Produktbeschreibung der Motoren DRL..

Asynchrone Servomotoren der Baureihe DRL.. sind ein Antriebspaket, gebildet aus
den vielfaltigen Moglichkeiten des Motorbaukastens DR...

Das Antriebspaket enthalt in der Grundausfiihrung immer
» einen Geber mit Sinussignalen,

+ das elektronische Typenschild im Geber zur einfachen Unterstitzung der Inbetrieb-
nahme,

« den thermischen Motorschutz durch Thermofuhler,

* ein Dynamikpaket,

» einen groRziigigen Anschlussbereich,

+ eine optimale Auspragung der Wicklung hinsichtlich Drehzahl.

Anstelle der Elemente der Grundausfiihrung kdnnen Alternativen ausgesucht werden,
z. B. anstelle

+ des Sinusgebers: einen Absolutwertgeber oder nur eine Anbauvorrichtung fur Ge-
ber,

« des thermischen Motorschutzes durch Thermofiihler: Bimetallschalter in der Wick-
lung,

» Klemmenkasten: der Anschluss uber Steckverbinder,
Hinzuwahlbar sind je nach Anwendung und Erfordernis der Applikation
+ eine Bremse oder eine Ricklaufsperre,

» ein Fremdllfter,

» eine Temperaturerfassung mit Hilfe von KTY84-130 oder PT100,

» ein Schutzdach,

* und anderes mehr.

2.7.2 Eigenschaften der Motoren DRL..: Dynamik

Drehstrommotoren im Netzbetrieb haben wahrend des Anlaufs der Motoren in der Re-
gel eine Uberlastfahigkeit von 160 % — 180 % des Nenndrehmoments.

Wird ein Motor am leistungsgleichen Umrichter betrieben, stehen wahrend des Motor-
anlaufs in der Regel vom Umrichter 150 % Strom, und damit grob gerechnet auch 150
% Moment fir 60 Sekunden zur Verfugung. Wird ein groRerer Umrichter gewahilt,
kann der Umrichter einen héheren Strom und damit auch mehr Moment zur Verfligung
stellen. Gepriift werden muss die mechanische Belastbarkeit des Motors, die eventuell
die zulassigen Grenzwerte erreicht oder Uiberschreitet.

Synchrone Servomotoren l:I.nd die passenden Umrichter sind konstruktiv grundsatzlich
auf eine hohe kurzzeitige Uberlastfahigkeit ausgelegt. Dabei werden durchaus Werte
von 400 % des Nenndrehmoments und mehr zugelassen.
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Asynchrone Servomotoren der Baureihe DRL.. sind mechanisch so hochwertig kon-
struiert und bemessen, dass dynamische Uberlastwerte erreicht werden kénnen, die
Uber den klassischen Werten des Asynchronmotors im Netz- oder Umrichterbetrieb
liegen und fast die Werte des synchronen Servomotors erreichen.

Die Motoren sind in zwei Dynamikpaketen erhaltlich. Die Motoren unterscheiden sich
in der Uberlastfahigkeit des Motornennmoments je MotorbaugréRe:

Paket Uberlastfihigkeit in Relation des Nenndrehmoments
Dynamik 1 (D1) 190 % — 220 %
Dynamik 2 (D2) 300 % — 350 %

Entsprechend des gewahlten Dynamikpakets werden die Angaben auf dem Typen-
schild des Motors ausgewiesen.

2.7.3 Eigenschaften der Motoren DRL..: Drehzahlen

Um eine optimale Anpassung der Motordrehzahl an die geforderten Stellgrenzen der
Applikationen zu erreichen, bietet SEW-EURODRIVE die Servomotoren DRL.. mit fol-
genden vier Bemessungsdrehzahlen an:

* 1200 1/min

* 1700 1/min

+ 2100 1/min

« 3000 1/min

Die Bemessungsdrehzahl kennzeichnet den Beginn der Feldschwachung im Umrich-
terbetrieb.

274 Eigenschaften der Motoren DRL..: Umrichterkombinationen

Die Motoren sind fiir den Betrieb an den Antriebsumrichtern MOVIDRIVE® und den
Servoverstarkern MOVIAXIS® bestmdglich angepasst.

In den Auswahldiagrammen stehen in der Regel mehrere Umrichtergréf3en zur Verfu-
gung. Aus den Applikationsdaten und der Projektierung ergibt sich die GréRe des Um-
richters, der optimal passt.
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Beispiel eines Auswahldiagramms fiir den Antriebsumrichter MOVIDRIVE® (Dynami-

sche und thermische Grenzkennlinie):

150%IN

[4]

(3]

DRL 132S4 n =1700 1/min
160
T
140
[16] \ 7
100 b ]
[15] \
100 \
£ w0 \
= [14]
60
0 [2/,./-/ """""" '
20 ¢ /\m
0 . . .
0 500 1000 1500

[1] S1-Kennlinie

[21 S1-Kennlinie mit Fremdlifter

[3] Maximales Grenzmoment Dynamikpaket 1 [16]

[4] Maximales Grenzmoment Dynamikpaket 2 [17]

2.7.5 Eigenschaften der Motoren DRL..: Inbetriebnah

2000
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nin 1/min

me

3000

3500 4000 4500

3965324683

7.5-kW-Umrichterleistung
11-kW-Umrichterleistung
15-kW-Umrichterleistung
22-kW-Umrichterleistung

Eine komfortable Inbetriebnahme der Motoren am Antriebsumrichter MOVIDRIVE® ist
besonders mit den Gebern mdglich, die ein elektronisches Typenschild enthalten.

Das Typenschild der folgenden Geber enthalt alle antriebsnahen Daten, die zu Beginn
der Inbetriebnahme aus dem Geber in den Antriebsumrichter hochgeladen werden:

+ die inkrementellen Sinusgeber

— ES7S an den Motoren DRL71S4 bis DRL132MC

— EGT7S an den Motoren DRL160M4 bis DRL225MC4

Die Sinusgeber sind Bestandteil der Grundausfiihrung der Motoren DRL...

+ die Absolutwertgeber

— AS7W an den Motoren DRL71S4 bis DRL132MC

— AG7W an den Motoren DRL160M4 bis DRL225MC4
Die Absolutwertgeber kdnnen anstelle der Sinusgeber bei den Motoren DRL.. ein-

gesetzt werden.
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2.8 Drehfeldmagnete der Baureihe DRM..

Drehfeldmagnete sind Drehstrommotoren, die fiir den Betrieb mit Bemessungsdreh-
moment im Stillstand ausgelegt sind. Sie gleichen Federn mit unendlichem Federweg.

Die Anschluss-Spannungen und Schutzarten der Drehfeldmagnete entsprechen de-
nen der Drehstrommotoren DR...

2.81 Anwendungen

Getriebe-Drehfeldmagnete bewegen Klappen, Tore oder Weichen. Sie verfahren
Pressenwerkzeuge in Wechselposition und dienen in allen Fallen als Antrieb, in denen
nach kurzer Bewegung eine Anschlagposition erreicht und gehalten werden muss.

Getriebe-Drehfeldmagnete kénnen auch unter Spannung zeitweilig von einem ande-
ren Antrieb in der Drehzahl geflihrt werden, um anschlie3end mit eigener Kraft weiter-
zulaufen.

2.8.2 Eigenschaften der Motoren DRM..: Betriebsart

Die elektrische Ausflhrung erlaubt, die Drehfeldmagneten in Betriebsart S1 / 100 %
ED mit dem zuldssigen Anlaufmoment dauerhaft zu betreiben. Eine hdhere Schalthdu-
figkeit ist ohne Reduzierung des Drehmoments moglich.

Bei Betrieb der Drehfeldmagnete in Betriebsart S3 / 15 % ED erhoht sich das erreich-
bare Moment auf den drei- bis fiinffachen Wert der S1-Ausfiihrung, je nach Baugréfe.
Diese Betriebsart ist nur kurzzeitig (15 % der Einschaltdauer) zulassig.

Eine weitere Betriebsart der Drehfeldmagnete ist der Dauerbetrieb mit Fremdlifter. Je
nach BaugréRe stehen dann dauerhaft Drehmomente bis zum dreifachen Wert der ei-
genbelifteten S1-Variante zur Verfiigung.

Die drei prinzipiellen Verlaufe der Drehzahl-Drehmoment-Kennlinie der Drehfeldmag-
nete DRM.. zeigt die folgende Abbildung.

M
S3/15 % ED

500 | 1000

4754480523
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2.8.3 Eigenschaften der Motoren DRM..: Abmessungen

Die Abmessungen der Motoren DRM.. sind identisch mit denen der Motoren DR.. glei-
cher BaugroRRe, z. B. ein DRE132M entspricht einem DRM132M. Die Abmessungen
der Getriebemotoren finden Sie im Katalog "Getriebemotoren DRE..".

Getriebe-Drehfeldmagnete werden wie Getriebemotoren im Baukastensystem zusam-
mengestellt. Da die Drehfeldmagnete auf Grund der thermischen Bedingungen ein ge-
ringeres Drehmoment als die baugleichen Motoren DR.. abgeben, ergeben sich um-
fangreiche Kombinationsmdglichkeiten mit Getrieben.

2.8.4 Eigenschaften der Motoren DRM..: Kombinationen

Der Stillstandbetrieb der Drehfeldmagnete ohne Liftung flihrt zu einer héheren thermi-
schen Belastung der Teile am Motor, die sonst im Kihlluftstrom liegen. Daher sind ein
paar wenige Optionen und Ausflihrungen nicht kombinierbar, weitere nur mit zusatzli-
chen MalRnahmen am Motor.

So muss beispielsweise der Klemmenkasten mit Hilfe einer Isolierplatte thermisch
vom Stator getrennt werden, wenn die Ausfuhrung Bremse mit Bremsgleichrichter im
Klemmenkasten ausgefiihrt sein soll. Die Isolierplatte vergréRert die Hohe des Klem-
menkastens um ca. 9 — 10 mm.
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29 Funktionale Sicherheit (FS)

Die Motoren der Baureihe DR.. sind auf Wunsch in einer sicherheitsbewerteten Aus-
fuhrung erhaltlich.
* sicherheitsbewerteten Bremsen BE0O5 — BE32

» sicherheitsbewertete Geber und Geberanbauvorrichtungen

MOVIMOT®, Geber oder Bremsen, ggf. weiteres Zubehor, kénnen einzeln und in
Kombination sicherheitsbewertet im Drehstrommotor integriert sein.

Diese Integration markiert SEW-EURODRIVE auf dem Typenschild mit dem FS-Kenn-
zeichen und einer Nummer.

Die Nummer gibt an, welche Komponenten im Antrieb sicherheitsbewertet ausgefiihrt
wurden, siehe folgende produktibergreifend giiltige Codetabelle:

Funktiona- | Umrichter (z. B. | Uberwachung Geber Bremse | Uberwachung | Handliif-
le Sicher- MOVIMOT®) Motor (z. B. Mo- Bremse (z. B. |tung Brem-

heit torschutz) Funktion) se

01 X

02 X

03 X

04 X

05 X X

06 X X

07 X X

08 X X

09 X X

10 X X

11 X X

Wenn auf dem Typenschild im FS-Logo z. B. der Code "FS 11" eingetragen ist, so ist
am Motor die Kombination aus sicherheitsbewerteter Bremse und sicherheitsbewerte-
tem Geber verbaut.

)
Qoz

FS-Logo:

Tragt der Antrieb das FS-Kennzeichen auf dem Typenschild, missen jeweils die An-
gaben in folgenden Druckschriften berticksichtigt und eingehalten werden:

« Zusatz zur Betriebsanleitung "Sicherheitsbewertete Geber — Funktionale Sicherheit
fur Drehstrommotoren DR.71-315"

» Zusatz zur Betriebsanleitung "Sicherheitsbewertete Bremsen — Funktionale Sicher-
heit fur Drehstrommotoren DR.71-225"

+ Handbuch "MOVIMOT® MM..D Funktionale Sicherheit"
Die Zusatze zur Betriebsanleitung sind im Lieferumfang enthalten.
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2.9.1 Bremse

Die BE-Bremse kann bei Bedarf auch in einer sicherheitsbewerteten Ausfihrung am
Motor DR.. geliefert werden.

Dabei liegen die Bestimmungen der EN 13849 der Ausfiihrung zugrunde.

Mit dem Einsatz einer sicherheitsbewerteten Bremse kdnnen folgende Sicherheits-
funktionen realisiert werden, die den Stillstand eines Antriebs erzwingen und den An-
trieb sicher in seiner Position halten.

+ SBA (sicheres Abbremsen des Antriebs)
+ SBH (sicheres Halten des Antriebs)

Weiterfihrende Informationen zu sicherheitsbewerteten Bremsen finden Sie in der
Druckschrift “Sicherheitsbewertete Bremse — Funktionale Sicherheit fiir Drehstrommo-
toren DR.71 — 225¢.

2.9.2 Geber

Die Motoren der Baureihe DR.. kénnen mit Einbaugeber EI7C FS sowie den Gebern
mit sicherheitsbewerteten Gebern der Typen ES7S-, EG7S-, AS7TW-, AS7Y-, AG7W-,
AG7Y-Gebern geliefert werden.

Weiterfuhrende Informationen zu sicherheitsbewerteten Gebern finden Sie in der
Druckschrift “Sicherheitsbewertete Geber — Funktionale Sicherheit flir Drehstrommoto-
ren DR.71 — 315"

293 MOVIMOT®

Die Sicherheitstechnik des MOVIMOT® MM..D wurde nach den folgenden Sicherheits-
anforderungen entwickelt und gepruft:

+ Kategorie 3 gemafl EN 954-1

» Performance Level d gemaf EN ISO 13849-1

+ SIL 2 gemal IEC 61800-5-2

Hierflr wurde eine Zertifizierung beim TUV Nord durchgefiihrt.

Fir den sicherheitsgerichteten Einsatz von MOVIMOT® MM..D ist das abgeschaltete
Drehmoment als sicherer Zustand festgelegt (Sicherheitsfunktion STO). Darauf basiert
das zugrunde liegende Sicherheitskonzept.

Weiterfllhrende Informationen zum sicherheitsgerichteten Einsatz von MOVIMOT®
MM..D finden Sie im Handbuch “MOVIMOT® MM..D Funktionale Sicherheit.
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2.10 Korrosions- und Oberflachenschutz

2.10.1 SchutzmaBnahmen

Fir den Betrieb der Motoren unter besonderen Umweltbedingungen bietet SEW-
EURODRIVE optional verschiedene Schutzmaflinahmen an.

Die Schutzmalinahmen setzen sich aus zwei Gruppen zusammen:
* Korrosionsschutz KS
* Oberflachenschutz OS

Fur die Motoren bietet dann eine Kombination aus Korrosionsschutz KS und Oberfla-
chenschutz OS die optimale Schutzmalinahme.

Erganzend sind optional noch besondere SchutzmalRnahmen fir die Abtriebswellen
mdglich.

2.10.2 Korrosionsschutz KS

[0

Der Korrosionsschutz KS fiir Motoren setzt sich aus folgenden Maflnahmen zusam-
men:

» Alle Befestigungsschrauben, die betriebsmaRig gelést werden, sind aus nicht ros-
tendem Stahl.

» Die Typenschilder sind aus nicht rostendem Stanhl.
+ Verschiedene Motorenteile werden mit einem Uberzugslack versehen.

+ Die Flanschanlageflachen und die Wellenenden werden mit einem temporaren
Rostschutzmittel behandelt.

« Zuséatzliche MaRnahmen bei den Bremsmotoren.

Ein Aufkleber mit dem Schriftzug "KORROSIONSSCHUTZ" auf der Lifterhaube kenn-
zeichnet die Sonderbehandlung.

HINWEIS

Folgende Motoroptionen kdnnen nicht mit Korrosionsschutz KS geliefert werden:
- Fremdlufter /V

- wellenzentrierte Geber /ES, /ES7, /EG, /[EG7, [EV7, IAS, IAST, IAG, IAG7, IAVT
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2.10.3 Oberflachenschutz OS

Optional zum Standard-Oberflachenschutz sind die Motoren und Getriebe mit dem
Oberflachenschutz OS1 bis OS4 erhaltlich. Erganzend kann zusatzlich noch die Son-
dermalRnahme "Z" durchgefuhrt werden. Die Sondermaflinahme "Z" bedeutet, dass
vor dem Lackieren grofRe Konturvertiefungen mit Kautschuk ausgespritzt werden.

Oberflichenschutz" Umgebungsbedingungen Beispielanwendungen
Standard Geeignet fir Maschinen und Anlagen * Maschinen und Anlagen in der Au-
innerhalb von Gebauden und Innenrau- tomobilindustrie
a0 men mit neutralen Atmospharen. «  Transportanlagen im Logistikbe-
In Anlehnung an Korrosivitatskatego- reich
ia2) -
rie”: +  Forderbander auf Flughafen
* C1 (unbedeutend)
0S1 Geeignet fir Umgebungen mit auftre- * Anlagen in Sagewerken

tender Kondensation und Atmosphéaren
mit geringer Feuchte oder Verunreini-

« Hallentore

- gung, z. B. Anwendungen im Freien mit |* Misch- und Ruhrwerke
Uberdachung oder Schutzeinrichtung.
In Anlehnung an Korrosivitatskatego-
rie?:
+ C2 (gering)
0Ss2 Geeignet fir Umgebungen mit hoher » Anwendungen in Vergniigungs-
Feuchte oder mittlerer atmospharischer parks
‘ Verunreinigung, z. B. Anwendungen im |, Seilbah ds it
L Freien unter direkter Bewitterung. efibannen Und Sessetiie
i * Anwendungen in Kieswerken
In Anlehnung an Korrosivitatskatego-
rie?: * Anlagen in Kernkraftwerken
+ C3 (maRig)
0S3 Geeignet fir Umgebungen mit hoher * Klaranlagen

Feuchte und gelegentlich starker atmo-
sphérischer und chemischer Verunreini- )
e gung. Gelegentliche saure- und laugen- |* Anlagen im Tagebau
haltige Nassreinigung. Auch fur Anwen-
dungen in Kustenbereichen mit maRiger
Salzbelastung.

« Hafenkrane

In Anlehnung an Korrosivitatskatego-
rie?:
+ C4 (stark)

0s4 | Geeignet fir Umgebungen mit standiger |+ Antriebe in Malzereien
Feuchte oder starker atmospharischer
oder chemischer Verunreinigung. Re-

« Nassbereiche in der Getrankein-

By o N i dustrie
e cind gelmafige saure- und laugenhaltige . )
Nassreinigung, auch mit chemischen ~ |* Transportbander in der Nahrungs-
Reinigungsmitteln. mittelindustrie
In Anlehnung an Korrosivitatskatego-
rie?:

» C5-1 (sehr stark)

1) Motoren/Bremsmotoren in den Schutzarten IP56 oder IP66 werden nur in Verbindung mit dem Oberflachenschutz OS2, OS3 oder
0S4 angeboten.
2) nach DIN EN ISO 12944-2 Einteilung der Umgebungsbedingungen
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Feucht-, Saure- und Tropenschutz

Die Motoren DR63 — DR.315 sind auch mit Feucht- und Saureschutz sowie Tropen-
schutz der Wicklung erhaltlich. Dies ist ein zuséatzlicher Schutz fur die Wicklung. Der
Schutz gegen Korrosion des Motors ist dadurch nicht definiert. Hierzu gibt es die be-
kannten Optionen Korrosionsschutz KS und Oberflachenschutz OS.

Feucht- und Saureschutz

Die Motoren sind optional mit einem zusatzlichen Schutz fir die Wicklung erhaltlich.
Bei dieser Ausfiihrung werden Statoren verwendet, die mit einem hohen Harzfiiligrad
in der Wicklung versehen sind. Die Harze erlauben den Einsatz der Motoren bei er-
hohter Luftfeuchtigkeit. Die Impragnierung beinhaltet auch erhohte Bestandigkeit ge-
gen Losungsmittel und Losungsmitteldampfe.

Tropenschutz

Die Motoren sind optional mit einem erhdhten Tropenschutz erhaltlich. Bei dieser Aus-
fuhrung werden Statoren verwendet, die mit Harzen getrankt sind, die eine hohe Hyd-
rolysebestandigkeit aufweisen. Diese Eigenschaft erlaubt den Einsatz der Motoren bei
erhohter Luftfeuchtigkeit und normalem Tropenklima (in Anlehnung an ISO 62).

Tropenschutz wird haufig auch mit dem Schutz vor Termitenfrall in Verbindung ge-
bracht. Die bei den Motoren eingesetzten Materialien der Drahtisolation und das
Trankharz erfiillen diese Anforderung.

Zusitzliche Erweiterung der Schutzeigenschaften

Da bei Auswahl der Optionen "Feucht- und Saureschutz" und "Tropenschutz" ein Ein-
satz in feuchter Umgebung zu erwarten ist, wird zuséatzlich die Option "Korrosions-
schutz /KS" in Kombination mit Option "Oberflachenschutz" mindestens /OS2 empfoh-
len.

Einsatztemperaturen

Die Motoren sind fiir den Einsatz in einem Temperaturbereich von -20 °C bis +40 °C
vorgesehen.

Damit wird der normativ in der IEC 60034 geforderte Standardtemperaturbereich be-
reits ausgeweitet.

Wenn die Motoren aufterhalb des zuvor angegebenen Temperaturbereichs betrieben
werden sollen, kann dies durch spezielle Anderungen an den Motoren erreicht wer-
den. Welche Méglichkeiten in Frage kommen, erfahren Sie bei Rucksprache mit SEW-
EURODRIVE.

Bitte beachten Sie die VO4/2014 bei der Bestimmung der fir EU-Europa notwendigen
IE-Klasse des Motors.
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213 Die Motoren auf einen Blick

2.13.1 Legende zu den Motordaten

In der folgenden Tabelle sind die in den Tabellen "Technische Daten" verwendeten
Kurzzeichen dargestellt.

Py Bemessungsleistung

My Bemessungsdrehmoment fir 50 Hz oder 60 Hz, ggf. mit Angabe der Pol-
zahl

Ny Bemessungsdrehzahl fir 50 Hz oder 60 Hz, ggf. mit Angabe der Polzahl

IE. Energieeffizienzklasse gemaf IEC 60034-30:2008

HINWEIS

Beachten Sie bitte die VO640/2009 und VO4/2014 beziglich des Verbots, in EU-Eu-
ropa IE1-Motoren einzusetzen.

jde

2.13.2 2-polige Motoren fiir 50/60 Hz, S1
Motortyp DRS..

Motortyp DRS.. Py My sou, Ny somz My 6onz Ny sokz IE
kw Nm 1/min Nm 1/min
DRS71S82 0.18 0.61 2800 0.51 3400 IE1
DRS71S2 0.25 0.85 2800 0.7 3400 IE1
DRS71S2 0.37 1.26 2800 1.04 3400 IE1
DRS71M2 0.55 1.87 2810 1.53 3425 IE1
DRS80S2 0.75 2.55 2800 2.1 3440 IE1
DRS80M2 1.1 3.7 2840 3 3475 IE1
DRS90M2 1.5 5.1 2830 4.15 3470 IE1
DRS90L2 22 7.4 2820 6.1 3450 IE1
DRS100M2 3 10.1 2840 8.3 3465 IE1
DRS100LC2 4 13.2 2900 10.9 3520 IE1
DRS112M2 4 13.2 2900 10.9 3510 IE1
DRS132S2 5.5 18.2 2890 15 3500 IE1
DRS132M2 7.5 24.5 2910 20.5 3520 IE1
DRS132M2 9.2 30.5 2900 25 3505 IE1

52  Katalog - Drehstrommotoren DR.71 - 315, DT56, DR63

19290403/DE — 10/2014



19290403/DE — 10/2014

Produktbeschreibung

Die Motoren auf einen Blick

Motortyp DRE..

Motortyp DRE.. Py My sokz Ny_sonz My sonz Ny_6okz IE
kW Nm 1/min Nm 1/min

DRE80M2 0.75 25 2890 2.05 3505 IE2
DRE90M2 1.1 3.65 2870 3 3485 IE2
DRE90L2 1.5 5 2840 4.15 3460 IE2
DRE100M2 22 7.3 2880 6 3495 IE2
DRE100L2 3 10.1 2850 8.2 3475 IE2
DRE112M2 4 13.2 2900 10.9 3510 IE2
DRE132M2 55 17.9 2935 14.8 3540 IE2
DRE132MC2 7.5 245 2940 20 3555 IE2
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213.3 4-polige Motoren fiir 50/60 Hz, S1
Motortyp DRS..

Motortyp DRS.. P\ My oz Ny_soz My onz Ny_6okz IE
kW Nm 1/min Nm 1/min
DRS7154 0.18 1.25 1380 1.01 1700 IE1
DRS7154 0.25 1.72 1390 1.4 1700 IE1
DRS71S4 0.37 2.55 1380 2.1 1700 IE1
DRS71M4 0.55 3.85 1360 3.1 1700 IE1
DRS80S4 0.55 3.75 1400 3.05 1720 IE1
DRS80S4 0.75 5.1 1400 4.15 1720 IE1
DRS80M4 1.1 7.4 1410 6.1 1725 IE1
DRS90M4 1.5 10.3 1395 8.3 1720 IE1
DRS90L4 22 15 1400 12.2 1720 IE1
DRS100M4 20.5 1400 16.7 1720 IE1
DRS100LC4 26.5 1440 22 1750 IE1
DRS112M4 26.5 1435 22 1750 IE1
DRS132S84 5.5 36.5 1445 30 1750 IE1
DRS132M4 7.5 495 1445 41 1750 IE1
DRS132MC4 9.2 60 1465 495 1770 IE1
DRS160S4 9.2 60 1460 49.5 1770 IE1
DRS160M4 11 72 1460 59 1770 IE1
DRS160MC4 15 97 1470 81 1770 IE1
DRS180S4 15 98 1460 81 1765 IE1
DRS180M4 18.5 121 1465 100 1775 IE1
DRS180L4 22 143 1465 119 1770 IE1
DRS180LC4 30 195 1470 162 1770 IE1
DRS200L4 30 194 1475 161 1775 IE1
DRS225S4 37 240 1475 198 1780 IE1
DRS225M4 45 290 1480 240 1780 IE1
DRS225MC4 55 355 1480 295 1780 IE1
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Motortyp DRE..

Motortyp DRE.. Py My sonz Ny_sonz My 6orz Ny 6okz IE
kw Nm 1/min Nm 1/min

DRE80S4 0.37 245 1435 2.05 1740 IE2
DRE80M4 0.55 3.65 1445 3 1755 IE2
DRE80M4 0.75 5 1435 4.1 1745 IE2
DRE90M4 1.1 7.4 1420 6.1 1735 IE2
DRE90L4 1.5 10 1430 8.2 1745 IE2
DRE100L4 22 14.6 1440 12 1750 IE2
DRE100LC4 3 19.7 1455 16.3 1760 IE2
DRE112M4 3 19.7 1455 16.3 1760 IE2
DRE132S4 4 26 1460 215 1765 IE2
DRE132M4 55 36 1455 30 1760 IE2
DRE132MC4 7.5 48.5 1470 40.5 1775 IE2
DRE160S4 7.5 49 1465 40.5 1770 IE2
DRE160M4 9.2 60 1470 49.5 1775 IE2
DRE160MC4 11 71 1475 59 1780 IE2
DRE180S4 11 71 1470 59 1775 IE2
DRE180M4 15 97 1470 81 1775 IE2
DRE180L4 18.5 120 1470 100 1775 IE2
DRE180LC4 22 142 1480 118 1780 IE2
DRE200L4 30 194 1475 161 1780 IE2
DRE225S4 37 240 1477 198 1780 IE2
DRE225M4 45 290 1478 240 1780 IE2

Katalog — Drehstrommotoren DR.71 - 315, DT56, DR63 65



Produktbeschreibung

Die Motoren auf einen Blick

2.13.4 6-polige Motoren fiir 50/60 Hz, S1
Motortyp DRE..

Motortyp DRE.. Py My sonz Ny_sonz My eonz Ny eonz IE
kW Nm 1/min Nm 1/min
DRE71M6 0.25 2.6 910 2.1 1130 IE2
DRE80S6 0.37 3.8 935 3.1 1145 IE2
DRE8OM6 0.55 5.6 935 4.6 1145 IE2
DRE9OL6 0.75 7.6 940 6.3 1145 IE2
DRE100LC6 1.1 10.8 970 9 1170 IE2
DRE112M6 1.5 14.8 970 12.2 1170 IE2
DRE132M6 22 215 970 18 1170 IE2
DRE132M6 3 29.5 970 245 1170 IE2
DRE132M6 4 40 960 33 1165 IE2
DRE160M6 5.5 54 965 45 1170 IE2
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2.13.5 Motoren DR.., DRS.., DRE.., DRP.., 50 Hz, 2-polig, S1

Motortyp DR.., DRS.. DRE.. DRP..
P | My | ny [E[ P | M| ng [IE] P | M, n | IE
kw | 99HZ | 4/min kW |50 Hz | 1/min kw | S0HZ | 4/min

Nm Nm Nm

DR63S2 018 063 | 2720 | - | - | - - -] -] - - -

DR63M2 025| 090 | 2660 | - | - | - - -] -] - - -

DR63L2 037 130 | 2850 | - | - | - - -] -] - - -

DRS71S2 025| 085 | 2800 | — | - | - - -] -] - - -

DRS71S2 037 131 | 2700 [IE1| - | - - -] -] - - -

DRS71M2 055| 187 | 2810 [IE1| - | - I _ -

DRS80S2 075| 255 | 2800 |IE1| - | - I _ _

DR.80M2 11| 37 | 2840 |IE1] 075 | 250 | 2890 | IE2 | 0.75 | 2.50 | 2890 | IE3

N 15| 51 | 2830 |[IE1| 1.1 | 365 | 2870 | IE2 | 1.1 | 365 | 2870 | IE3
| - —~ | - 15510 [2830 |IE2| - | - - -

DR.90L2 22| 74 |2820 |IE1| - | - - -] -] - - -

DR.100M2 3 | 101 | 2820 |IE1| 22 | 73 | 2880 | IE2| 15 | 495 | 2800 | IE3

DR.100L2 _ | - - | - 3 | 1012850 1IE2| - | - - -

DR.100LC2 4 | 132 [ 2000 [IET| - | - ~ | - | 3| 98 | 2020 | IE3

DR.112M2 4 | 132 [ 2000 [IE1| 4 | 132 | 2000 [ 1IE2| 3 | 9.8 | 2020 | IE3

DR.13252 55| 182 | 2890 |IE1| 55 | 182 | 2890 | IE2| 4 | 13.1 | 2010 | IE3

DR 1322 75 | 245 | 2910 |IE1| 7.5 | 245 | 2910 | IE2 | 55 | 17.9 | 2035 | IE3
92 | 305 | 2900 [IE1| - | - -] -] - - -

DR.132MC2 _ | - ~ | =192 30 [2035|IE2| - | - _ _
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2.13.6 Motoren DT.., DR.., DRS.., DRE.., DRP.., 50 Hz, 4-polig, S1
Motortyp DT.., DR.., DRS.. DRE.. DRP..
Pe | M, nn |E| P | M | n JEE]P | M| n |IE
kw [99HZ] 4min kW | 50 Hz | 1/min kw | 30HZ | 4/min
Nm Nm Nm
DT56M4 009|066 | 1300 | - | - | - - - -] - | -
DT56L4 012 | 088 | 1300 | - | - | - -1 -] - | -
DR63S4 012|083 | 1380 | - | - | - -1 -] - |-
DR63M4 018 | 130 | 1320 | - | - | - -1 -] - |-
DR63L4 025|180 | 1300 | - | - | - -1 -] - |-
018 | 125 | 1380 |IE1| - | - -1 -] - | -
DRS7154 025|172 | 1390 |[IE1| - | - ~ -] -] - - |-
037 | 255 | 1380 |IE1| - | - ~ -] -] - - |-
DRS71M4 055|385 | 1360 |[IE1| - | - - -] - ~ | -
OR 8054 075| 51 | 1400 |IE1]025/| 166 | 1440 | - | — | - - |-
- - - _ 037 245 | 1435 | IE2| - | - - |-
. 11 | 74 | 1410 |iIE1] 055 365 | 1445 | IE2| - | - |-
- | - - _|o7s| 5 |1435|E2| - | - | -
DR.90M4 15 | 103 | 1395 |IE1| 1.1 | 7.4 | 1420 | 1E2 | 0.75 | 495 | 1450 |IE3
DR.90L4 22 | 15 | 1400 [1IE1| 15 | 10 | 1430 | E2| 1.1 | 7.3 | 1440 |IE3
DR.100M4 3 | 205 | 1400 |IE1| 22 | 147 | 1425 [ 1IE2| 15 | 99 | 1440 |IE3
DR.100L4 - | - _ _ -] - — | = | 22| 146 | 1440 |IE3
DR.100LC4 4 | 265 | 1440 [1IE1| 3 | 197 | 1455 [ IE2| - | - _ |-
DR.112M4 265 | 1435 |IE1| 3 | 197 | 1455 [ 1E2| 3 | 19.7 | 1455 |IE3
DR.13254 55 | 365 | 1445 |IE1| 4 | 26 | 1460 |1E2| - | - _ |-
DR.132M4 75 | 495 | 1445 |1E1| 55| 36 | 1455 |1IE2| 4 | 26 | 1465 |IE3
DR.132MC4 92 | 60 | 1465 [IE1| 75 | 485 | 1470 | IE2 | 55 | 355 | 1475 |IE3
DR.160S4 92 | 60 | 1460 [IE1| 75 | 49 | 1465 |1E2| 55 | 355 | 1475 |IE3
DR.160M4 11 | 72 | 1460 |IE1] 92 | 60 | 1470 | IE2| 7.5 | 485 | 1470 |IE3
DR.160MC4 15 | 97 | 1470 |iE1] 11 | 71 [ 1475 | E2| 92 | 60 | 1475 |IE3
DR.180S4 15 | 98 | 1460 |IE1| 11 | 71 | 1470 | 1E2| 92 | 60 | 1475 |IE3
DR.180M4 185 | 121 | 1465 |IE1| 15 | 97 | 1470 | 1E2| 11 | 71 | 1475 |IE3
DR.180L4 22 | 143 | 1465 [IE1|185| 120 | 1470 [ 1E2 | 15 | 97 | 1475 |IE3
DR.180LC4 30 | 195 | 1470 |IE1| 22 | 142 | 1480 | 1IE2 | 185 | 119 | 1480 |IE3
DR 200L4 30 | 194 | 1475 |IE1| 30 | 194 | 1475 | 1E2 | 185 | 119 | 1483 |IE3
- | - - _ -] - | = | 22| 142 | 1482 |IE3
DR.22554 37 | 240 | 1475 |1E1| 37 | 240 | 1477 [ 1E2 | 30 | 194 | 1480 |IE3
DR.225M4 45 | 200 | 1480 |IE1| 45 | 200 | 1478 | 1E2 | 37 | 240 | 1482 |IE3

658  Katalog - Drehstrommotoren DR.71 - 315, DT56, DR63

19290403/DE — 10/2014



Produktbeschreibung

Die Motoren auf einen Blick

19290403/DE — 10/2014

Motortyp DT.., DR.., DRS.. DRE.. DRP..
Pe | M, nn |E| P | M | ng JIEE]P | M| ny |IE
kw [99HZ ] 4min kW | 50 Hz | 1/min kw | 20HZ | 4/min

Nm Nm Nm

DR.225MC4 55 | 355 | 1480 |IE1| - | - -] -] - ] -

DR.250M4 55 | 355 | 1479 |IE1| 55 | 355 | 1479 | IE2 | 45 | 200 | 1482 |IE3

DR.280S4 75 | 485 | 1480 |IE1| 75 | 485 | 1480 | IE2 | 55 | 355 | 1482 |IE3

DR.280M4 90 | 580 | 1478 |IE1| 90 | 580 | 1478 | IE2 | 75 | 485 | 1479 |IE3

DR.315K4 110 | 710 | 1482 [iE1| 110 | 710 | 1483 | IE2 | 90 | 580 | 1484 |IE3

DR.31554 132 | 850 | 1484 |IE1| 132 | 850 | 1483 | IE2 | 110 | 710 | 1486 |IE3

DR.315M4 160 | 1030 | 1483 |IE1| 160 | 1030 | 1484 | IE2 | 132 | 850 | 1488 |IE3

DR.315L4 200 | 1200 | 1481 |I1E1| 200 | 1290 | 1482 | 1E2 | 160 | 1030 | 1488 |IE3

Die ausfiihrlichen Motordaten finden Sie im Kapitel "Technische Daten" (- & 105).
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2.13.7 Motoren DR.., DRS.., DRE.., DRP.., 50 Hz, 6-polig, S1
Motortyp DR.., DRS.. DRE.. DRP..
P | My | no |[E|l P M| ng [IE2] P | M | no |IE
kw | 50HZ | 4min KW |50 Hz | 1/min kw | S9HZ | 4min
Nm Nm Nm
DR63S6 009|095 | 900 | - | = | - _ -] - _ _ -
DR63M6 012 | 12 | 900 | = | = | - _ -1 - _ _ _
DR63L6 o18| 2 |80 | - | - | - - -1 - _ _ -
R 7156 018 | 191 | 900 | = | = | - _ -1 - _ _ -
025|265 | 895 | - | - | - _ -1 - _ _ -
DR.71M6 037 | 39 | 905 | - |025] 26 | 910 | - | - - - -
DR.80S6 055| 57 | 915 | — |037] 38 | 935 | - | - - - -
DR.80M6 075| 78 | 915 |1E1 055 | 56 | 935 | - | - - - -
DR.90L6 11 | 113 | 930 |IE1 |075] 76 | 940 | IE2 | 075 | 76 | 940 | IE3
DR.100M6 15 | 155 | 925 | IE1 | 11 | 112 | 940 | IE2| - - - -
DR.100L6 - | - ~ | - [ 15152 940 [1IE2] 11 | 111 ] 950 |IE3
DR.100LC6 22 | 22 | 955 |[IET| - | - _ | -] - _ _ -
R A1aME 22 | 22 | 955 |IE1| 22| 22 | 955 | IE2 | 15 | 148 | 965 | IE3
305 | 945 | IE1| - | - - -1 - - - -
DR.13256 4 | 405 | 940 | IE1 30 | 955 |IE2| 22 | 22 | 965 | IE3
DR.132M6 - | - -] - 40 | 960 | IE2 295 | 970 | IE3
DR132MC6 | 55 | 54 | 970 |1E1| 55 | 54 | 970 | E2| 4 | 39 | 980 | IE3
DR.160S6 55| 55 | 960 |IE1| - | - _ -1 - _ _ -
DR.160M6 75| 75 | 955 |1IE1| 55 | 54 | 965 |IE2| 4 | 39 | 975 |IE3

Die ausfihrlichen Motordaten finden Sie im Kapitel "Technische Daten" (- B 113).
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Produktbeschreibung

Die Motoren auf einen Blick

2.13.8 Motoren DRS.., 50/60 Hz, 2- und 4-polig, S1
2-polige Motoren DRS fur 50/60 Hz, IE1

Motortyp Py My son: Ny_somz My 6onz Ny _6onz IE
DRSS KW Nm 1/min Nm 1/min

DRS90M2 15 5.1 2830 415 | 3470 | IE1
DRS90L2 2.2 7.4 2820 6.1 3450 | IE1
DRS100M2 3 10.1 2840 8.3 3455 | IE1
DRS100LC2 4 132 2900 109 | 3520 | IEA
DRS112M2 4 132 2900 109 | 3510 | IEA
DRS132S2 55 18.2 2890 15 3500 | IET
DRS132M2 75 245 2910 205 | 3520 | IE1
DRS132M2 9.2 30.5 2900 25 3505 | IE1
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4-polige Motoren DRS.. fiir 50/60 Hz, IE1

Ié)ll;tsortyp Py My oz Ny_sonz My sonz Ny 6okz IE
. kW Nm 1/min Nm 1/min
DRS80S4 0.55 3.75 1400 3.05 1720 IE1
DRS80S4 0.75 5.1 1400 4.15 1720 IE1
DRS80M4 1.1 7.4 1410 6.1 1725 IE1
DRS90M4 1.5 10.3 1395 8.3 1720 IE1
DRS90L4 22 15 1400 12.2 1720 IE1
DRS100M4 3 20.5 1400 16.7 1720 IE1
DRS100LC4 4 26.5 1445 22 1750 IE1
DRS112M4 4 26.5 1435 22 1750 IE1
DRS132S84 5.5 36.5 1445 30 1750 IE1
DRS132M4 7.5 495 1445 41 1750 IE1
DRS132MC4 9.2 60 1465 49.5 1770 IE1
DRS160S4 9.2 60 1460 495 1770 IE1
DRS160M4 11 72 1460 59 1770 IE1
DRS160MC4 15 97 1470 81 1770 IE1
DRS180S4 15 98 1460 81 1765 IE1
DRS180M4 18.5 121 1465 100 1775 IE1
DRS180L4 22 143 1465 119 1770 IE1
DRS180LC4 30 195 1470 162 1770 IE1
DRS200L4 30 194 1475 161 1775 IE1
DRS22554 37 240 1475 198 1780 IE1
DRS225M4 45 290 1480 240 1780 IE1
DRS225MC4 55 355 1480 295 1780 IE1
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Motoren DRS.., 50 Hz, 2-polig, S3/75 %

Produktbeschreibung

Die Motoren auf einen Blick

Motortyp DRS.. Py M, ny
kw Nm 1/min
DRS71M2 0.6 2.05 2795
DRS80S2 0.8 2.75 2775
DRS80M2 1.2 4.06 2820
DRS90M2 1.6 5.44 2810
DRS90L2 24 8.21 2790
DRS100M2 3.3 11.2 2820
DRS100LC2 4.4 14.5 2895
DRS112M2 4.4 14.6 2885
DRS132S2 20 2870
DRS132M2 10 33.2 2880
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Die Motoren auf einen Blick

2.13.10 Motoren DRS../DRE.., 50 Hz, 4-polig, S3/75 %

Motortyp DRS.. S3/75 % DRE.. S3/75 %
RE P, M, Ny P, M, Ny
kW Nm 1/min kW Nm 1/min
DR.71S4 04 2.8 1365 - - -
DR.71M4 0.6 423 1355 - - -
DR.80S4 0.8 5.48 1395 0.4 2.67 1430
DR.80M4 1.2 8.18 1400 0.82 5.48 1430
DR.90M4 1.6 11.1 1380 1.2 8.13 1410
DR.90L4 2.5 17.3 1380 1.7 11.4 1420
DR.100M4 3.3 22.8 1380 24 16.2 1415
DR.100LC4 4.4 29.3 1435 3.3 21.7 1450
DR.112M4 4.4 29.3 1435 3.3 21.7 1450
DR.132S84 6 39.8 1440 4.4 28.9 1455
DR.132M4 8 53.4 1430 6 39.6 1445
DR.132MC4 10 65.2 1465 8 52.1 1465
DR.160S4 10 65.6 1455 8 52.3 1460
DR.160M4 12 78.5 1460 10 65.2 1465
DR.160MC4 16 104 1465 12 77.7 1475
DR.180S4 16 105 1460 12 78 1470
DR.180M4 20 130 1465 16 104 1470
DR.180L4 24 157 1460 20 130 1470
DR.180LC4 33 214 1470 24 155 1480
DR.200L4 33 214 1470 33 214 1470
DR.225S84 40 259 1475 40 259 1475
DR.225M4 48 311 1475 48 311 1476
DR.225MC4 60 387 1480 - - -
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2.13.11 Motoren DRS.., 50 Hz, 6-polig, S3/75 %

Motortyp DRS.. Py M, n,
kW Nm 1/min

DRS71S6 0.28 3.07 870
DRS71M6 0.4 4.29 890
DRS80S6 0.6 6.37 900
DRS80M6 0.8 8.39 910
DRS90L6 1.2 12.5 920
DRS100M6 1.6 16.5 925
DRS100LC6 24 241 950
DRS112M6 3.3 33.7 935
DRS132S6 4.4 45.2 930
DRS132MC6 6 59.4 965
DRS160S6 6 59.4 965
DRS160M6 8.2 82.4 950

2.13.12 Motor DRS.., 50 Hz, 4/2-polig, Dahlanderschaltung, S1

Motortyp DR.. P, My 50z-4pol Ny.4pol My -501z-2p01 Ny-2p01
kw Nm 1/min Nm 1/min

DR63M4/2 0.15/0.20 1.05 1370 0.70 2710
DR63L4/2 0.20/0.28 1.39 1370 0.99 2710
DRS71S4/2 0.25/0.37 1.71 1400 1.30 2720
DRS71M4/2 0.40/0.63 2.75 1380 2.25 2660
DRS80S4/2 0.55/0.88 3.60 1455 2.95 2860
DRS90M4/2 0.88/1.3 5.90 1430 4.45 2780
1.2/1.8 8 1440 6.20 2780

DRS100M4/2 1.5/2.2 10 1430 7.40 2840
DRS100L4/2 25/3 17.1 1400 10.1 2840
DRS132S4/2 3.3/4 215 1450 13.1 2915
DRS132M4/2 44/55 28.9 1455 17.9 2930
DRS160S4/2 6/75 39 1470 245 2950
DRS160M4/2 8.8/ 11 57 1465 35.5 2940
DRS180L4/2 13/15 84 1475 48.5 2960
DRS180L4/2 18.5/20 120 1470 64.5 2960

Katalog — Drehstrommotoren DR.71 - 315, DT56, DR63 = [ 5



Produktbeschreibung
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2.13.13 Motor DRS.., 50 Hz, 8/4-polig, Dahlanderschaltung, S1

Motortyp DRS.. P, My.s0tz-8po1 Ny-gpol My.s0Hz4por Napol
kw Nm 1/min Nm 1/min

DRS71S8/4 0.10/0.18 1.39 685 1.23 1400
DRS71M8/4 0.16/0.30 2.25 685 2.05 1400
DRS80M8/4 0.22/0.40 2.95 710 2.65 1440
DRS90M8/4 0.30/0.60 4.05 710 4 1440
DRS90L8/4 0.44/0.88 6 700 5.90 1425
DRS100M8/4 0.66 /1.30 9.1 690 8.7 1420
DRS100L8/4 0.90/1.8 12.5 690 12.2 1410
DRS112M8/4 12/2.2 17 675 15.1 1390
DRS132S8/4 16/3.3 22.5 680 23 1385
DRS132M8/4 21/4.2 29.5 680 29 1390
DRS160S8/4 27155 35.5 725 355 1470
DRS160M8/4 3.8/75 49.5 730 48.5 1470
DRS180S8/4 55/10 72 730 65 1465
DRS180L8/4 75/15 97 735 97 1470
DRS200L8/4 11/22 143 735 142 1475
DRS225S8/4 14 /28 182 735 181 1475
DRS225M8/4 18 /34 230 740 220 1475

2.13.14 Motor DRS.., 50 Hz, 8/2-polig, getrennte Wicklung, S3 40/60%

Motortyp DRS.. P, My .s0tz-8pol Ny.gpol My s0tz-2p01 Ny2p01

kW Nm 1/min Nm 1/min
DRS71S8/2 0.06/0.25 0.84 685 0.83 2870
DRS71M8/2 0.08/0.37 1.12 685 1.24 2855
DRS71M8/2 0.10/0.40 1.43 670 1.34 2840
DRS71M8/2 0.11/0.44 1.56 675 1.47 2860
DRS80S8/2 0.15/0.60 2.15 660 2.15 2710
DRS80M8/2 0.22/0.90 3.10 680 3.10 2780
DRS90M8/2 0.30/1.30 4.05 710 4.30 2880
DRS90L8/2 0.45/1.80 6 720 5.90 2905
DRS100M8/2 0.60/2.40 8.1 710 7.90 2890
DRS112M8/2 0.80/3 10.8 710 10.4 2750
DRS132M8/2 1.10/4.60 14.8 710 15.8 2800
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2.13.15 Motor DRS.., 50 Hz, 8/2-polig, getrennte Wicklung, S1

Motortyp DRS.. P, My.s0Hz-8pol Ny.spol Mys0Hz-2p01 Ny .2p01

kw Nm 1/min Nm 1/min
DRS71S88/2 0.044/0.20 0.61 685 0.67 2870
DRS80S8/2 0.15/0.60 2.17 660 2.17 2645
DRS80M8/2 0.22/0.90 3.09 680 3.09 2780
DRS90L8/2 0.37/1.60 4.98 710 5.29 2890
DRS100M8/2 0.50/2.10 6.68 715 6.91 2900
DRS132M8/2 1.10/4.60 14.8 710 15.8 2785

2.13.16 4-polige Motoren DRL.. fiir Systemspannung 400 V, 50 Hz

Motortyp M, in Nm M.« Mot
i 1200 | 1700 | 2100 | 3000 | D1 D2 | 10* kgm?
1/min 1/min 1/min 1/min Nm Nm
DRL71S4 2.7 2.7 2.6 2.5 5 8.5 4.9
DRL71M4 4 4 3.8 3.6 7 14 71
DRL80S4 6.5 6.5 6.2 6 10 25 14.9
DRL80M4 9.5 9.5 9.5 8.8 14 30 21.5
DRL90L4 15 15 15 14 25 46 43.5
DRL100L4 26 26 25 21 40 85 68
DRL13254 42 42 41 35 80 150 190
DRL132MC4 56 56 52 42 130 200 340
DRL160M4 85 85 85 79 165 280 450
DRL160MC4 90 90 88 83 185 320 590
DRL180S4 120 120 110 100 210 380 900
DRL180M4 135 135 130 105 250 430 1110
DRL180L4 165 165 160 130 320 520 1300
DRL180LC4 175 175 170 140 420 600 1680
DRL220L4 200 200 195 165 475 680 2360
DRL225S4 250 245 235 195 520 770 2930
DRL225MC4 290 280 265 220 770 1100 4330

Die ausfuhrlichen Motordaten finden Sie im Kapitel "Technische Daten" (- B 126).
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2.13.17 12-polige Drehfeldmagnete DRM.., 50 Hz

Motortyp M; in Nm M, in Nm M, in Nm
DRM.. eigenbeliiftet fremdbeliiftet
S1-Betrieb S3-Betrieb (15 %) S1-Betrieb
DRM71S12 0.7 2.6 1.9
DRM71M12 0.9 3 2.7
DRM90M12 1.3 6.2 3.9
DRM100M12 2.3 104 5
DRM100L12 2.6 11.7 7
DRM132S12 2.9 12.9 7.2
DRM132M12 3.6 17.3 8.7

Die ausfiuhrlichen Motordaten finden Sie im Kapitel "Technische Daten" (- B 125).
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2.14

Das Konzept des Motors beruht auf der Teilewiederverwendung und Mehrfachverwen-

Produktbeschreibung

Materialtbersicht der Motorbaureihe DR..

Materialiibersicht der Motorbaureihe DR..

dung, auch Uber die Grenze der BaugréRen hinweg.

Damit kann dieser umfangreiche Baukastenmotor mit einer Uberschaubaren Teile-

menge eine sehr groRe Variantenvielfalt gewahrleisten.

Die nachfolgende Tabelle zeigt eine vereinfachte Ubersicht der verwendeten Materiali-

en.
Bauteil Baugrofen DR.71-132 | DR.160-180 | DR.200-225 DR.280-315
Material
Welle Stahl C45
Rillenkugellager Reihen 62.. und 63..
Lagerung -
Zylinderrollenlager - | NU 3...
Blechpaket Rotor/ IE1/IE2/IE3 hochpermeables kaltgewalztes Dynamo- oder Semi-Finich-
Stator Blech
e Aluminium DG-AISi,Cu, DG-AISi;,Cu
Rotorkafig
Kupfer - DG-Cu99.9 | -
. S NBR
Dichtungen Wellendichtringe
FKM
Grauguss GG20
A-Flansche . )
Aluminium AlSiy,Cu, -
. Aluminium AlSi,Cu, -
Statorgehause
Grauguss - GG20
FuRplatte Aluminium AlSi,Cu, -
EinzelfiRe Grauguss - GG20
Grauguss GG20
B-Flansche - i
Aluminium DR.71 — 80: AlSi,Cu,
. Aluminium AlSi,Cu, -
Klemmenkasten
Grauguss GG20
Isolierung Flachen Fa. DuPont NOMEX®MNM
) Cu99.9+1L
Wicklung Kupfer + Lack

Cu99.9+2L oder Cu99.9+2L/Si

Klemmenplatte

Sockel

Polyesterharz-Formmasse PMV ISO 14530-UP-2

Anschlussbolzen CuZn,,Pb, oder CuZn,,
) SEW-EURODRIVE PA6 -

Steckverbinder -

Fa. Harting PA6 -
Lufter Kunststoff PAG6

Aluminium AlSi,Cu,

Grauguss GG20 -
Lufterhaube Verzinktes Stahlblech ST37 (Zn)

Aluminium AISi,Cu, |
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3.1
3.141

3.2
3.2.1

3.2.2

3.23

Allgemeine Projektierungshinweise

EMV-MaBRnahmen
EMV-Richtlinie 2004/108/EG

Drehstrommotoren, Drehstrom-Bremsmotoren und MOVIMOT®-Antriebe von SEW-
EURODRIVE sind als Komponenten zum Einbau in Maschinen und Anlagen be-
stimmt. Fir die Einhaltung der EMV-Richtlinie 2004/108/EG ist der Ersteller der Ma-
schine oder Anlage verantwortlich.

Spezielle Hinweise zu MOVIMOT®-Antrieben finden Sie auch im Systemhandbuch
"Antriebssystem fiir dezentrale Installation".

Netzbetrieb

Bei bestimmungsgemaler Verwendung im Dauerbetrieb am Netz erfiillen die Dreh-
strom(brems)motoren von SEW-EURODRIVE die EMV-Fachgrundnormen EN 50081
und EN 50082. Entstdrmaflinahmen sind nicht erforderlich.

Schaltbetrieb

Bei Schaltbetrieb des Motors treffen Sie bitte geeignete MalRnahmen zur Entstérung
des Schaltgerates.

Umrichterbetrieb

Installationshinweise

Fir den Betrieb der Drehstrommotoren der Baureihe DR.. beachten Sie bitte die In-
stallations- und EMV-Hinweise des Umrichterherstellers.

Beachten Sie bitte auch die Hinweise im Kapitel "Antriebsbestimmung — Geregelter
Motor" (» B 188) und die folgenden Projektierungsvorschriften.

Bremsmotoren am Umrichter

Verlegen Sie bei Bremsmotoren die Bremsleitungen getrennt von den anderen Leis-
tungskabeln mit einem Abstand von mindestens 200 mm. Die gemeinsame Verlegung
ist nur zulassig, wenn entweder die Bremsleitung oder das Leistungskabel geschirmt
ist.

Anschluss eines Drehzahlgebers am Umrichter
Beachten Sie beim Anschluss des Drehzahlgebers folgende Hinweise:
* Nur geschirmte Leitung mit paarweise verdrillten Adern verwenden.
« Den Schirm beidseitig grof3flachig auf PE-Potenzial legen.

» Signalleitungen getrennt von Leistungskabeln oder Bremsleitungen verlegen (Ab-
stand mindestens 200 mm).

Beachten Sie hierzu auch die Informationen in Kapitel "Antriebsbestimmung — Gere-
gelter Motor" (- & 188)
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3.24

3.3

3.31

3.3.2

3.3.3

Allgemeine Projektierungshinweise
Sicheres Schalten von Induktivitaten

Anschluss eines Kaltleiter-Temperaturfiihlers (TF) am Umrichter

Verlegen Sie den Anschluss des Kaltleiter-Temperaturflhlers TF getrennt von ande-
ren Leistungskabeln mit einem Abstand von mindestens 200 mm. Die gemeinsame
Verlegung ist nur zuldssig, wenn entweder die TF-Leitung oder das Leistungskabel
geschirmt ist.

Sicheres Schalten von Induktivitaten

Beachten Sie beim Schalten von Induktivititen die Hinweise in den folgenden Ab-
schnitten.

Schalten von hochpoligen Motorwicklungen

Bei ungiinstiger Leitungsfiihrung kénnen durch das Schalten von hochpoligen Motor-
wicklungen Spannungsspitzen erzeugt werden. Diese Spannungsspitzen konnen
Wicklungen und Kontakte zerstéren. Um dies zu verhindern, beschalten Sie die Zulei-
tungen mit Varistoren.

Schalten von Bremsspulen

Um bei Schaltungen im Gleichstromkreis von Scheibenbremsen schadliche Schalt-
Uberspannungen zu vermeiden, missen Varistoren eingesetzt werden.

Bremsenansteuerungen von SEW-EURODRIVE enthalten serienmafig Varistoren.

« Verwenden Sie zum Schalten von Motor und Bremse Schaltkontakte der Ge-
brauchskategorie AC-3 nach EN 60947-4-1.

 Verwenden Sie zum Schalten der Bremse bei DC 24 V Schaltkontakte der Ge-
brauchskategorie DC-3 nach EN 60947-4-1.

Schutzbeschaltung an den Schaltgliedern

Nach EN 60204 (Elektrische Ausristung von Maschinen) missen die Motorwicklun-
gen zum Schutz der numerischen oder speicherprogrammierbaren Steuerungen ent-
stort sein. Da in erster Linie die Schaltvorgange die Stérungen verursachen, empfeh-
len wir, die Schutzbeschaltungen an den Schaltgliedern vorzunehmen.
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Allgemeine Projektierungshinweise

Energiesparmotoren

3.4 Energiesparmotoren

Energiesparmotoren sind aufgrund héherer Kosten und héherer Massentragheit der
Laufer nicht fir alle Anwendungen gleichermalien geeignet. Wesentliche Bedingung-
en flr 6konomisch und ékologisch sinnvollen Einsatz sind:

* hohe tagliche Betriebsstundenzahl

* Uberwiegender Betrieb mit hoher Auslastung

+ wenige Anfahr- oder Abbremsvorgange

« Kombination mit Getrieben, die ebenfalls einen hohen Wirkungsgrad haben.

3.4.1 Applikationsbeispiele

So sollte z. B. ein Garagentorantrieb, der zweimal am Tag betrieben wird und die Ab-
triebsdrehzahl Uber ein Schneckengetriebe erreicht, kein Energiesparmotor sein. Der
Mehraufwand ist nicht zu rechtfertigen.

Der Schaltantrieb, der 60 mal pro Minute einen Schieber oder Stoliel betatigt, sollte
kein Wirkungsgradmotor sein. Wegen der hoheren Rotormassentragheit steigt die An-
laufenergie.

In solchen Anwendungen verbraucht ein Energiesparmotor tatsachlich sogar mehr
Energie als der Standardmotor.

Ein Bandférderer aber, der den ganzen Tag im Zementwerk Material transportiert,
Kihlturmantriebe, Rihrwerke, Klarwerksantriebe usw. profitieren deutlich vom Ener-
giesparmotor und sparen dem Anlagenbetreiber bares Geld.

Der Energieverbrauch elektrischer Antriebe mit Asynchronmotoren lasst sich betracht-
lich verbessern, wenn alle verfligbaren Mittel wie Prozessoptimierung mit elek-
tronischer Regelung und Energiesparmotoren sinnvoll und auch kombiniert eingesetzt
werden.

Mit der Nutzung aller konstruktiven Mdglichkeiten, einen Energiesparmotor zu bauen,
bietet der Motor DR.. eine hervorragende Plattform zur Einsparung von elektrischer
Energie.
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4.1.2

Typenubersicht und Typenbezeichnung
Ausfiihrungsarten und Optionen der Motorbaureihe DR..

Typenubersicht und Typenbezeichnung

Ausfiihrungsarten und Optionen der Motorbaureihe DR..

In den folgenden Tabellen sind die Typenbezeichnungen der Motorbaureihe DR.. und

die Ausfiihrungsarten und Optionen aufgefiihrt.

Bezeichnung der Motoren

Ausfiihrung Beschreibung

DRS.. Standardmotor, Standard-Efficiency IE1

DRE.. Energiesparmotor, High-Efficiency IE2

DRP.. Energiesparmotor, Premium-Efficiency IE3

DRU.. Energiesparmotor, Super-Premium-Efficiency IE4

DRL.. Asynchroner Servomotor

DRK.. Einphasenmotor mit Betriebskondensator

DRM.. Drehfeldmagnet: Drehstrommotor fir den Betrieb bei Drehzahl
n=0

DR..JV Line-Start-Permanent-Magnet-Motor

71-315 Baugrofen:
71/80/90/100/112/132/160/180/200/225/250/
280/ 315

K-L,MC, LC Baulangen:
K =sehrkurz/S = kurz/M = mittel / L = lang
MC / LC = Rotoren mit Kupferkafig

2,4,6,8/2,8/4,4/2 |Polzahl

1) Detaillierte Informationen zu diesen Motortypen finden Sie in einer separaten Dokumentation

Abtriebsoptionen

Option Beschreibung

[FI IEC-FuBmotor mit Angabe der Achshéhe

IFF IEC-Flanschmotor mit Bohrung

[FT IEC-Flanschmotor mit Gewinden

/FL Allgemeiner Flanschmotor (IEC abweichend)

IFG 7er-Getriebeanbaumotor, als Solomotor

/FM 7er-Getriebeanbaumotor mit IEC-FiiRen, ggf. Angabe der
Achshohe

/[FE IEC-Flanschmotor mit Bohrung und IEC-Fii3en, ggf. Angabe
der Achshdhe

IFY IEC-Flanschmotor mit Gewinde und IEC-FifRen, ggf. Angabe
der Achshdhe

/FK Allgemeiner Flanschmotor (IEC abweichend) mit Flf3en, ggf.
Angabe der Achshéhe
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Option

Beschreibung

IFC

C-Face Flanschmotor, Mafe in Zoll

/F.A

Universalfultausfiihrung mit Angabe der Achshdhe, nur DR.

250/280, Fiflke vormontiert

/F.B

UniversalfuRausfiihrung mit Angabe der Achshéhe, nur DR.

250/280, FilRe lose beigelegt

41.3 Mechanische Anbauten

Ausfiihrung

Beschreibung

BE..

Federdruckbremse mit Grofenangabe

HR

Handliftung der Bremse, selbsttatig riickspringend

HF

Handluftung der Bremse, feststellbar

Option

Beschreibung

/RS

Ricklaufsperre

/MSW

MOVI-SWITCH®

MI

Motor-Identifizierungsmodul fir MOVIMOT®

/MMO3 — MM40

MOVIMOT®

/MO

Eine oder mehrere MOVIMOT®-Option(en)

41.4 Temperaturfiihler / Temperaturerfassung

Option

Beschreibung

ITF

Temperaturflhler (Kaltleiter oder PTC-Widerstand)

/TH

Thermoschalter (Bimetallschalter)

IKY

Ein Sensor zur Temperaturerfassung KTY84 — 130

/PT

Ein / drei Sensor(en) zur Temperaturerfassung PT100

41.5 Geber

Option

Beschreibung

IESTS, IEGTS,
/EHT7S, [EV7S

Anbau-Drehzahlgeber mit Sin/Cos-Schnittstelle, /ES., /
EG., /EV. mit elektronischem Typenschild

IESTR, [EGTR,
/EH7R

Anbau-Drehzahlgeber mit TTL(RS422)-Schnittstelle

[EHTT

Anbau-Drehzahlgeber mit TTL(RS422)-Schnittstelle

IESTC, [EGTC,
/[EHT7C, /[EVT7C

Anbau-Drehzahlgeber mit HTL-Schnittstelle

IEITC

Einbaugeber mit HTL-Schnittstelle, 24 Perioden.

Erhaltlich auch in funktional sicherer Ausfihrung.

IEIT6, JEI72,

Einbaugeber mit HTL-Schnittstelle und 6 / 2 / 1 Periode(n)
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41.7

Typenubersicht und Typenbezeichnung
Ausfiihrungsarten und Optionen der Motorbaureihe DR..

Option Beschreibung
[ASTW /AGTW, Anbau-Absolutwertgeber, RS485 (Multi-Turn) + Sin/Cos-Aus-
JAVTW gang und elektronischem Typenschild

IASTY, IAGTY,
IAHTY, IAVTY

Anbau-Absolutwertgeber, SSI-Schnittstelle (Multi-Turn) + Sin/
Cos-Ausgang, AH7Y + TTL(RS422)-Ausgang

IESTA , [EGTA

Anbauvorrichtung fur Drehzahlgeber aus dem SEW-Portfolio

IXV.A | IXH.A

Anbauvorrichtung fir Fremd-Drehzahlgeber

IXV.., IXH..

Angebaute Fremd-Drehzahlgeber

Anschlussalternativen

Liftung

Option Beschreibung

/1S Integrierter Steckverbinder

/ISU Integrierter Steckverbinder, nur motorseitig

/ASE. Angebauter Steckverbinder Fa. Harting HAN 10ES am Klem-
menkasten mit Einbligelverriegelung (motorseitig Kafigzugfe-
derkontakte)

/ASB. Angebauter Steckverbinder Fa. Harting HAN 10ES am Klem-
menkasten mit Zweibugelverriegelung (motorseitig Kafigzugfe-
derkontakte)

/ACE. Angebauter Steckverbinder Fa. Harting HAN 10E am Klem-
menkasten mit Einblgelverriegelung (motorseitig Crimp-Kon-
takte)

/ACB. Angebauter Steckverbinder Fa. Harting HAN 10E am Klem-
menkasten mit Zweiblgelverriegelung (motorseitig Crimp-Kon-
takte)

/AME. /ABE. Angebauter Steckverbinder Fa. Harting HAN Modular 10B am

/ADE. /AKE. Klemmenkasten mit Einblgelverriegelung (motorseitig Crimp-
Kontakte)

/AMB. /ABB. Angebauter Steckverbinder Fa. Harting HAN Modular 10B am

/ADB. /AKB. Klt_emmenkasten mit Zweiblgelverriegelung (motorseitig
Crimp-Kontakte)

/KCC 6- oder 10-polige Reihenklemme mit Kafigzugfederkontakten,
fir DR.71 — DR.132 je nach Ausfiihrung

/KC1 C1-Profil-konformer Anschluss des Elektrohdngebahn-Antrie-
bes (VDI Richtlinie 3643), fur DR71, 80. Alternativ bei DR.90 —
132 fir kompakteren Anschlussbereich

1\ Sonstige Industriesteckverbinder nach Kundenvorgabe

Option Beschreibung

N Axialer Fremdlufter

1z Zusatzliche Schwungmasse (schwerer Liifter)

/AL Metall-Lufter
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41.8

41.9

Option

Beschreibung

/U

Unbeliiftet (ohne Lfter)

/oL

Unbeliiftet (geschlossene B-Seite)

IC

Schutzdach fir die Lifterhaube

ILF

Luftfilter fir DR.71 — 132

/LN

Gerauschreduzierte Lifterhaube fur DR.71 — 132

Lagerung

Option

Beschreibung

INS

Nachschmiereinrichtung, nur fir DR.250, 280, 315

/ERF

Verstarkte Lagerung A-seitig mit Zylinderrollenlager, nur fir
DR.250, 280, 315

INIB

Isolierte Lagerung B-seitig, nur fir DR.250, 280, 315

Explosionsgeschiitzte Motoren EDR..

Option

Beschreibung

12GD

Motoren gemaR EU-Richtlinie 94/9/EG (ATEX), Kategorie 2
(Gas / Staub)

12G

Motoren gemaR EU-Richtlinie 94/9/EG (ATEX), Kategorie 2
(Gas)

/3GD

Motoren gemaR EU-Richtlinie 94/9/EG (ATEX), Kategorie 3
(Gas / Staub)

/3D

Motoren gemaR EU-Richtlinie 94/9/EG (ATEX), Kategorie 3
(Staub)

/2GD-b

Motoren gemaf IECEx-Abkommen, EPL GD-b

12G-b

Motoren gemaf IECEx-Abkommen, EPL G-b

/3GD-c

Motoren gemaR IECEx-Abkommen, EPL GD-c

/3D-c

Motoren gemaR IECEx-Abkommen, EPL D-c

/CID2

Motoren gemaR HazLoc-NA®, Nordamerika, Class | (Gas), Di-
vision 2

/CIID2

Motoren gemaR HazLoc-NA®, Nordamerika, Class Il (Staub),
Division 2

/CICIID2

Motoren gemaR HazLoc-NA®, Nordamerika, Class | (Gas) und
Class Il (Staub), Division 2

IVE

Axialer Fremdlifter fir Motoren gemaR EU-Richtlinie 94/9/EG
(ATEX), Kategorie 3 (Gas / Staub)

Detaillierte Informationen zu den explosionsgeschutzten Motoren der Baureihe EDR..

finden Sie im Katalog "Explosionsgeschutzte Drehstrommotoren".
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Fabriknummer

4.1.10 Weitere Optionen

Option Beschreibung
/DH Kondenswasserbohrung
/RI Verstarkte Wicklungsisolation
/RI2 Verstarkte Wicklungsisolation mit erhdhter Teilentladebestan-
digkeit
2w Zweites Wellenende am Motor / Bremsmotor
4.2 Fabriknummer
01. 12212343 01. 0001. 13
Verkaufsor- | Auftragsnummer | Auftragsposition Stlckzahl |Endziffern des
ganisation 8-stelli 2_stelli 4-stelli Herstellungs-
(8-stellig) (2-stellig) (4-stellig) jahres
(2-stellig)

Zusammengesetzt ergibt sich:
01.1234567801.01.0001.13

Im Falle einer Ausfihrung mit Kundenanpassung befindet sich zwischen der 16. und
17. Ziffer anstelle des Punktes ein ,x“

01.1234567801.01.0001x13
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4.3 Beispiele fur die Typenbezeichnung

Drehstrommotor der Baureihe DR..

Baureihe DR
Typenkennzeichnung S |[E,P,UK
Baugréie 71 180, 90, 100, 112, 132, 160, 180, 200, 225, 250, 280, 315
Baulénge S |K,M,L,MC, LC, SJ, MJ, LJ
Polzahl 4 12,6,12,4/2,8/2,8/4

Abtriebsoptionen
Abtriebsoptionen | /F1 |FF, /T, IFL, [FG, IFM, IFE, IFY, IFC, IF..

Mechanische Anbauten

Bremse - |BEO5, BE1, BE2, BE5, BE11, BE20, BE30, BE32, BE60, BE62, BE120, BE122

Handliftung

HF, HR

Ricklaufsperre

/RS

Dezentrale Installation

/M|, /MO, /IMSW, /MMO03, /MMO05, /MM07, /MM11, /MM15, /MM22, /MM30, /MM40

Temperaturfihler / Temperaturerfassung

Thermischer Motorschutz

/TF, /TH

Temperaturerfassung

/KT, IPT

Geber

Einbaugeber

/EI7C, [EI76, /EI72, [EI71

Anbaugeber DR71-132

/ES7S, [ESTR, /ES7C, /ASTW, /ASTY, [EVT., IAV7., IXV.., IXH..

Anbaugeber DR160-280

/[EGTS, [EGTR, [EG7C, /AGTW, /AGT7Y, [EVT7., IAVT., IXV.., IXH..

Anbaugeber DR315 - |/[EH7S, /AHTY

Anbauvorrichtung - |/[ESTA, [EGT7A, IXV.A, IXH.A
Lagerung

Isolierte Lagerung (nur 250, 280, 315) - |INIB

Nachschmierung (nur 250, 280, 315) - |INS

Erhéhte Querkraft (nur 250, 280, 315) - |/[ERF

Anschlussalternativen

Anschlussalternativen

|/IS, /ISU, /AB.., /IAC.., /AD.,, /AK.., /AM.., /AS.., IKCC, /KC1, /IV

Luftung

Gerauschreduzierte Lufterhaube - |/LN
Lufterhaube - |/IC,ILF
Lufter - |1z, /AL, /U, /OL
Fremdlufter - IV, IVE

Weitere Optionen
Condition Monitoring - |/DUB
2. Wellenende - |[2wW
Verstarkte Wicklungsisolation - |/RI, /RI2
Kondenswasserbohrung - |/DH

Explosionsgeschitzte Motoren

Explosionsschutz

|/ZG, /2GD, /13GD, /3D, /2G-b, /2GD-b, /3GD-c, /3D-c, /CID2, /CIID2, /CICIID2
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44 Beispiele fur die Typenbezeichnung Motorbaureihe DRL..

Drehstrommotor der Baureihe DRL..

Baureihe DR
Typenkennzeichnung L
BaugroRe 71 180, 90, 100, 112, 132, 160, 180, 200, 225
Baulange S [M,L,MC,LC
Polzahl 4
Abtriebsoptionen
Abtriebsoptionen | /F1 [IFE, /FT, IFL, IFG, IFM, IFE, FY, IFC
Mechanische Anbauten
Bremse - |BEO5, BE1, BE2, BE5, BE11, BE20, BE30, BE32, BE60, BE62
Handliftung - |HF, HR
Riicklaufsperre - |IRS
Temperaturfiihler / Temperaturerfassung
Thermischer Motorschutz - |[/TF,/TH
Temperaturerfassung - |IKT, /IPT
Geber
Einbaugeber - |/[EI7C, [EI76, [EI72, [EIT1

Anbaugeber DR71-132

/ESTS, [ESTR, /[ES7C, /IASTW, /AST7Y, [EV7., IAVT., IXV.., IXH..

Anbaugeber DR160-225

/EGTS, /EGTR, [EGT7C, /AGTW, /IAGT7Y, /[EVT7., /AVT7., IXV.., IXH..

Anbauvorrichtung

/ESTA, [EGTA, IXV.A, IXH.A

Anschlussalternativen

Anschlussalternativen

|/IS, /ISU, /AB.,, /AC.., /AD.., /AK.., /AM.,, /AS.., IKCC, /KC1, /IV

Liftung

Lufterhaube - |/C, ILF
Lufter - |[/AL
Fremdlufter -V

Weitere Optionen
Condition Monitoring - |/DUB
2. Wellenende - |2W
Verstarkte Wicklungsisolation - |[/RI
Kondenswasserbohrung - |/DH

4
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4.5 Beispiele fur die Typenbezeichnung Drehfeldmagnete DRM..

Drehstrommotor der Baureihe DRM..

Baureihe DR
Typenkennzeichnung M
Baugrofle 71 |80, 90, 100, 112, 132
Baulange S |[M,L
Polzahl 12
Abtriebsoptionen
Abtriebsoptionen | /F1 |FE, FT, IFL, IFG, IFM, IFE, FY, IFC
Mechanische Anbauten
Bremse - |BEO5, BE1, BE2, BE5, BE11
Handliftung - |HF,HR
Temperaturfihler / Temperaturerfassung

Thermischer Motorschutz - |/TF,/TH
Temperaturerfassung - |/KT, /PT

Geber
Einbaugeber - |[EI7C, [EIT76, [EI72, [EIT1
Anbaugeber DR71-132 - |/[ESTS, /[ESTR, [ES7C, /ASTW, /AS7Y, [EV7., IAVT7., IXV.., IXH..
Anbauvorrichtung - |/[ESTA, IXV.A, IXH.A

Anschlussalternativen

Anschlussalternativen

|/IS, /ISU, /AS.., /IAC.., IAM.., /AD.., /AK.., IAB.., IKCC, /KC1, /IV

Luftung

Gerauschreduzierte Lufterhaube - /LN,
Lufterhaube - |/IC,ILF
Lufter - |/AL, /U, /OL
Fremdlufter - |V

Weitere Optionen
2. Wellenende - |12W
Kondenswasserbohrung - |/DH
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4.6 Beispiel eines Typenschilds fiir den Global-Motor

Am Beispiel des DRE90L4 mit 1,5 kW wird nachstehend das Typenschild des kom-
pletten "Global-Motors und VR China" gezeigt und auf die einzelnen Logos und Zertifi-
zierungskennzeichen hingewiesen.

= Bl [4]

SEWEEURCDRIVE € C
76646 Bruchsal/Germany E180357 CCO56A = =
K57 DRE9QOL4BE2HR/TH/AS7W Energ od
01.1965335701.0001.14  mverter duty VPWM 3ph.JEC6003
50 Hz 1/min1430/74 v 220-242A/380-420Y IP 54 TEFC
kw 1581 A6.0/3,45 P.F.0,77 eff% 84,0 IE2
kw 1581 A4,95/2,85 P.F.0.76 eff% 85,5 IE2
60 Hz 1/min1745/90 v 254-277A/440-480Y K.V.A-Code L

ThKl. 130(B) SF.1.0 MLO3 Design NEMA C
Vbr 220-277 AC

119,34  Nm194/159 IMM4AB Nm 20
[5]—— #E 75 CLP 220 Miner.0l/2.65 1 BG15
840 kg 55.174 AMB°C-20.40 1885723DE Made in Germany
9007204305736971
[1] Zulassungskennzeichen UR der Feuerversicherung fir die USA
[2] Energiespar-Zulassungskennzeichen ee fiir die USA
[3] Konformitatserklarung CE fir Europa
[4] Energiespar-Zulassungskennzeichen CSAe und Marktzulassung
CSA fur Kanada

[5] Energiespar-Zulassungskennzeichen CEL — separater Aufkleber

fir die VR China

Bitte beachten Sie folgende Hinweise:

* In Brasilien sind bei einer Frequenz von 60 Hz drei Versorgungsspannungen ub-
lich. Neben 3 x 230 V und 3 x 380 V gibt es auch Netze mit 3 x 440 V. Nur bei
440 V lasst sich der Global-Motor verwenden, siehe Typenschild (- E 50).

+ Das aufwandige Zertifizierungsverfahren in Stidkorea kennt keine Motoren, die fir
einen Spannungsbereich konstruiert wurden. Zurzeit wird von SEW-EURODRIVE
mit der Zulassungsstelle die Maoglichkeit besprochen, wie die Erweiterung von
Festspannung zu Spannungsbereich gestaltet werden kann. Aktuell kann der Glo-
bal-Motor nur bei Inanspruchnahme einer der Ausnahmen gemall REELS nach
Sidkorea geliefert werden.
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4.7 Bauformenbezeichnung der Motoren

4.71 Lage des Motorklemmenkastens und der Kabeleinfiihrung

jde

Die Produktnorm EN 60034 schreibt folgende Bezeichnung der Lage des Klemmen-
kastens fiir Motoren vor:

» Blick auf die Abtriebswelle = A-Seite.
* Bezeichnung mit R (right), B (bottom), L (left) und T (top).

Diese Bezeichnung gilt fir Motoren ohne Getriebe in Bauform B3 (= M1). Bei
Getriebemotoren bleibt die bisherige Bezeichnung erhalten.

Die Lage des Motorklemmenkastens wurde bisher mit 0°, 90°, 180° oder 270° bei
Blick auf die Lufterhaube = B-Seite angegeben.

Das folgende Bild zeigt beide Bezeichnungen. Andert sich die Bauform des Motors,
werden "R", "B", "L" und "T" entsprechend mitgedreht.

Die Lage der Kabeleinflihrung wird mit x, 1, 2, 3 angegeben.

il

Hj
(N
e

3975310859

HINWEIS

Ohne spezielle Angabe zum Klemmenkasten wird die unten dargestellte Ausfiihrung
270° mit Kabeleinfuhrung "x" ausgeliefert.
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4.7.2 Bauformen der Drehstrommotoren
B3 B6
He =

18014402484795531
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Technische Daten der Motoren
Legende zu den Daten des Global-Motors / Energiesparmotors

5
5.1

Technische Daten der Motoren

Legende zu den Daten des Global-Motors / Energiesparmotors

In der folgenden Tabelle sind die in den Tabellen "Technische Daten" verwendeten

Kurzzeichen dargestellt.

jde

Py Bemessungsleistung

My Bemessungsdrehmoment

Ny Bemessungsdrehzahl

Iy Bemessungsstrom

CcosQp Leistungsfaktor

Nsoo% Wirkungsgrad bei 50 % der Bemessungsleistung
N759 Wirkungsgrad bei 75 % der Bemessungsleistung
N100% Wirkungsgrad bei 100 % der Bemessungsleistung
(NI Anlaufstromverhaltnis

M,/ My, Anlaufmomentverhaltnis

M,/My Hochlaufmomentverhaltnis

M, /My Kippmomentverhaltnis

m Masse des Motors

ot Massentragheitsmoment des Motors

BE.. Verwendete Bremse

Z,BG Schalthaufigkeit bei Betrieb mit Bremsenansteuerung BG
Z,BGE |Schalthaufigkeit bei Betrieb mit Bremsenansteuerung BGE
Mg Bremsmoment

Mg Masse des Bremsmotors

Jmor BE Massentragheitsmoment des Bremsmotors
HINWEIS

Beachten Sie bitte die VO640/2009 und VO4/2014 beziglich des Verbots, in EU-Eu-

ropa IE1-Motoren einzusetzen.
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Global-Motor, 50/60 Hz, 2-polig, S1

5.2 Global-Motor, 50/60 Hz, 2-polig, S1
2-polige Motoren DRS.. fur 400 V, 50/60 Hz, IE1
Motortyp Py My ny Iy cos¢p IE Nsox Nrsw | Nioow | Iaflv | Ma/My M,/My M,/My
RRS kW Nm 1/min A % % %
1.87 | 2810 | 1.37 0.79 707 | 735 | 72.9 | 4.9 2.9 2.1 2.3
DRS7IM2 | 055 | 453 | 3405 | 135 | o790 | '"B' | 732 | 763 | 755 | 58 | 34 2.1 27
2-polige Motoren/Bremsmotoren DRS.. fiir 400 V, 50/60 Hz, IE1
Motortyp Py My ny m Inot BE.. Z, Mg mg Jwot_BE
DRS.. BG
BGE
kW Nm 1/min kg 10* kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?
1.87 2810 2000
DRS71M2 0.55 153 3425 9.1 7.21 BEO5 4500 35 11.5 8.51
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Technische Daten der Motoren

Global-Motor, 50/60 Hz, 2-polig, S1

2-polige Motoren DRE.. fiir 400 V, 50/60 Hz, IE2

Motortyp Py M, ny Iy cosp IE Nsox% Nzsw | Mioow | lafly | Ma/My | My/My | M/My
2l kW Nm 1/min A % % %
25 | 2890 | 154 | 089 811 | 792 | 792 | 79 | 34 3.0 3.4
DRESOM2 075 | 205 | 3505 | 13 | 089 | B2 | 816 | 810 | 800 | 97 | 40 3.3 41
365 | 2870 | 22 | 089 835 | 822 | 812 | 72 | 32 3.0 32
DRE9OM2 11 3 3485 | 19 | 089 | B2 | gaa | 838 | 825 | 88 | 37 3.4 3.9
5 | 2840 | 275 | 093 847 | 840 | 817 | 63 | 29 25 26
DRE9OL2 5 | 415 | 3460 | 25 | 093 | B2 | 863 | 861 | 840 | 79 | 34 238 3.1
73 | 2880 | 415 | 091 874 | 856 | 845 | 82 | 38 3.3 3.4
DRE100M2 22 6 3495 | 365 | 091 | 'F2 | 878 | 868 | 855 | 10.0 | 45 35 40
101 | 2850 | 55 | 093 880 | 874 | 856 | 72 | 35 3.1 3.1
DRE100L2 3 82 | 3475 | 48 | 093 | 'B2 | 889 | 888 | 875 | 93 | 44 3.9 40
132 | 2000 | 75 | 089 877 | 876 | 865 | 63 | 23 2.1 28
DRE112M2 4 | 109 | 3510 | 66 | 089 | 'F2 | 883 | 882 | 875 | 74 | 26 23 33
179 | 2935 | 98 | 090 902 | 907 | 901 | 87 | 29 25 35
DRE132M2 55 | 148 | 3540 | 88 | 090 | B2 | 895 | 892 | 885 | 91 | 3.1 25 3.9
245 | 2940 | 137 | 089 902 | 901 | 889 | 76 | 22 19 29
DRE132MC2 | 75 | "55" | 3555 | 122 | 089 | 'E2 | 885 | 903 | 895 | 87 | 25 2.1 33
2-polige Motoren/Bremsmotoren DRE.. fiir 400 V, 50/60 Hz, IE2
Motortyp Py My ny m g BE.. Z, Mg mg Jwot_Be
DRE.. BG
BGE
kW Nm 1/min kg 10 kgm? 1/h Nm kg 10 kgm?
25 | 2890 1300
DRESOM2 ors | 25 | 2890 143 21.7 BEO5 1500 5 171 23.2
365 | 2870 1100
DRE9OM2 11 . o 18.4 35.7 BE1 o 10 213 37.3
5 2840 900
DRE9O0L2 15 | o | 2540 21.4 43.9 BE2 o~ 14 26 48.6
73 | 2880 700
DRE100M2 22 R 2e8 26 56.2 BE2 o 14 30.6 61
101 | 2850 450
DRE100L2 3 o1 | 28D 29 68.6 BE2 oo 20 336 73.3
132 | 2900 -
DRE112M2 4 132 | 200 413 114 BE5 600 28 485 119
179 | 2935 ;
DRE132M2 55 | 105 | Gae0 60 193 BE5 500 55 67.2 198
245 | 2940 )
DRE132MC2 | 75 o 2510 63 239 BE11 250 80 775 250
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Technische Daten der Motoren 5
Global-Motor, 50/60 Hz, 4-polig, S1

5.3 Global-Motor, 50/60 Hz, 4-polig, S1
4-polige Motoren DRS.. fiir 400 V, 50/60 Hz, IE1

Motortyp Py My ny Iy cos¢p IE Nsox% Nrsw | Nuoow | laflv | Ma/My M,/My M,/My
i kW Nm 1/min A % % %
125 | 1380 | 064 | 070 501 | 653 | 666 | 35 | 1.8 18 21
DRS71S4 | 018 | 1%0¢ | 4700 | 045 | o069 | 'E' | 665 | 677 | 680 | 42 | 1.9 19 25
172 | 1390 | 067 | 075 686 | 726 | 726 | 41 | 19 19 23
DRS7184 1 025 | 44 | 4700 | 062 | 069 | "B | 700 | 743 | 740 | 42 | 19 1.9 25
255 | 1380 | 114 | 0.70 50.1 | 653 | 666 | 35 | 1.8 18 21
DRS71S4 | 037 | 534" | 4700 | 106 | 065 - 665 | 677 | 680 | 44 | 2.1 21 2.8
385 | 1360 | 155 | 0.72 691 | 719 | 706 | 36 | 2.1 21 22
DRS7IM4 | 055 | 53" | 4700 | 131 | o068 | 'E' | 728 | 761 | 740 | 45 | 24 23 26
4-polige Motoren/Bremsmotoren DRS.. fiir 400 V, 50/60 Hz, IE1
Motortyp Py M, ny m s BE.. Z, Mg mg Jot_BE
DRS.. BG
BGE
kW Nm 1/min kg 10* kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?
125 | 1380 6000
DRS71S4 018 | 122 | 159 7.8 513 BEO5 oo 5 10.2 6.43
172 | 1390 6000
DRS71S4 025 | L2 | 159 7.8 513 BEO5 o200 5 10.2 6.43
255 | 1380 6000
DRS71S4 037 | 4° 1500 7.8 513 BEO5 o0 5 10.2 6.43
385 | 1360 4100
DRS71M4 055 | 32 i 9.1 7.21 BE1 o 10 17 8.51
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Technische Daten der Motoren
Global-Motor, 50/60 Hz, 4-polig, S1

4-polige Motoren DRE.. fiir 400 V, 50/60 Hz, IE2

Motortyp Py My ny Iy cos® IE Nsox N7s% | Mioos IJly | MJ/My M,/M, M, /M,
DRE.. kW Nm | 1/min A % % %

DREBOS4 | 037 | 70 | 170 | o079 | o5 | B2 | 783 | g0 | a00 | 69 | 30 | 24 | a7
oresows | oss | 39 | 108 | 10| 075 | B2 | 401 | 532 | ase | a1 | a7 | 2e | a»
oresoms | 075 | 2 | 9 | T8 | 07a | B2 | 706 | aoe | evs | ve | 33 | 23 | 5
oresoms | 14 | B ) 98 | B | 077 | B2 | 535 | G4 | se0 | 73 | 32 | 26 | o4
DRESOL4 | 15 | g5 | 175 | oae | o7e | 2 | 536 | 85 | 855 | 79 | 37 | a3 | 40
oretools | 22 | WP | 950 | 47 | 076 | B2 | 38 | a7o | ars | 89 | 48 | 33 | 49
oREf00LC4 | 3| 1o | (760 | &3 | 8o | "2 | aes | ass | ars | o4 | 32 | 27 | 40
orRettzwe | 3 | 107 | 170 | 51 | o8> | B2 | svo | sw4 | ave | 88 | 27 | 17 | a8
oRe1szs4 | 4 | % | 170 | 67 | 095 | "2 | 550 | 094 | sws | 89 | 27 | 22 | 57
oRetam4 | 55 | 3o | 1700 | 's° | o088 | B2 | 901 | o0 | 895 | 8 | 25 | 17 | 30
oreta2mcs | 75 | 402 | 1772 | i5s | ove | "2 | gvs | o9 | 895 | o7 | 21 | 16 | 53
DRE160S4 | 75 | 405 | 1770 | 126 | 085 | "2 | 900 | 910 | 502 | 76 | 28 | 20 | 29
DRE16OM4 | 92 | you | 1770 | 187 | o080 | B2 | o04 | o016 | 910 | 84 | 33 | 24 | 3o
oreteomcs | 11| g0 | 1900 | T3 | 0o | B2 | o0s | 090 | o1y | a6 | a9 | 22 | 53
oRE180s4 | 11 | Lo | 1772 | a1 | 08 | B2 | o7 | ot4 | oto | 8o | a1 | 24 | 33
oretsoma | 15 | gt | 1970 | 54 | %% | 2 | gos | ors |ovr | rs | 28 | 21 | 39
DRE1S0Le | 185 | 100 | 1770 | sos | 003 | "2 | o1s | 057 | 024 | 81 | 39 | 22 | 34
DRE18OLC4 | 22 | 115 | 1780 | 355 | oss | B2 | o017 | 036 | 904 | 80 | 26 | 20 | 39
oRe2ols | 30 | ot | 170 | 4gs | 005 | "2 | o35 | 933 | 030 | 74 | 28 | 21 | 29
oRE22584 | 37 | Tog | f7a0 | 60 | oss | 2 | 024 | w34 |30 | 78 | 32 | 24 | 32
ore2zsM4 | 45 | 200 | 170 | 75 | o083 | B2 | 955 | 03 | 596 | 50 | 33 | 23 | 51
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Technische Daten der Motoren 5
Global-Motor, 50/60 Hz, 4-polig, S1

4-polige Motoren/Bremsmotoren DRE.. fiir 400 V, 50/60 Hz, IE2

Motortyp Py M, ny m ot BE.. Z, Mg mg Jwot_BE
DRE.. BG
BGE

kW Nm 1/min kg 10* kgm? 1/h Nm kg 10 kgm?
DRE80S4 037 | 285 | 4% 115 15.9 BE1 oo 10 14.5 17.4
DRE8OM4 0.55 3'3‘?5 1‘7“512 143 223 BE1 3888 10 17.3 23.8
DRESOM4 075 | 2 Jag 14.3 223 BE1 o 10 17.3 238
DRE90M4 1.1 gﬁ' 1‘7%2 18.4 36.6 BE2 gggg 14 23 413
DREQOL4 15 ;_% 1‘7‘22 21.4 44.9 BE2 gggg 20 26 49.6
DRE100L4 2.2 1;‘26 ]‘7‘;‘8 29 69.5 BES5 2600 28 34.9 75.5
DRE100LC4 3 ]2:; ]‘7‘28 31.2 91 BE5 3800 40 37.1 97
DRE112M4 3 o I 413 148 BES5 3100 40 485 152
DRE132S4 4 221‘?5 1‘7‘22 46.3 191 BE5 2800 55 535 196
DRE132M4 55 gg ]‘7‘28 60 258 BE11 2000 80 745 269
DRE132MC4 | 75 | o2 | 1470 63 347 BE11 1800 110 775 357
DRE160S4 75 | ok | 1ao 79.5 366 BE11 1100 110 98.2 388
DRE160M4 92 | 0 | 1379 88.5 442 BE20 1000 150 115.2 493
DRE160MC4 | 11 . jare 935 600 BE20 900 150 | 120.2 651
DRE180S4 11 n 1970 | 1219 909 BE20 900 150 153.9 969
DRE180M4 15 o | 1370 | 1383 1130 BE20 800 200 | 1703 1190
DRE180L4 185 158 1;‘;2 152.1 1310 BE30 590 300 192.1 1450
DRE180LC4 | 22 }:'g 1‘7‘28 161.1 1700 BE30 520 300 | 201.1 1830
DRE200L4 30 or | e 258 2390 BE32 550 400 313 2620
DRE225S4 a7 | 29| 19T | 25 2970 BE32 220 500 | 3495 3200
DRE225M4 a5 | 290 | 1481 3155 3470 BE32 270 600 | 3705 3700
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Technische Daten der Motoren
Global-Motor, 50/60 Hz, 6-polig, S1

54 Global-Motor, 50/60 Hz, 6-polig, S1
6-polige Motoren DRE.. fur 400 V, 50/60 Hz, IE2

Motortyp Py My ny Iy cosQ IE Nsov Nrswe | Miooss | la/ly | Ma/My M,/M, M /M,
DRE.. kW Nm 1/min A % % %
DRETIMG | 025 | 5% | 139 | oes | oer | "2 | a0 | 710 | 720 | 40 | 1o | 19 | o1
oreose | 0w | 32 | %5 | 102 e | g2 [m3lma 20l 20 | 2 | 5
DRESOMS | 055 | §g | 1145 | 151 | ooa | =2 | 730 | 765 | 770 | 45 | 25 | 25 | 30
OREQOLS | 075 | &3 | 1145 | 155 | ooe | =2 | 805 |25 | st5 | 51 | 24 | 24 | 20
orevmon | v+ | % | g | 2] 0% | | 0 (2 lmn 20 2 | 2 |3
orevans | s | 143 | o | 32| 88 e | 208 [Sslme [ 2s e | 18 | 3
orevane | 22 | % | g | 53 | 00 e | S (s3]m0 20 30 | 2 | 3
OREWSZMS | 3 | 245 | 1170 | 66 | oes | "2 | ar> |5 |75 | 69 | 28 | 24 | 40
ORE1S2M6 | 4 | 53 | 1ies | 85 | o72 | =2 | 572 | s |75 | 80 | 25 | 20 | 3
ORE16OMS | 55 | 45 | 170 | 105 | o7z | =2 | s63 |80 | 895 | 62 | 22 | 1o | 20
6-polige Motoren/Bremsmotoren DRE.. fiir 400 V, 50/60 Hz, IE2
Motortyp Py My ny m ot BE.. Z, Mg mg Jvot_se
DRE.. BG
BGE
kW Nm 1/min kg 10* kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?
DRE71M6 025 | 2% | 19 9.1 11.9 BEOS | o 5 115 132
DRE80S6 037 | 38 | %% 15 15.9 BE1 e 10 14.5 17.4
DRESOMS6 055 | o0 | 143 223 BE2 s 14 18 26.8
DREQOL6 ors | I8 | 2% 21.4 446 BE2 o 20 26 49.2
DRE100LCE | 14 | 198 | 970 31.2 91 BE5 5000 40 37.1 97
DRE112M6 15 | 55 413 148 BES5 4000 55 485 152
DRE132M6 22 | 215 210 60 251 BE11 5300 80 745 261
DRE132M6 3 e 60 251 BE11 3300 80 745 261
DRE132M6 4 B o 60 251 BE11 3300 80 745 261
DRE160M6 55 P et 88.5 634 BE11 2700 110 107.2 656
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Technische Daten der Motoren
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 2-polig, S1

5.5 Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 2-polig, S1

2-polige Motoren DR63, DRS.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE1

Motortyp Py M, ny Iy Iy cos@ IE Nsow Nrs% | Nioos (NIM M,/M, | M/M,
DRS.. 400V | 380-420 V M./M,

KW | Nm | Umin| A A % | % | %
DR63S2 018 | 063 | 2720 | 045 | o046 | 088 | - - - - 42 24 -
DR63M2 025 | 09 | 2660 | 065 | 066 | 086 | - - - - 35 a2 -
DR63L2 037 | 13 | 2650 | 0.92 1.0 087 | - - - - 35 . -
DRS71S2 037 | 131 | 2700 | 1.01 106 | 089 | IE1 | 720 | 732 | 705 | 32 22 | 20
DRS71M2 055 | 187 | 2810 | 137 | 142 | 079 | IE1 | 707 | 735 | 729 | 49 29 | 23
DRS80S2 075 | 255 | 2800 | 173 | 178 | 084 | IE1 | 713 | 746 | 744 | 46 22| 25
DRS80M2 11 | 37 | 2840 | 235 24 088 | IE1 | 802 | 777 | 765 | 6.0 o0 | 28
DRS90M?2 15 | 51 | 2830 | 3.1 3.2 089 | IE1 | 833 | 800 | 783 | 59 20| a7
DRS90L2 22 | 74 | 2820 | 445 46 089 | IE1 | 849 | 828 | 805 | 58 22 | 28
DRS100M2 3 | 101 | 2840 | 58 6 091 | IE1 | 869 | 846 | 825 | 64 >4 | 28
DRS100LC2 4 | 132 | 2000 | 7.8 8 088 | IE1 | 869 | 856 | 842 | 7.7 20| 80
DRS112M2 4 | 132 | 2000 | 76 7.9 089 | IE1 | 877 | 854 | 843 | 63 23 | 28
DRS132S2 55 | 182 | 2800 | 102 | 107 | 091 | IE1 | 892 | 87.0 | 855 | 65 23 | 28
DRS132M2 75 | 245 | 2010 | 137 | 144 | 091 | IE1 | 900 | 878 | 865 | 7.3 22 | i
DRS132M2 9.2 | 305 | 2000 | 169 | 176 | 089 | IE1 | 902 | 888 | 872 | 69 22| 80
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Technische Daten der Motoren
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 2-polig, S1

2-polige Motoren/Bremsmotoren DR63, DRS.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE1

Motortyp Py M, ny m Inot BE.. Z, Mg mg Jwot_BE

DRS.. BG
BGE

kW Nm 1/min kg 10* kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?

DR63S2 018 | 063 | 2720 | 62 36 Broz | 000 16 8.0 48
4500

DR63M2 025 | 09 | 2660 6.2 3.6 BRO3 : 24 8.0 48
4000

DR63L2 037 | 13 | 2650 6.7 44 BRO3 : 3.2 8.5 56
2450

DRS71S2 037 | 131 | 2700 7.8 5.13 BEOS | 4120 5 10 6.43
2000

DRS71M2 055 | 187 | 2810 9.1 7.21 BEOS | 2000 35 12 8.51
1400

DRS80S2 075 | 255 | 2800 12 15.3 BEOS | 1200 5 14 16.8
1300

DRS80M2 1.1 37 | 2840 14 217 BE1 - 7 17 232

DRS90M2 15 5.1 2830 18 35.7 BE1 ;}gg 10 21 37.3

DRS90L2 22 74 | 2820 21 43.9 BE2 égﬁ% 14 26 486

DRS100M2 3 101 | 2840 26 56.2 BE2 fggg 20 31 61

DRS100LC2 4 132 | 2900 31 90 BE5 o0 28 37 96

DRS112M2 4 132 | 2900 41 114 BE5 600 28 48 119

DRS132S2 55 | 182 | 2890 44 147 BE5 500 40 51 151

DRS132M2 75 | 245 | 2910 60 193 BE5 500 55 67 198

DRS132M2 92 | 305 | 2900 60 193 BE5 500 55 67 198
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Technische Daten der Motoren
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 2-polig, S1

2-polige Motoren DRE.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE2

Motortyp Py My Ny Iy Iy cos¢ IE Nsov N7s N100% L/l M, /My | M /M,
DRE.. 400V | 380-420 V M, /M,
KW | Nm | 1min| A A % | % | %
DRESOM2 075 | 25 | 2890 | 1.54 16 089 | IE2 | 811 | 792 | 792 | 7.9 g'g 34
DRE9OM2 11 | 365 | 2870 | 22 23 089 | IE2 | 835 | 822 | 812 | 72 gg 3.2
DRE9OM2 15 | 51 | 2830 | 2.95 3.05 089 | IE2 | 833 | 835 | 818 | 59 % 27
DRE100M2 22 | 73 | 2880 | 4.15 43 091 | IE2 | 874 | 856 | 845 | 82 gg 3.4
DRE100L2 3 | 101 | 2850 | 55 57 093 | IE2 | 880 | 874 | 856 | 72 gf 31
DRE112M2 4 | 132 | 2000 | 75 7.8 089 | IE2 | 87.7 | 876 | 865 | 63 23 | 28
DRE132S2 55 | 182 | 2890 | 10 105 091 | IE2 | 892 | 889 | 874 | 65 5? 238
DRE132M2 75 | 245 | 2910 | 135 143 091 | IE2 | 900 | 898 | 885 | 7.3 gg 31
DRE132MC2 | 92 | 30 | 2035 | 172 17.9 087 | IE2 | 897 | 807 | 888 | 72 fg 28
2-polige Motoren/Bremsmotoren DRE.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE2
Motortyp Py M, ny m s BE.. Z, Mg mg Jwot_BE
DRE.. BG
BGE
kW Nm 1/min kg 10 kgm? 1/h Nm kg 10 kgm?
DRESOM2 075 | 25 | 2890 14 217 BEO5 ;,288 5 17 232
DRE9OM2 11 | 365 | 2870 18 35.7 BE1 ;;gg 10 21 37.3
1100
DRE9OM2 15 5.1 2830 18 35.7 BE1 o 10 21 37.3
DRE100M2 22 73 | 2880 26 56.2 BE2 1780000 14 31 61
DRE100L2 3 101 | 2850 29 68.6 BE2 1405000 20 34 73.3
DRE112M2 4 132 | 2900 41 114 BE5 600 28 48 119
DRE132S2 55 | 182 | 2890 46 147 BE5 500 40 54 151
DRE132M2 75 | 245 | 2910 60 193 BE5 500 55 67 198
DRE132MC2 | 92 30 2935 63 239 BE11 250 80 78 250
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Technische Daten der Motoren
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 2-polig, S1

2-polige Motoren DRP.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE3

Motortyp Py My ny Iy Iy cos¢ IE Nsov N7s% N1o0% L/l M,/My | M /M
DRP.. 400V | 380-420 V M,/M,,
KW | Nm | 1min| A A % | % | %
DRP8OM2 075 | 25 | 2890 | 1.46 152 089 | IE3 | 811 | 832 | 832 | 7.9 g'g 3.4
DRPIOM2 11 | 365 | 2870 | 21 22 089 | IE3 | 835 | 847 | 837 | 72 gg 3.2
DRP100M2 15 | 495 | 2800 | 265 2.85 093 | IE3 | 874 | 879 | 871 | 87 gg 35
DRP100M2 22 | 73 | 2880 | 4 415 091 | IE3 | 874 | 878 | 867 | 82 gg 3.4
DRP100LC2 3 98 | 2020 | 55 5.7 090 | IE3 | 874 | 880 | 871 | 91 g'g 35
DRP112M2 3 98 | 2920 | 55 5.8 089 | IE3 | 875 | 886 | 882 | 74 28 | 32
DRP132S2 4 | 131 | 2010 | 72 7.6 091 | IE3 | 889 | 892 | 882 | 73 gg 31
DRP132M2 55 | 179 | 2035 | 98 103 090 | IE3 | 902 | 907 | 901 | 87 gg 35
2-polige Motoren/Bremsmotoren DRP.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE3
Motortyp Py My ny m Imot BE.. Z, Mg mg Jot_BE
DRP.. BG
BGE
kW Nm 1/min kg 10 kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?
DRP8OM2 075 | 25 | 2890 14 217 BEO5 ;ggg 5 17 232
1100
DRP9OM2 11 | 365 | 2870 18 35.7 BE1 o 7 21 37.3
DRP100M2 15 | 495 | 2890 26 56.2 BE2 1780000 14 31 61
DRP100M2 22 73 | 2880 26 56.2 BE2 1780000 14 31 61
DRP100LC2 3 9.8 | 2020 31 90 BE2 ?88 20 36 94.7
DRP112M2 3 9.8 | 2920 41 114 BE5 600 20 48 119
DRP132S2 4 131 | 2910 46 147 BE5 500 28 54 151
DRP132M2 55 | 179 | 2935 60 193 BE5 500 40 67 198
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Technische Daten der Motoren 5
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 4-polig, S1

5.6 Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 4-polig, S1
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4-polige Motoren DR63, DRS.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE1

Motortyp Py M, ny Iy Iy cos@ IE Nsow N7sw | Nioos 1/1y M,/M, | M /M,
DRS.. 400V | 380-420 V M,/M,

KW | Nm | 1min| A A % | % | %
DT56M4 009 | 066 | 1300 | 020 | 031 | 068 | - - - - 26 al -
DT56L4 012 | 088 | 1300 | 042 | o046 | 068 | - - - - 26 a2 ;
DR63S4 012 | 083 | 1380 | 039 | 039 | 069 | - - - - 33 23 -
DR63M4 018 | 13 | 1320 | 055 | 055 | 078 | - - - - 2.9 e -
DR63L4 025 | 18 | 1300 | 068 | 073 | 081 | - . . . 28 18 -
DRS71S4 018 | 125 | 1380 | 064 | 066 | 070 | IE1 | 591 | 653 | 666 | 35 18 2.1
DRS71S4 025 | 172 | 1390 | 067 | o069 | 075 | IE1 | 686 | 726 | 726 | 4.1 I 23
DRS71S4 037 | 255 | 1380 | 114 | 124 | 070 | IE1 | 591 | 6563 | 666 | 35 18 2.1
DRS71M4 055 | 385 | 1360 | 155 | 162 | 072 | IE1 | 694 | 71.9 | 706 | 36 21 22
DRS80S4 075 | 51 | 1400 | 138 182 | 081 | IE1 | 746 | 766 | 753 | 43 I 22
DRS80M4 11 | 74 | 1410 | 24 25 | 084 | IE1T | 777 | 786 | 770 | 5.1 a2 23
DRS90M4 15 | 103 | 1395 | 33 3.4 0.8 | IE1 | 820 | 820 | 796 | 50 o3 25
DRS90L4 22 | 15 | 1400 | 485 | 495 | 081 | IE1 | 829 | 831 | 811 | 5.1 25| 25
DRS100M4 3 | 205 | 1400 | 6.4 65 | 082 | IE1 | 852 | 847 | 824 | 53 28 28
DRS100LC4 | 4 | 265 | 1440 | 89 9.1 078 | IE1 | 832 | 843 | 832 | 65 22 3.1
DRS112M4 4 | 265 | 1435 | 81 8.4 0.84 | IE1 | 861 | 856 | 838 | 6.0 20 25
DRS132S4 55 | 365 | 1445 | 111 | 116 | 082 | IE1 | 864 | 867 | 857 | 67 24 28
DRS132M4 75 | 495 | 1445 | 144 | 151 | 085 | IE1 | 90.0 | 891 | 871 | 66 as 27
DRS132MC4 | 92 | 60 | 1465 | 186 | 193 | 081 | IE1 | 879 | 885 | 876 | 7.2 - 29
DRS160S4 92 | 60 | 1460 | 189 | 192 | 079 | IE1 | 879 | 89.0 | 880 | 64 20 | 28
DRS160M4 11 72 | 1460 | 22 205 | 081 | IE1 | 892 | 89.1 | 880 | 68 o 28
DRS160MC4 | 15 | 97 | 1470 | 30 31 080 | IE1 | 903 | 902 | 891 | 63 a1 24
DRS180S4 15 | 98 | 1460 | 29 205 | 083 | IE1 | 90.0 | 903 | 895 | 6.2 23 26
DRS180M4 | 185 | 121 | 1465 | 345 | 355 | 085 | IE1 | 906 | 90.8 | 900 | 65 a2 2.7
DRS180L4 22 | 143 | 1465 | 415 | 425 | 084 | IE1 | 909 | 912 | 905 | 69 24 28
DRS180LC4 | 30 | 195 | 1470 | 57 59 084 | IE1 | 922 | 920 | 909 | 56 8] 22
DRS200L4 30 | 194 | 1475 | 57 59 082 | IE1 | 916 | 919 | 913 | 64 al 26
DRS225S4 37 | 240 | 1475 | 70 72 082 | IE1 | 922 | 920 | 916 | 7.1 as 3.0
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Technische Daten der Motoren

Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 4-polig, S1

Motortyp Py M, ny Iy Iy cos® IE Nsox N7s% | Mioos 1/1y M,/M, | M /M,
DRS.. 400V | 380-420 V MM,
KW | Nm | Umin| A A % | % | %

DRS225M4 45 | 200 | 1480 | 84 86 083 | IE1 | 928 | 927 | 923 | 74 25 | 29
DRS225MC4 | 55 | 355 | 1480 | 106 108 | 081 | IE1 | 924 | 928 | 924 | 68 as 24
DRS250M4 55 | 355 | 1479 | 105 108 | 082 | IE1 | 921 | 925 | 927 | 6.9 39 26
DRS280S4 75 | 485 | 1480 | 140 144 | 083 | IE1 | 923 | 930 | 934 | 78 39 26
DRS280M4 9 | 580 | 1478 | 170 172 | 082 | IE1 | 932 | 937 | 936 | 7.0 >3 28
DRS315K4 10 | 710 | 1482 | 200 | 210 | 084 | IE1 | 937 | 942 | 940 | 6.1 22 25
DRS315S4 132 | 850 | 1484 | 230 | 240 | 086 | IE1 | 934 | 942 | 942 | 65 as 27
DRS315M4 | 160 | 1030 | 1483 | 280 | 200 | 087 | IE1 | 946 | 948 | 946 | 6.9 a1 23
DRS315L4 200 | 1200 | 1481 | 350 | 375 | 088 | IE1 | 947 | 949 | 946 | 64 a1 23
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Technische Daten der Motoren 5
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 4-polig, S1

4-polige Motoren/Bremsmotoren DR, DRS.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE1

19290403/DE - 10/2014

Motortyp Py M, ny m Imot BE.. Z, Mg mg Jwot_BE

DRS.. BG
BGE

kW Nm 1/min kg 10 kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?

DT56M4 009 | 066 | 1300 g 11 BmMcoz | 19900 | g & 12

DT56L4 012 | 088 | 1300 g 11 BmGoz | 19000 |45 - 12

DR63S4 012 | 083 | 1380 6.1 3.6 Broz | 10000 24 7.6 48

DR63M4 018 | 13 1320 6.1 3.6 Bro3 | 10000 32 7.6 48

DR63L4 025 | 18 1300 6.7 44 Broz | 10000 32 82 5.6
6000

DRS71S4 018 | 125 | 1380 7.8 5.13 BEO5 oo 5 10 6.43
6000

DRS71S4 025 | 172 | 1390 7.8 5.13 BEO5 oo00 5 10 6.43
6000

DRS71S4 037 | 255 | 1380 7.8 5.13 BEO5 oo 5 10 6.43
4100

DRS71M4 055 | 38 | 1360 9.1 7.21 BE1 o 10 12 8.51
3500

DRS80S4 075 | 51 1400 12 15.9 BEA o 10 14 17.4
3500

DRS80M4 11 74 | 1410 14 223 BE2 oo 14 18 26.8
2900

DRS90M4 15 | 103 | 1395 18 36.6 BE2 oo 20 23 413
2300

DRS90L4 22 15 1400 21 449 BE5 2o 40 27 50.9

DRS100M4 3 205 | 1400 26 57.2 BE5 8500 40 32 63.2

DRS100LC4 4 265 | 1440 31 91 BE5 3600 55 37 97

DRS112M4 4 265 | 1435 41 152 BE5 3100 55 48 157

DRS13254 55 | 365 | 1445 44 196 BE11 2800 80 59 206

DRS132M4 75 | 495 | 1445 60 258 BE11 2000 110 74 269

DRS132MC4 | 92 60 1465 63 347 BE11 1500 110 78 357

DRS160S4 9.2 60 1460 80 366 BE20 1100 150 105 417

DRS160M4 11 72 1460 92 442 BE20 1000 150 120 493

DRS160MC4 | 15 97 1470 94 609 BE20 900 200 120 661

DRS180S4 15 98 1460 120 909 BE20 900 200 155 969

DRS180M4 185 | 121 | 1465 140 1130 BE30 800 300 180 1260

DRS180L4 22 143 | 1465 150 1310 BE30 590 300 190 1450

DRS180LC4 | 30 195 | 1470 160 1700 BE32 520 400 205 1930

DRS200L4 30 194 | 1475 260 2390 BE32 520 400 315 2620

DRS225S4 37 | 240 | 1475 295 2970 BE32 290 500 350 3200

DRS225M4 45 | 200 | 1480 315 3470 BE32 270 600 370 3700
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Technische Daten der Motoren
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 4-polig, S1

Motortyp Py M, ny m Imot BE.. Z, Mg mg Jot_BE
DRS.. BG
BGE
kW Nm 1/min kg 10 kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?

DRS225MC4 55 355 1480 330 4390 BE32 2(_)0 600 385 4620
DRS250M4 55 355 1479 440 6360 BE62 260 800 530 6950
DRS280S4 75 485 1480 530 8930 BE62 150 1000 620 9520
DRS280M4 90 580 1478 530 8990 BE62 1 (-)0 1200 620 9580
DRS315K4 110 710 1482 850 18500 BE122 6-5 1600 980 19600
DRS315S4 132 850 1484 930 22600 BE122 5_0 2000 1060 23700
DRS315M4 160 1030 1483 1080 28000 BE122 3'5 2000 1210 29100
DRS315L4 200 1290 1481 1160 32000 BE122 2-5 2000 1290 33100

1) Nur als Getriebemotor verfigbar
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Technische Daten der Motoren
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 4-polig, S1

4-polige Motoren DRE.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE2

Motortyp Py My ny Iy Iy cos® IE Nsox N7s% | Mioos 11y M,/M, | M/M,
DRE.. 400V | 380-420 V M./M,
KW | Nm | Umin| A A % | % | %

DRE80S4 037 | 245 | 1435 | 087 - 077 | IE2 | 765 | 785 | 788 | 49 | 3% | 29
DRESOM4 055 | 365 | 1445 | 1.27 - 076 | 1E2 | 797 | 820 | 823 | 67 | 21 | 34
DRES8OM4 075 | 5 | 1435 | 168 175 079 | 1E2 | 792 | 813 | 810 | 62 | 27 | 31
DRE9OM4 11 | 74 | 1420 | 2.45 255 079 | IE2 | 825 | 835 | 824 | 59 | 53 | 30
DRE90L4 15 | 10 | 1430 | 335 3.45 077 | 1E2 | 835 | 847 | 840 | 66 | o2 | 34
DRE100M4 22 | 147 | 1425 | 46 47 080 | IE2 | 863 | 867 | 854 | 64 | 25 | 32
DRE100LC4 | 3 | 197 | 1455 | 62 6.3 081 | IE2 | 863 | 871 | 863 | 75 | 57 | 33
DRE112M4 3 | 197 | 1455 | 6 6.2 083 | IE2 | 877 | 874 | 865 | 7.3 | 30 | 30
DRE132S4 4 2% | 1460 | 8 8.2 082 | IE2 | 876 | 882 | 874 | 80 | 27 | 32
DRE132M4 55 | 36 | 1455 | 105 11 085 | IE2 | 898 | 896 | 885 | 77 | 20 | 31
DRE132MC4 | 7.5 | 485 | 1470 | 14.8 15.2 082 | IE2 | 889 | 895 | 890 | 82 | 25 | 32
DRE160S4 75 | 49 | 1465 | 147 15.3 082 | IE2 | 903 | 903 | 893 | 65 | 2% | 25
DRE160M4 92 | 60 | 1470 | 183 18.7 080 | IE2 | 904 | 907 | 900 [ 77 | 33 | 30
DRE160MC4 | 11 71 | 1475 | 215 22 081 | IE2 | 903 | 906 | 902 | 77 | 3% | 28
DRE180S4 11 71 | 1470 | 21 215 083 | IE2 | 895 | 904 | 902 | 72 | 35 | 209
DRE180M4 15 | 97 | 1470 | 28 29 0.85 | IE2 | 909 | 915 | 91.0 | 7.1 2o ] 30
DRE180L4 185 | 120 | 1470 | 34 355 085 | IE2 | 914 | 920 | 917 | 71 221 30
DRE180LC4 | 22 | 142 | 1480 | 42 43 082 | IE2 | 917 | 922 | 918 | 71 23 1 28
DRE200L4 30 | 194 | 1475 | 57 59 082 | IE2 | 926 | 929 | 924 | 63 | 21 | 26
DRE225S4 37 | 240 | 1477 | 70 72 082 | IE2 | 930 | 934 | 930 | 70 | 3% | 30
DRE225M4 45 | 200 | 1478 | s4 86 083 | IE2 | 935 | 937 | 933 | 7.3 | 2% | 29
DRE250M4 55 | 355 | 1479 | 104 107 082 | 1E2 | 930 | 938 | 936 | 69 | 29 | 26
DRE280S4 75 | 485 | 1480 | 138 143 083 | IE2 | 933 | 941 |0aa | 78 | 29 | 26
DRE280M4 9 | 580 | 1478 | 170 172 082 | IE2 | 937 | 945 | 944 | 70 | 3% | 28
DRE315K4 110 | 710 | 1483 | 196 205 085 | IE2 | 944 | 949 | 947 | 60 | 23 | 26
DRE315S4 132 | 850 | 1483 | 230 235 087 | IE2 | 943 | 950 | 950 | 66 | 50 | 27
DRE315M4 | 160 | 1030 | 1484 | 275 285 088 | IE2 | 953 | 955 | 953 | 68 | 22 | 24
DRE315L4 200 | 1290 | 1482 | 345 360 089 | IE2 | 954 | 957 | 953 | 63 | 22 | 24

5
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Technische Daten der Motoren
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 4-polig, S1

4-polige Motoren/Bremsmotoren DRE.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE2

Motortyp Py M, ny m Inrot BE.. Z, Mg mg Jwot_BE
DRE.. BG
BGE
kW Nm 1/min kg 10* kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?
DRE80S4 037 | 245 | 1435 12 15.9 BE1 gggg 10 14 17.4
3500
DRESOM4 055 | 365 | 1445 14 223 BE1 o 10 17 238
3500
DRESOM4 0.75 5 1435 14 223 BE1 oo 10 17 23.8
3000
DRE90M4 11 74 | 1420 18 36.6 BE2 3000 14 23 413
3000
DRE90L4 15 10 1430 21 449 BE2 o 20 26 496
DRE100M4 22 | 147 | 1425 26 57.2 BE5 8000 55 32 63.2
DRE100LC4 3 197 | 1455 31 91 BE5 3800 40 37 97
DRE112M4 3 197 | 1455 41 148 BE5 3100 40 48 152
DRE13254 4 26 1460 46 191 BE5 2800 55 54 196
DRE132M4 55 36 1455 60 258 BE11 2000 80 74 269
DRE132MC4 | 7.5 | 485 | 1470 63 347 BE11 1500 110 78 357
DRE160S4 75 49 1465 80 366 BE11 1100 110 98 388
DRE160M4 9.2 60 1470 88 442 BE20 1000 150 115 493
DRE160MC4 | 11 71 1475 94 600 BE20 900 150 120 651
DRE180S4 11 71 1470 120 909 BE20 900 150 155 969
DRE180M4 15 97 1470 140 1130 BE20 800 200 170 1190
DRE180L4 185 | 120 | 1470 150 1310 BE30 590 300 190 1450
DRE180LC4 22 142 | 1480 160 1700 BE30 520 300 200 1830
DRE200L4 30 194 | 1475 260 2390 BE32 520 400 315 2620
DRE225S4 37 240 | 1477 295 2970 BE32 290 500 350 3200
DRE225M4 45 200 | 1478 315 3470 BE32 270 600 370 3700
DRE250M4 55 355 | 1479 | 440 6360 BE62 250 800 530 6950
DRE280S4 75 485 | 1480 530 8930 BE62 o 1000 620 9520
DRE280M4 90 580 | 1478 530 8990 BE62 100 1200 620 9580
DRE315K4 110 | 710 | 1483 850 18500 BE122 o 1600 980 19600
DRE315S4 132 | 850 | 1483 930 22600 BE122 % 2000 | 1060 23700
DRE315M4 160 | 1030 | 1484 | 1080 28000 BE122 s 2000 | 1210 29100
DRE315L4 200 | 1290 | 1482 | 1160 32000 BE122 o 2000 | 1290 33100
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Technische Daten der Motoren
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 4-polig, S1

4-polige Motoren DRP.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE3

Motortyp Py My ny Iy Iy cos® IE Nsox N7s | Mioow 1/1y M,/M, | M /M,
DRP.. 400V | 380-420 V M./M,
KW | Nm | 1min| A A % | % | %

DRPIOM4 0.75 | 495 | 1450 | 1.81 1.86 072 | IE3 | 798 | 827 | 833 | 73 | 3T | 309
DRP90L4 11 | 73 | 1440 | 24 25 078 | IE3 | 848 | 860 | 853 | 68 | 22 | 34
DRP100M4 15 | 99 | 1440 | 32 3.3 079 | IE3 | 864 | 872 | 866 | 74 | 3O | 37
DRP100L4 22 | 146 | 1440 | 475 4.85 077 | IE3 | 864 | 875 | 874 | 77 | 32 | 37
DRP112M4 3 | 197 | 1455 | 6 6.2 082 | IE3 | 882 | 887 | 880 | 73 | 57 | 30
DRP132M4 4 26 | 1465 | 77 8 084 | IE3 | 899 | 904 | 897 | 89 | 3° | 35
DRP132MC4 | 55 | 355 | 1475 | 11 11.4 084 | IE3 | 902 | 98 |93 | 88 | 23 | 33
DRP160S4 55 | 355 | 1475 | 10.9 112 080 | IE3 | 903 | 911 | 907 | 80 | 39 | 31
DRP160M4 75 | 485 | 1470 | 147 15.2 081 | IE3 | 909 | 913 | 907 | 8.1 31| =0
DRP160MC4 | 92 | 60 | 1475 | 175 18.2 084 | IE3 | 919 | 920 | 913 | 76 | 2% | 26
DRP180S4 92 | 60 | 1475 | 175 18.1 082 | IE3 | 910 | 920 | 920 | 78 | 35 | 32
DRP180M4 1 71 | 1475 | 205 215 084 | IE3 | 912 | 925 | 920 | 81 29 | 83
DRP180L4 15 | o7 | 1475 | 275 285 084 | IE3 | 926 | 931 | 927 | 77 | 3T | 32
DRP180LC4 | 185 | 119 | 1480 | 35 36 082 | IE3 | 927 | 934 | 932 | 80 | 5° | 3
DRP200L4 185 | 119 | 1483 | 345 36 083 | IE3 | 927 | 935|933 | 78 | 55 | 30
DRP200L4 22 | 142 | 1482 | 41 425 083 | IE3 | 927 | 935 | 934 | 79 | 3T | 30
DRP225S4 30 | 194 | 1480 | 55 57 085 | IE3 | 940 | 943 | 939 | 74 | 35 | 28
DRP225M4 37 | 240 | 1482 | 69 71 083 | IE3 | 935 | 941 | 940 | 84 | 59 | 32
DRP250M4 45 | 200 | 1482 | 85 88 081 | IE3 | 936 | 937 | %43 | 76 | 27 | 32
DRP280S4 55 | 355 | 1482 | 100 103 084 | IE3 | 948 | 952 | 951 | 80 | o1 | 26
DRP280M4 75 | 485 | 1479 | 138 142 083 | IE3 | 952 | 954 | 950 | 72 | 3% | 26
DRP315K4 9 | 580 | 1484 | 159 169 086 | IE3 | 00 | 951|952 | 67 | 2% | 27
DRP315S4 110 | 710 | 1486 | 192 200 087 | IE3 | 00 | 956 | 955 | 7.1 23 | 25
DRP315M4 | 132 | 850 | 1488 | 230 240 087 | IE3 | 947 | 956 | 956 | 8.1 2o | 28
DRP315L4 160 | 1030 | 1488 | 275 280 088 | IE3 | 955 | 960 | 961 | 80 | 55 | 31

5
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Technische Daten der Motoren
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 4-polig, S1

4-polige Motoren/Bremsmotoren DRP.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE3

Motortyp Py M, ny m ot BE.. Z, Mg mg Jwot_BE
DRP.. BG
BGE

kW Nm 1/min kg 10* kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?
DRP9OM4 075 | 495 | 1450 18 36.6 BE1 G 10 21 38.2
DRP9OL4 14 73 | 1440 21 44.9 BE2 ?,288 14 26 49.6
DRP100M4 15 | 99 | 1440 26 57.2 BE2 8500 20 31 61.9
DRP100L4 22 | 146 | 1440 29 69.5 BES5 2600 28 35 755
DRP112M4 3 197 | 1455 41 148 BES5 3100 40 48 152
DRP132M4 4 26 | 1465 60 258 BES5 2000 55 67 263
DRP132MC4 | 55 | 355 | 1475 63 347 BE11 1500 80 78 357
DRP160S4 55 | 355 | 1475 80 366 BE11 1100 80 98 388
DRP160M4 75 | 485 | 1470 88 442 BE11 1000 110 105 464
DRP160MC4 | 9.2 60 | 1475 94 600 BE20 900 150 120 651
DRP180S4 9.2 60 | 1475 | 120 899 BE20 900 150 155 959
DRP180M4 11 71 1475 | 140 1120 BE20 800 150 170 1180
DRP180L4 15 97 | 1475 | 150 1300 BE20 590 200 185 1360
DRP180LC4 | 185 | 119 | 1480 | 160 1690 BE30 520 300 200 1820
DRP200L4 185 | 119 | 1483 | 260 2390 BE30 520 300 310 2520
DRP200L4 22 142 | 1482 | 260 2390 BE30 550 300 310 2520
DRP225S4 30 194 | 1480 | 290 2970 BE32 290 400 345 3200
DRP225M4 37 | 240 | 1482 | 315 3470 BE32 270 500 370 3700
DRP250M4 45 | 200 | 1482 | 445 6330 BE60 250 600 520 6670
DRP280S4 55 | 355 | 1482 | 520 8900 BE62 o 800 600 9500
DRP280M4 75 | 485 | 1479 | 530 8900 BE62 00 1000 620 9500
DRP315K4 9 | 580 | 1484 | 850 18500 BE122 o 1200 980 19600
DRP315S4 110 | 710 | 1486 | 930 22600 BE122 o 1600 | 1060 23700
DRP315M4 132 | 850 | 1488 | 1080 28000 BE122 - 2000 | 1210 29100
DRP315L4 160 | 1030 | 1488 | 1160 32000 BE122 o 2000 | 1290 33100
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Technische Daten der Motoren 5
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 6-polig, S1

5.7 Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 6-polig, S1

6-polige Motoren DR63, DRS.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE1

Motortyp Py M, ny Iy Iy cos@ IE Nsow N7sw | Nioos 1/1y M,/M, | M /M,
DRS.. 400V | 380-420 V M,/M,

KW | Nm | 1min| A A % | % | %
DR63S6 009 | 095 | 900 | 038 | 042 | 064 | - - - - 22 18 -
DR63M6 012 | 12 | 900 | 058 | 062 | 065 | - - - - 2.1 18 ;
DR63L6 018 | 2 870 | 078 | o081 | 070 | - - - - 22 1 -
DRS71S6 025 | 265 | 895 | 083 | 086 | 070 | IE1 | 553 | 614 | 622 | 27 o 20
DRS71M6 037 | 39 | 905 | 113 | 116 | 071 | IE1 | 619 | 664 | 665 | 3.1 I 20
DRS80S6 055 | 57 | 915 | 164 | 166 | 071 | IE1 | 641 | 682 | 67.9 | 3.4 18 2.1
DRS80M6 075 | 78 | 915 | 245 | 215 | 071 | IE1 | 683 | 716 | 707 | 36 f:g 2.2
DRS90L6 11 | 113 | 930 | 3.1 315 | 068 | IE1 | 775 | 763 | 750 | 4.2 23 25
DRS100M6 15 | 155 | 925 | 425 | 425 | 068 | IE1 | 760 | 773 | 757 | 42 21 27
DRS100LC6 | 22 | 22 | 955 | 55 5.6 071 | IE1 | 801 | 80.8 | 800 | 5.1 22 27
DRS112M6 22 | 22 | 955 | 54 55 074 | IE1 | 810 | 805 | 793 | 55 al 2.7
DRS112M6 3 | 305 | 945 | 7 7.2 076 | IE1 | 846 | 830 | 81.0 | 5.1 e 25
DRS132S6 4 | 405 | 940 | 98 102 | o76 | IE1 | 851 | 842|817 | 43 al 24
DRS132MC6 | 55 | 54 | 970 | 122 | 124 | 076 | IE1 | 872 | 866 | 855 | 58 e 2.7
DRS160S6 55 | 55 | 960 | 129 | 131 | 073 | IE1 | 855 | 85.4 | 844 | 52 a2 26
DRS160M6 75 | 75 | 955 | 173 | 176 | 073 | IE1 | 868 | 87.1 | 859 | 5.1 a2 25
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Technische Daten der Motoren
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 6-polig, S1

6-polige Motoren/Bremsmotoren DR63, DRS.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE1

Motortyp Py M, ny m ot BE.. Z, Mg mg Jwot_BE
DRS.. BG
BGE
kW Nm 1/min kg 10* kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?
DR63S6 009 | 095 | 900 6.0 5.4 Broz | 20000 | 55 75 6.6
DR63M6 012 | 12 | 900 6.0 54 Broz | 20000 | 35 75 6.6
DR63L6 018 | 2 870 6.6 6.8 Broz | 20000 | 35 8.1 8.0
7000
DRS71S6 025 | 265 | 895 7.8 8.2 BEOS | 000 5 10 9.59
DRS71M6 037 | 39 | 905 9.1 11.9 BE1 6600 10 12 13.2
: : : : 15000 '
6000
DRS80S6 055 | 57 | 915 12 15.9 BE2 20 15 204
14000
4300
DRS80M6 075 | 78 | 915 14 223 BE2 20 18 26.8
10000
3500
DRS90L6 11 | 113 | 930 21 446 BES | o000 40 27 505
DRS100M6 15 | 155 | 925 26 56.8 BES | 1000 40 32 62.8
DRS100LC6 | 22 | 22 | 955 31 91 BES | 5000 55 37 97
DRS112M6 | 22 | 22 | 955 a1 148 BE | 4000 80 56 158
DRS112M6 3 | 305 | 945 41 148 BE | aenp 80 56 158
DRS13256 4 | 405 | 940 44 190 BET | 4000 80 59 201
DRS132MC6 | 55 | 54 | 970 63 345 BEM | ,o0p | 110 78 356
DRS160S6 55 | 55 | 960 80 522 BEN | 000 | 110 98 544
DRS160M6 | 75 | 75 | 955 92 634 BE20 | 700 | 150 120 685
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Technische Daten der Motoren 5
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 6-polig, S1

6-polige Motoren DRE.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE2
Motortyp Py My Ny Iy Iy cos¢ IE Nso% N75% N100% L/l M,/M My /My
DRE.. 400V |380-420 V M,/M,
kW | Nm | 1min| A A % | % | %
DRE71M6 025 | 26 | 910 | 073 ; 073 | IE2 | 648 | 700 | 688 | 34 38 21
DRE80S6 037 | 38 | 935 | 119 | 124 | 069 | IE2 | 672 | 712 | 715 | 37 gg 23 “
DRE8OM6 055 | 56 | 935 | 158 ; 069 | IE2 | 705 | 740 | 740 | 44 g% 24
DREQOL6 075 | 76 | 940 | 205 21 065 | IE2 | 787 | 805 | 80.0 | 46 o 238
DRE100M6 11 | 112 | 940 | 3.1 315 | 064 | IE2 | 772 | 794 | 787 | 47 28 31
DRE100L6 15 | 152 | 940 | 4 405 | 066 | IE2 | 797 | 815 | 809 | 5.0 g? 3.2
DRE112M6 22 | 22 | 955 | 52 5.3 074 | IE2 | 835 | 842 | 830 | 55 f; 27
DRE132S6 3 30 | 955 | 68 7 074 | IE2 | 854 | 858 | 844 | 55 gi” 28
DRE132M6 4 40 | 90 | 95 9.6 071 | IE2 | 853 | 862 | 854 | 6.1 gg 3.2
DRE132MC6 | 55 | 54 | 970 | 12.1 123 | 076 | IE2 | 875 | 880 | 869 | 5.8 1? 27
DRE160M6 55 | 54 | 965 | 126 | 128 | 072 | IE2 | 864 | 87.4 | 868 | 58 gg 28
6-polige Motoren/Bremsmotoren DRE.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE2
Motortyp Py My ny m Jnot BE.. Z, Mg mg Jot_BE
DRE.. BG
BGE
kW Nm 1/min kg 10* kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?
DRE71M6 025 | 26 910 9.1 11.9 BEO5 6600 5 12 13.2
: : ' : 15000 '
DRE80S6 037 | 38 935 12 15.9 BEA 6000 10 14 17.4
: : : 14000 :
4300
DRESOM6 055 | 56 935 14 223 BE2 14 18 26.8
10000
3500
DRE90L6 075 | 76 940 21 446 BE2 oo 20 26 492
DRE100M6 11 112 | 940 26 56.8 BE5 7000 28 32 62.8
DRE100L6 15 | 152 | 940 29 69 BE5 6000 40 35 75
DRE112M6 22 22 955 41 148 BE5 4000 55 48 152
DRE132S6 3 30 955 46 190 BE11 3500 80 61 201
DRE132M6 4 40 960 60 251 BE11 3300 80 74 261
DRE132MC6 | 5.5 54 970 63 345 BE11 2900 80 78 356
DRE160M6 55 54 965 88 634 BE11 2700 110 105 656
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Technische Daten der Motoren
Standard- und Energiesparmotor, 50 Hz, 6-polig, S1

6-polige Motoren DRP.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE3

Motortyp Py My ny Iy Iy cos¢ IE Nsov N7s% N100% Lu/ly M,/My M, /My
DRP.. 400 V | 380-420 V M, /M,

KW | Nm | 1min| A A % | % | %
DRP9OL6 075 | 76 | 940 | 205 21 065 | IE3 | 787 | 805 | 800 | 46 g-j 238
DRP100L6 11 | 111 | 950 | 3.4 315 | 063 | 1E3 | 798 | 823 | 824 | 53 g? 3.2
DRP112M6 15 | 148 | 95 | 35 3.6 070 | IE3 | 845 | 86.1 | 858 | 6.2 f‘; 27
DRP132S6 22 | 22 | 95 | 51 5.2 072 | IE3 | 855 | 865 | 856 | 6.0 >3 3.0
DRP132M6 3 | 2905 | 970 | 71 7.2 070 | IE3 | 865 | 87.7 | 873 | 66 29 34
DRP132MC6 | 4 39 | 980 | o9 ; 072 | IE3 | 87.7 | 888 | 885 | 628 22 3.2
DRP160M6 4 39 | 975 | 93 9.4 069 | IE3 | 872 | 889 | 889 | 64 22 3.2

6-polige Motoren/Bremsmotoren DRP.. fiir 400 V (380 — 420 V), 50 Hz, IE3
Motortyp Py My ny m Jhot BE.. Z, Mg mg Jwot_se
DRP.. BG
BGE

kW Nm 1/min kg 10* kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?
DRPIOL6 075 | 76 940 21 446 BE2 2888 20 26 492
DRP100L6 11 | 111 950 29 69 BE5 6000 28 35 75
DRP112M6 15 | 148 | 965 41 148 BE5 4000 40 48 152
DRP13256 22 22 965 46 190 BE5 3500 55 54 195
DRP132M6 3 295 | o970 60 251 BE11 5300 80 74 261
DRP132MC6 | 4 39 980 63 345 BE11 2900 80 78 356
DRP160M6 4 39 975 88 634 BE11 2700 110 105 656
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Technische Daten der Motoren 5
Standardmotor, 50/60 Hz, 2-polig, S1

5.8 Standardmotor, 50/60 Hz, 2-polig, S1
2-polige Motoren DRS.. fur 400 V, 50/60 Hz, IE1

Motortyp Py My ny Iy cos® IE Nsox Nzse | Moo | la/ln | MA/My | My/My | M /My
DRS.. kW Nm 1/min A % % %
oz | ors | 35| 20 |2 | o | | 33 |0 Ml 5 2 5| EE
oo 1 | % | 0 3| 02 [ | 38 (2 IRS 00 20 ] 20 | 28
om0 | o | 28 |26 0% e | 23 l0 2R ] 5 |
woma | 22 | 14| B a0 [ | 3 e melue] 22| 20 | 38
ooz | 5 |00 | B0 5 | % e | 3o [melme o] | 3 |
owoce | + | 53| 20 0 | o e | %2 o0 maan] 2] 2 |30
oo |+ | 53 20 13| 8% e | o B oo ] 5 |
oz | v | 5 | 2 |57 8% e | 22 lme meles ] a3
ORS1S2M2 | 75 | 558 | 3520 | 121 | 050 | 'E' | o07 |01 | eas | 65 | 27 | 23 | 33
o | 5 | % | 20 5] % e | 22 (melmales s3] 5 |0
2-polige Motoren/Bremsmotoren DRS.. fur 400 V, 50/60 Hz, IE1
Motortyp Py M, ny m Imot BE.. Z, Mg mg Jwot_se
DRS.. BG
BGE

kW Nm 1/min kg 10* kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?
DRS 80S 2 075 | 4% gigg 115 15.3 BEO5 ;ggg 5 14.3 16.8
DRS 80M 2 11 337 gi‘?‘g 14.3 21.7 BE1 ;ggg 7 17.3 23.2
DRS 90M 2 15 45_'115 gi?g 18.4 35.7 BE1 ;;88 10 21.3 37.3
DRS 90L 2 22 | 4| 220 21.4 43.9 BE2 o 14 26 486
DRS 100M 2 3 1| 20 26 56.2 BE2 o 20 30.6 61
DRS100LC2 | 4 13:3 gggg 31.2 90 BES5 o0 28 37.1 96
DRS 112M 2 4 132 | 2900 413 114 BES5 600 28 485 119
DRS 1325 2 55 | ' 1852 gggg 44.2 147 BE5 500 40 51.4 151
DRs132M2 | 75 | 503 | 2000 60 193 BES5 500 55 67.2 198
DRS132M2 | 92 3355 gggg 60 1903 BE5 500 55 67.2 198
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Technische Daten der Motoren
Standardmotor, 50/60 Hz, 4-polig, S1

5.9 Standardmotor, 50/60 Hz, 4-polig, S1
4-polige Motoren DRS.. fiir 400 V, 50/60 Hz, IE1

Motortyp Py M, ny Iy cos@ IE Nsov | Mrsw | Mioow
DRS.. KW | Nm | Umin | A % | % | %
DRS80S4 | 055 | 346 | 700 | 118 | o077 | ' | 757 | 778 | 785
DRS80S | 075 | g5 | i7o0 | 175 | 077 | ' | 757 | 778 | 785
ORS8OM¢ | 11 | &% | i725 | 22 | o7e | ' | 407 |04 | 800
ORSSOM4 | 15 | 5 | 720 | 285 | o076 | 'E' | ss0 | a1 | 525
DRSO | 22 | 1y | 720 | 415 | 078 | B | as1 | s54 | 840
ORS100M4 | 3| %67 | 1720 | 55 | o079 | 'E' | ses | ea1 | a0
oRs100L | 4 | %5 | 7s0 | 74 | 077 | ' | aeo | e7s | ses
oRs112w4 | 4 | %’ | 1750 | 65 | om | ' | 593 | sa7 | s6s
ORs1328¢ | 55 | *5’ | 750 | 94 | os1 | 'E' | sos | o4 | sas
oRs132w4 | 75 | Y | 1750 | 154 | oss | 'E' | o0s | sod | 675
DRS1S2MCY | 92 | 495 | 770 | 172 | o7 | 'E' | sns | sao | sns
DRS16084 | 92 | 495 | 770 | 150 | 070 | ' | as2 | 01 | sas
DRS160M4 | 11 | g5 | i770 | a8 | o7e | ' | 599 |02 | 895
ORS1GOMCY | 15 | 51 | 4770 | 27 | oso | 'E' | o0s | 607 | s02
DRS18034 | 15 | &1 | 765 | 255 | om | ' | so9 | sto | 502
ORS18M4 | 185 | o0 | 775 | 15 | o0ss | 'E' | o02 | ot2 | sto
ORS180L4 | 22 | qig | 770 | 375 | os4 | ' | a0s | otz | oto .
ORS180LC4 | 30 | gp | 770 | 51 | osa | 'E' | ors | 025 | 17 6
ORS200L4 | 30 | 161 | 775 | 5 | ose | ' | oi7 | oze | o4 21
ORs22534 | 37 | o5 | i730 | &1 | om | ' | o1 | a1 | 24 22
ORS225M4 | 45 | a0 | 780 | 72 | os1 | 'E' | o25 | 38 | s30 25
DRS225MC4 | 55 | So0 1‘7128 18086 82; E1 | o5 | 9ar | 950 1:2
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Technische Daten der Motoren 5
Standardmotor, 50/60 Hz, 4-polig, S1

4-polige Motoren/Bremsmotoren DRS.. fiir 400 V, 50/60 Hz, IE1

Motortyp Py My ny m Imot BE.. Z, Mg mg Jwot_BE
DRS.. BG
BGE

kW Nm 1/min kg 10 kgm? 1/h Nm kg 10* kgm?
DRS80S4 055 | o2 | 130 15 15.9 BE1 oo 10 14.5 17.4
DRS80S4 ors | XL | 130 115 15.9 BE1 o 10 145 17.4
DRS80M4 11 R s 14.3 223 BE2 oo 14 18 26.8
DRS90M4 15 189'33 1 332 18.4 36.6 BE2 3288 20 23 413
DRS90L4 22 | 1‘7"28 21.4 44.9 BES5 2288 40 27.3 50.9
DRS100M4 3 fg:? ]‘7‘28 26 57.2 BES5 8500 40 31.9 63.2
DRS100LC4 4 205 ]‘7“;8 31.2 91 BE5 3800 55 37.1 97
DRS112M4 4 231 e 413 152 BES5 3100 55 485 157
DRS13254 55 3?%5 1‘7‘22 44.2 196 BE11 2800 80 58.7 206
DRS132M4 75 | 420 ]‘7“5‘8 60 258 BE11 2000 110 745 269
DRs132Mc4 | 92 | 20 | 4% 63 347 BE11 1500 110 775 357
DRS160S4 92 | Q0 | 1990 795 366 BE20 | /o 150 | 106.2 417
DRS160M4 11 s 1500 915 442 BE20 1000 150 118.2 493
DRS160MC4 | 15 o | ame 935 609 BE20 000 200 | 1202 661
DRS180S4 15 o 1909 | 1219 909 BE20 900 200 153.9 969
DRS180M4 185 | 121 | 1985 | 4414 1130 BE30 600 300 | 181.1 1260
DRS180L4 22 ]?g 1‘7"?8 152.1 1310 BE30 590 300 192.1 1450
DRS180LC4 30 122 1‘7‘;8 161.1 1700 BE32 520 400 | 206.1 1930
DRS200L4 30 | 197 | A 258 2390 BE32 520 400 313 2620
DRS22554 a7 | 20| 195 | 2us 2970 BE32 220 500 | 3495 3200
DRS225M4 45 | 290 | 1980 1 3155 3470 BE32 270 600 | 3705 3700
DRS225MC4 | 55 ggg 1‘7"28 329 4390 BE32 250 600 384 4620
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Technische Daten der Motoren
Standardmotor, 50 Hz, 4/2-polig, Dahlanderschaltung, S1

5.10 Standardmotor, 50 Hz, 4/2-polig, Dahlanderschaltung, S1
4/2-polige Motoren DRS.. fiir 400 V, 50 Hz

Motortyp Py M, ny Iy cosQ Nsos N7sw N1oo% LWy | MJMy | M/My
2 kW Nm 1/min A % % %

oRS 71842 | o3 | i | orao | '+ | oes | sas | s93 | 607 | 35 | 15 | 13
DRS7IM42 | oo | 572 | 260 | 16 | 090 | ces | 650 | 12 | 35 | 14 | 12
DRS8OM42 | 050 | oo | 2eo | 191 | oss | 744 | vs4 | 724 | 56 | 23 | 19
orsooma | G | P | 70 | %' | o8 | oo | 730 | 730 | 54 | 15 | 18
ORSSOM42 | 15 | &5 | yrao | 41 | oss | 724 | 750 | 750 | 46 | 20 | 0
oRS10M42| 35 | 7% | Jeao | 45 | oo | 808 | 805 | 702 | 64 | 22 | 18
orstooL42 | %P | 101 | Jee0 | 33 | o093 | aoa | ste | o1 | o7 | 28 | 29
ors 13242 | %P | 337 | 5915 | 75 | o090 | ss2 | se4 | 8se | 73 | 22 | 19
DRS132M42| &5 | 479 | 5030 | 96 | o1 | ere | a4 | 876 | 79 | 22 | 19
DRS 160542 | 75 | 545 | sos0 | 17 | o075 | ots | 839 | a2 | 68 | 27 | 1%
orsteomar2| 57 | 3 | 200 | %5 | o7 | sz | 36 | os | 63 | 23 | 1%
DRS180L4%2 | 13 | 455 | pobo | 515 | o078 | sa2 | o1 | 880 | 82 | 30 | 16
ors 180L42 | %® | G5 | pobo | 455 | o072 | sas | sr2 | er7 | 76 | 2o | 1%
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Technische Daten der Motoren 5
Standardmotor, 50 Hz, 4/2-polig, Dahlanderschaltung, S1

4/2-polige Motoren/Bremsmotoren DRS.. fiir 400 V, 50 Hz

Motortyp Py M, ny m Imot BE.. Z, Z, Mg mg Jwot_se
DRS.. BG | BGE
kW Nm 1/min kg 10+ kgm? 1/h 1/h Nm kg 10 kgm?

DRs 71842 | 25 | L7111 1 78 5.13 BEOS | 000 | 7599 | 35 | 10 6.43
DRS7IM4i2 | Qb | 275 | 2980 | o 7.21 BEOS | 3900 | 5500 5 12 8.51
DRSBOM4i2 | Joo | 22| 15| 44 223 BET | son | a0 7 17 23.8
DRsoom4i2 | %85 | S8 1 1980 | g 36.6 BE2 | o0 | 3900 | 20 | 23 413
DRsooM42 | 15 | B | 1401 g 36.6 BE2 | ooV | 30 | 20 | 23 413
DRs 100M4/2| > | 19 | 29801 26 57.2 BE2 | ge0 | 3280 | 20 | 31 61.9
DRs 1oL 42 | 5> | 107 | 19901 2 69.5 BES5 - 2N a8 | s 755
DRs 132542 | 52 | 215 | 1990 | 44 147 BES5 - o - 151
DRS 132M 42| &8 | 2% | Joo | 60 193 BE11 - o | 8o | 7a 204
DRS 1605422 | o | o5 | aag | 80 366 BE11 - | s | o8 388
DRs 160M4/2| 5P | ST 1 1965 | g 442 BE20 - 70| 10 | 120 493
DRS180L4/2 | 1o | 4| 145 | 150 1300 BE20 - 70 | 200 | 185 1360
DRS 180L4/2 | "0 | (20| 1470 | 450 1300 BE30 - 70 | 300 | 190 1440
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Technische Daten der Motoren
Standardmotor, 50 Hz, 8/2-polig getrennte Wicklung, S3 40/60 % oder S1

5.11  Standardmotor, 50 Hz, 8/2-polig getrennte Wicklung, S3 40/60 % oder S1
8/2-polige Motoren DRS.. fiir 400 V, 50 Hz

Motortyp Py My ny Iy cosQ Nsow Nysy, N1oo% 1/l M, /M, M,/M, M/M,
DRS.. kW Nm 1/min A % % %
DRST1S82 | o6 | oss | 2870 | 08 | 0es | 00 | 00 | 572 | 34 | 20 | 15 | 23
ors s | 038 | 133 g0 [0 | o [0l ee T | 41 | ts | o
DRS7IM82 | o4 | i | sos0 | 104 | 083 | 00 | 00 |66 | 40 | 15 | i35 | is
ors s | 311 | 158 | g |05 0w |on | e me | as | n | |
omonz | 0% |5 | 50 |55 | 0% |0 %o [me | s | 3o | it | i
orsomse | 52 | 31 | s 45| o [mr| e ma a0 | | | oo
orsamise | 93 1 4% | g0 |5 | o3 [0 %o [sa ] 38 | it | it | o
ORs 90082 | %% | 55 | goos | a7 | o074 | 00 | oo | 7a5 | 56 | 25 | 21 | 26
orswowsa] 35| 83 | g0 | 31 | oa |on | o el m | gt | |
ors 112M82| P | 104 | grso | 67 | o087 | 00 | oo | 757 | 48 | 27 | 22 | 24
DRS132M82) 45 | 457 | zs00 | 85 | 02 | 00 | oo |05 | 7 | 51 | 20 | 25
8/2-polige Motoren/Bremsmotoren DRS.. fiir 400 V, 50 Hz

Motortyp Py My ny m Jnot BE.. Z, Z, Mg mg Jwot_se
DRS.. BG BGE

kW Nm 1/min kg 10* kgm? 1/h 1/h Nm kg 10+ kgm?
DR 71582 | Jo0 | 058 | 085 | 78 5.13 BEOS | o0 | 2900 | 18 10 6.43
DRS7IM&/2 | 090 | 112 | 285 | g4 7.21 BEOS | 0 | 900 | 35 12 8.51
DRS7IM82 | o | 190 | 270 | o 7.21 BEOS | 00 | SO0 | 3s 12 8.51
DRS7IM8/2 | Ot | 150 | 2% | 91 7.21 BEOS | wor | Y | s 12 8.51
prsgossz | &1 | 310 1 OO 1 42 15.9 BEOS | 5000 | bt 5 14 17.4
DrRssomsi2 | G%2 | 3T | 9801 44 223 BE1 | 5000 | Ta000 7 17 23.8
DRsoomez | 93 | 40 | O | 18 36.6 BE1 | 2000 | oy 10 21 38.2
prRsooLez | 4% | B | J2 | 21 44.9 BE2 | 900 | 10000 14 26 49.6
DRs 100mM 82| o8 | ST 1 TN 26 57.2 BE2 | 1900 | 000 20 31 61.9
Drs 112mgr2| %% | 108 1 TIO 4 152 BES5 - 190 | 28 48 157
DrRs 132m 82| 1 | 1281 TN 60 258 BES5 - 2000 | a0 67 263
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Technische Daten der Motoren 5
Standardmotor, 50 Hz, 8/4-polig, Dahlanderschaltung, S1

5.12 Standardmotor, 50 Hz, 8/4-polig, Dahlanderschaltung, S1
8/4-polige Motoren DRS.. fiir 400 V, 50 Hz

Motortyp Py M, ny Iy cos@ Nsox N7sy N1oo% INIM MJ/M, | M/M, | M /M,
i kW Nm 1/min A % % %

DRS71S84 | g4 | 133 | a0 | 652 | o070 | 570 | 656 | ear | 33 | 15 | 14 | 19
ors7iMe | 5% | 300 | faoo | oro | o085 | eos | ese | es6 | 35 | 15 | 14 | 19
oRS8oM 84 | G | 785 | as0 | 096 | o1 | 716 | 740 | 747 | 49 | 17 | 14 | 22
orsoomsi | o5 | “9° | U | Te2 | o0 | 758 | 780 | 773 | &1 | 1o | 17 | 24
DRS90L84 | g | 59 | a2 | 108 | o083 | 780 | 791 | 769 | 47 | 17 | 16 | 21
ors tomsi| §F | 57 | foo | 50 | ose | 707 | 707 | 772 | 45 | 18 | 16 | 20
bR 10084 | 95 | 155 | fo | 4 | oss | aos | 707 | 765 | 45 | 17 | 16 | 19
DRS112M84| 75 | 154 | 130 | 46 | osr | 835 | 626 | 707 | 48 | 22 | 1 | 22
DRS 132884 | 55 | 37 | s | e | osr | sa2 | s21 | 700 | 47 | 21 | 19 | 21
DRS192M84| 35 | 9 | 1m0 | 86 | osr | 655 | 837 | w02 | 50 | 21 | 1 | 22
DRS 160584 | ¢f | 3ee | aro | 11 | 084 | 00 | 00 | 856 | 63 | 1o | 14 | 22
bR 160M 84| 72 | 4ee | fro | 15 | os4 | 00 | oo | ese | 62 | 19 | 14 | 22
oRS 180884 | 55 | &5 | a5 | 187 | osr | 890 | 899 | sso | 6o | 1o | 14 | 23
ors 18084 | Y0 | &7 | oo | 318 | osr | oo | oo | so | 60 | 18 | 14 | 23
DRS200084 | 20 | 1a5 | o | ats | o095 | 00 | 00 | 899 | 89 | 18 | 14 | 30
DRS225884| 56 | a1 | 1ars | s2 | o085 | 0o | oo | 08 | 62 | 15 | 15 | 20
DRS225M 84| 34 | 50 | tars | 63 | o088 | 00 | oo | 911 | 63 | 20 | 15 | 21
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Technische Daten der Motoren
Standardmotor, 50 Hz, 8/4-polig, Dahlanderschaltung, S1

8/4-polige Motoren/Bremsmotoren DRS.. fiir 400 V, 50 Hz

Motortyp Py My ny m Inot BE.. Z, Z, Mg mg Jwot_BE
DRS.. BG BGE
kW Nm 1/min kg 10 kgm? 1/h 1/h Nm kg 10* kgm?

DR 71584 | Cyo | 139 | 2801 78 8.2 BEOs | 7900 | 1200 | 35 | 10 9.59
DRs7iMeia | G0 | 225 | 081 g4 11.9 BEOS | 5900 | pooo 5 12 13.2
DrRssomsia | OG22 | 295 | IO a4 223 BE1 | o000 | 190 7 17 23.8
DRsooMsi | oo | 40° | IR g 36.6 BE1 | o000 | S0 | 10 | 21 382
DRSOOL84 | oas | oo | tios | 21 44.9 BE2Z | 000 | Seco | 20 | 26 496
Drs 1oom e/ | %% | 2T 1 O 1 2 572 BE2 | “a00 | a0 | 20 | 31 61.9
DRs1ooL g4 | 9 | 155 | B0 | 29 69.5 BES | 2000 | o0 | 28 | 35 755
DRs 112me/4| 22 | | O 4 152 BES5 - 00| a0 | a8 157
DRS 1325 8/4 | 5 | 225 | 0% | 44 196 BES5 - 000 | 55 | st 200
DRs 132m8/4 | 21 | 25 1 880 1 6o 258 BE11 - 000 | 8o | 74 269
DRS 1605 8/4 | 27 | 325 | 721 g0 366 BE11 - 00 | 8o | o8 388
DRS 160M /4 | S5 | 435 | 739 | g 442 BE11 - oo | 110 | 110 464
DRS 1805 8/4 | S0 | f2 | 7301 120 909 BE20 - 1ooy | 150 | 155 969
DRs180L84 | T2 | 9T | 7851 450 1310 | BE20 - oy | 200 | 185 1370
DRS200L84 | 10 | Ta3 | 7301 260 2390 | BE30 - 900 | 3o | 310 2520
DRS22558/4 | ¢ | 1592 | T35 | 205 2070 | BE32 - 290 | 400 | 350 3200
DRs225M 84 [ 10 | 530 | TN | 315 3470 | BE32 - o0 | 500 | 370 3700
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Technische Daten der Motoren 5
Legende zu den Daten der Drehfeldmagnete DRM..

5.13 Legende zu den Daten der Drehfeldmagnete DRM..

In der folgenden Tabelle sind die in den Tabellen "Technische Daten" verwendeten
Kurzzeichen dargestellt.

Ny Bemessungsdrehzahl

My Bemessungsdrehmoment

Iy Bemessungsstrom “
CcOos® Leistungsfaktor

Jiot Massentragheitsmoment des Motors

BE.. verwendete Bremse

Mg Bremsmoment

5.14 Drehfeldmagnete DRM.., 50 Hz, 12-polig
12-polige Drehfeldmagnete DRM.. fiir 400 V, 50 Hz, S1, eigenbeliiftet

Motortyp ny My Iy cos® Jmot BE.. Mg
DRM.. 1/min Nm A 10+ kgm? Nm
DRM71S12 500 0.7 0.26 0.76 8.1 BEO5 1.8
DRM71M12 500 0.9 0.31 0.69 11.7 BEO05 1.8
DRM90M12 500 1.3 0.51 0.56 33.9 BE1 5
DRM100M12 500 2.3 0.8 0.50 54.4 BE2 5
DRM100L12 500 2.6 0.88 0.49 66.7 BE2 5
DRM132S12 500 2.9 1.53 0.31 190 BE5 14
DRM132M12 500 3.6 2.05 0.29 253 BE5 14
12-polige Drehfeldmagnete DRM.. fuir 400 V, 50 Hz, S3/15 %, eigenbeliiftet
Motortyp ny M, Iy cos@ Jiot BE.. Mg
DRM.. N
1/min Nm A 10* kgm? Nm
DRM71S12 500 2.6 0.87 0.74 8.1 BEO05 1.8
DRM71M12 500 3.0 0.99 0.71 11.7 BEO5 1.8
DRM90M12 500 6.2 1.76 0.59 33.9 BE1 5
DRM100M12 500 10.4 2.75 0.60 54 .4 BE2 5
DRM100L12 500 11.7 2.95 0.56 66.7 BE2 5
DRM132S12 500 12.9 5.6 0.36 190 BE5 14
DRM132M12 500 17.3 7.7 0.34 253 BE5 14
12-polige Drehfeldmagnete DRM.. fiir 400 V, 50 Hz, S1, fremdbeliiftet
Motortyp ny My Iy cos@ Inot BE.. Mg
DRM.. N
1/min Nm A 10 kgm? Nm
DRM71S12 500 1.9 0.61 0.75 8.1 BEO5 5
DRM71M12 500 2.7 0.85 0.72 11.7 BE1 7
DRM90M12 500 3.9 1.09 0.58 35.2 BE1 10
DRM100M12 500 5 1.52 0.52 55.9 BE2 10
DRM100L12 500 7 1.85 0.55 68.1 BE2 14
DRM132S12 500 7.2 3.2 0.34 190 BE5 20
DRM132M12 500 8.7 4.25 0.32 253 BE5 20
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Technische Daten der Motoren
Legende zu den technischen Daten der asynchronen Servomotoren DRL..

5.15 Legende zu den technischen Daten der asynchronen Servomotoren DRL..

In der folgenden Tabelle sind die in den Tabellen "Technische Daten" verwendeten
Kurzzeichen dargestellt.

Ny Bemessungsdrehzahl

My Bemessungsdrehmoment

Iy Bemessungsstrom

Jot Massentragheitsmoment des Motors

M, D1 Maximales Grenzmoment (Dynamikpaket 1)
M, D2 Maximales Grenzmoment (Dynamikpaket 2)
m Masse des Motors

BE.. verwendete Bremse

mg Masse des Bremsmotors

Jmor se Massentragheitsmoment des Bremsmotors
Mg D1 Bremsmoment (Dynamikpaket 1)

Mg D2 Bremsmoment (Dynamikpaket 2)

5.16  Asynchrone Servomotoren DRL..
4-polige Servomotoren DRL.. fiir 400 V, 50 Hz

ny Motortyp My Iy I Iy n kr M, M, m Jmot
D1 D2
Nm A A A Nm/A Nm Nm kg 10* kgm?

1200 |DRL71S4 2.7 1.18 1.02 0.62 2.66 5 8.5 8.6 4.9

DRL71M4 4 1.6 1.36 0.80 2.93 7 14 10 71
DRL80S 6.5 2.15 1.95 0.88 3.33 10 25 11.5 14.9
DRL80M4 9.5 2.9 2.64 1.10 3.60 14 30 15.2 21.5
DRL90L4 15 4.8 4.14 2.21 3.63 25 46 22.5 43.5

DRL100L4 26 8.5 8.05 2.68 3.23 40 85 30 68
DRL13254 42 12.6 11.9 4.07 3.52 80 150 45.5 190
DRL132MC4 56 17.6 15.4 7.50 3.63 130 200 65 340
DRL160M4 85 25.5 24.2 8.05 3.51 165 280 93 450
DRL160MC4 90 28 25.1 10.9 3.58 185 320 95 590
DRL180S 120 34.5 33.2 10.8 3.62 210 380 122 900
DRL180M4 135 38 36.1 11.3 3.74 250 430 143 1110
DRL180L4 165 47 44.9 14.8 3.67 320 520 154 1300
DRL180LC4 175 52 46.8 17.1 3.74 420 600 163 1680
DRL200L 200 58.5 56.0 17.8 3.57 475 680 260 2360
DRL225S4 250 72 68.1 23.4 3.67 520 770 295 2930
DRL225MC4 290 89 78.6 29.2 3.69 770 1100 330 4330
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Technische Daten der Motoren
Asynchrone Servomotoren DRL..

ny Motortyp M, Iy I Iy n k; M, M, m Imot
D1 D2
Nm A A A Nm/A Nm Nm kg 10 kgm?
1700 [DRL71S4 2.7 1.63 1.40 0.86 1.92 5 8.5 8.6 4.9
DRL71M4 4 2.2 1.90 1.1 2.1 7 14 10 71
DRL80S 6.5 2.96 2.71 1.22 2.40 10 25 11.5 14.9
DRL80M4 9.5 4 3.65 1.52 2.60 14 30 15.2 21.5
DRL90L4 15 6.6 5.67 3.02 2.65 25 46 22.5 43.5
DRL100L4 26 11.4 11.00 3.66 2.36 40 85 30 68
DRL13254 42 17.8 16.9 5.75 2.49 80 150 45.5 190
DRL132MC4 56 24.9 21.9 10.6 2.56 130 200 65 340
DRL160M4 85 35 33.5 11.1 2.54 165 280 93 450
DRL160MC4 90 36 32.3 14.0 2.78 185 320 95 590
DRL180S 120 47.5 45.6 14.8 2.63 210 380 122 900
DRL180M4 135 52 50.1 15.7 2.70 250 430 143 1110
DRL180L4 165 63 61.3 20.2 2.69 320 520 154 1300
DRL180LC4 175 72 65.7 241 2.66 420 600 163 1680
DRL200L 200 80.6 78.4 25.0 2.55 475 680 260 2360
DRL225S4 245 97 92 32.2 2.66 520 770 295 2930
DRL225MC4 280 130 114 43.9 2.45 770 1100 330 4330
2100 |DRL71S4 2.6 2 1.70 1.08 1.53 5 8.5 8.6 4.9
DRL71M4 3.8 2.7 2.25 1.39 1.69 7 14 10 71
DRL80S 6.2 3.59 3.22 1.52 1.92 10 25 11.5 14.9
DRL80M4 9.5 5 4.60 1.91 2.07 14 30 15.2 21.5
DRL90L4 15 8.4 7.21 3.84 2.08 25 46 22.5 43.5
DRL100L4 25 14 13.4 4.63 1.87 40 85 30 68
DRL13254 41 21.4 20.3 7.07 2.02 80 150 455 190
DRL132MC4 52 28.8 25.0 13.0 2.08 130 200 65 340
DRL160M4 85 44 421 14.0 2.02 165 280 93 450
DRL160MC4 88 48 42.8 18.9 2.06 185 320 95 590
DRL180S 110 55.3 52.7 18.7 2.09 210 380 122 900
DRL180M4 130 64 60.4 19.6 2.15 250 430 143 1110
DRL180L4 160 78 75.8 25.8 2.1 320 520 154 1300
DRL180LC4 170 87 79.1 29.8 2.15 420 600 163 1680
DRL200L 195 99 94.6 30.9 2.06 475 680 260 2360
DRL225S4 235 119 111 40.6 2.1 520 770 295 2930
DRL225MC4 265 142 125 50.8 212 770 1100 330 4330
3000 |DRL71S4 2.5 2.68 2.26 1.49 1.1 5 8.5 8.6 4.9
DRL71M4 3.6 3.55 2.96 1.93 1.21 7 14 10 71
DRL80S 6 4.82 4.32 2.10 1.39 10 25 11.5 14.9
DRL80M4 8.8 6.5 5.86 2.63 1.50 14 30 15.2 21.5
DRL90L4 14 11 9.19 5.25 1.52 25 46 22.5 43.5
DRL100L4 21 16.6 15.4 6.35 1.36 40 85 30 68
DRL13254 35 25.5 24.4 10.0 1.43 80 150 45.5 190
DRL132MC4 42 34.8 28.4 18.4 1.48 130 200 65 340
DRL160M4 79 57 53.9 19.3 1.47 165 280 93 450
DRL160MC4 83 59 51.8 24.3 1.60 185 320 95 590
DRL180S 100 70.1 65.9 25.7 1.52 210 380 122 900
DRL180M4 105 73 67.6 27.2 1.55 250 430 143 1110
DRL180L4 130 90 83.8 35.0 1.55 320 520 154 1300
DRL180LC4 140 105 91 41.8 1.53 420 600 163 1680
DRL200L 165 118 112 43.3 1.47 475 680 260 2360
DRL22554 195 139 127 56.0 1.53 520 770 295 2930
DRL225MC4 220 188 156 76 1.41 770 1100 330 4330
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Technische Daten der Motoren
Asynchrone Servomotoren DRL..

4-polige Servo- Motoren/Bremsmotoren DRL.. fiir 400 V, 50 Hz

ny Motortyp My Iy BE.. Mg Mg mg Jwot_BE
D1 D2
Nm A Nm Nm kg" 10* kgm?
1200 |DRL71S4 2.7 1.18 BEO5 5 5 11 6.2
DRL71M4 4 1.6 BE1 7 10 12.6 8.4
DRL80S 6.5 2.15 BE2 10 20 15.2 19.4
DRL80M4 9.5 2.9 BE2 14 20 18.9 26
DRL90L4 15 4.8 BE5 20 40 28.5 49.5
DRL100L4 26 8.5 BE5 40 55 36 74
DRL13284 42 12.6 BE11 80 110 60 200
DRL132MC4 56 17.6 BE11 110 110 79 355
DRL160M4 85 25.5 BE20 150 200 120 500
DRL160MC4 90 28 BE20 150 200 122 640
DRL180S 120 345 BE30 200 300 162 1030
DRL180M4 135 38 BE30 200 300 183 1250
DRL180L4 165 47 BE30 300 300 194 1440
DRL180LC4 175 52 BE32 400 400 210 1910
DRL200L 200 58.5 BE32 400 600 315 2590
DRL225S4 250 72 BE32 500 500 350 3160
DRL225MC4 290 89 BE32 600 600 385 4560
1700 |DRL71S4 2.7 1.63 BEO5 5 5 11 6.2
DRL71M4 4 2.2 BE1 7 10 12.6 8.4
DRL80S 6.5 2.96 BE2 10 20 15.2 19.4
DRL80M4 9.5 4 BE2 14 20 18.9 26
DRL90L4 15 6.6 BE5 20 40 28.5 49.5
DRL100L4 26 11.4 BE5 40 55 36 74
DRL13254 42 17.8 BE11 80 110 60 200
DRL132MC4 56 24.9 BE11 110 110 79 355
DRL160M4 85 35 BE20 150 200 120 500
DRL160MC4 90 36 BE20 150 200 122 640
DRL180S 120 47.5 BE30 200 300 162 1030
DRL180M4 135 52 BE30 200 300 183 1250
DRL180L4 165 63 BE30 300 300 194 1440
DRL180LC4 175 72 BE32 400 400 210 1910
DRL200L 200 80.6 BE32 400 600 315 2590
DRL225S4 245 97 BE32 500 500 350 3160
DRL225MC4 280 130 BE32 600 600 385 4560
2100 |[DRL7184 2.6 2 BEO5 5 5 11 6.2
DRL71M4 3.8 2.7 BE1 7 10 12.6 8.4
DRL80S 6.2 3.59 BE2 10 20 15.2 19.4
DRL80M4 9.5 5 BE2 14 20 18.9 26
DRL90L4 15 8.4 BE5 20 40 28.5 49.5
DRL100L4 25 14 BE5 40 55 36 74
DRL13284 41 21.4 BE11 80 110 60 200
DRL132MC4 52 28.8 BE11 110 110 79 355
DRL160M4 85 44 BE20 150 200 120 500
DRL160MC4 88 48 BE20 150 200 122 640
DRL180S 110 55.3 BE30 200 300 162 1030
DRL180M4 130 64 BE30 200 300 183 1250
DRL180L4 160 78 BE30 300 300 194 1440
DRL180LC4 170 87 BE32 400 400 210 1910
DRL200L 195 99 BE32 400 600 315 2590
DRL225S4 235 119 BE32 500 500 350 3160
DRL225MC4 265 142 BE32 600 600 385 4560
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Technische Daten der Motoren 5

Asynchrone Servomotoren DRL..

ny Motortyp My Iy BE.. Mg Mg mg Jwot_BE
D1 D2
Nm A Nm Nm kg" 10* kgm?
3000 |[DRL71S4 2.5 2.68 BEO5 5 5 11 6.2

DRL71M4 3.6 3.55 BE1 7 10 12.6 8.4
DRL80S 6 4.82 BE2 10 20 15.2 19.4
DRL80M4 8.8 6.5 BE2 14 20 18.9 26
DRL90L4 14 11 BE5 20 40 28.5 49.5
DRL100L4 21 16.6 BE5 40 55 36 74
DRL13284 35 25.5 BE11 80 110 60 200
DRL132MC4 42 34.8 BE11 110 110 79 355
DRL160M4 79 57 BE20 150 200 120 500
DRL160MC4 83 59 BE20 150 200 122 640
DRL180S 100 70.1 BE30 200 300 162 1030
DRL180M4 105 73 BE30 200 300 183 1250
DRL180L4 130 90 BE30 300 300 194 1440
DRL180LC4 140 105 BE32 400 400 210 1910
DRL200L 165 118 BE32 400 600 315 2590
DRL225S4 195 139 BE32 500 500 350 3160
DRL225MC4 220 188 BE32 600 600 385 4560
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1) gilt fir FuBmotor mit Bremse (DRL...BE../FI..)
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